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ACCIONADOR PARA PORTOES DE CORRER DE CREMALHEIRA MOTEP 1A
>XYPOMENEZX KATKEAOINOPTEX ME KPEMAT IEPA
SILOWNIK DO BRAM PRZESUWNYCH £t ANCUCHOWYCH

MCNONHUTESIbHbBIV MEXAH3M 19 PA3ABVXHbIX BOPOT HA 3YBYATOW PEVIKE
POHON PRO POSUVNE BRANY S HREBENOVOU TYCI
KREMAYERLI YANA KAYAR GIRIS KAPILARI ICIN AKTUATOR

INSTRUCOES DE USO E DE INSTALACAO
OAHTIEX XPHZHX KAI ETKATAXTAYZHX

DEIMOS ULTRA BT A 400
DEIMOS ULTRA BT A 600

PYKOBOJCTBO MO YCTAHOBKE 1 SKCITYATALINA

INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI

INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI
KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI

;;'}\\'Q;'U-LINK

AZIENDA CON

@ <(€R-Ready)> c E cﬂélf?qggé%?ﬁ’v";

Atencao! Ler atentamente as “Instrucdes “ que se encontram no interior! ipogoxn! AlaBaocte e mpoooxn TiG “Mpogidomoinoelc” oTo eowTepiko! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w srodku! BHumaHue!
BHuMaTenbHo npoutiTe HaxoaAwmecs BHyTpW “UHcTpykumn”! Varovani! Piectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!
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S, 7, 5/77”79

2x0.75mm?

DISPOSICAO DOS TUBOS,
MPOETOIMAZIA ZOAHNQN, \m
PRZYGOTOWANIE PRZEWODOW RUROWYCH, PACMOJIOXKEHUE TP
STAVEBNI PRIPRAVENOST, BORULARIN HAZIRLANMASI.

“X”= Cremalheira (FIG J), Kpepayiépa(FIG J),
Zebatka(FIG J), 3ybuaTtas penka(FIG J),
Hrebenova ty¢(FIG J), Kremayer(FIG J).

17mm + “X”
| |1

Disposicao fixagao motor, MNpogtolpacia otepéwong HOTEP,
Przygotowanie do zamocowania silnika, YcraHoBKa KpenneHus gsuratens,
Pfiprava upevnéni motoru, Motor sabitleme hazirhg:.

> 10mm

Montagem motor,
TomoBétnon potép,
Montaz silnika,
MoHTax aBuraTens,
Montaz motoru,
Motor montaji.

ya

&% :A

Al-"

Montagem acessoérios transmissao, TomoBétnon e§apTnudtwy petadoong,
Montaz elementéw napedowych, MoHTaX y3noB TpaHcMmccuu,
Montaz pfislusenstvi pohonu, Transmisyon aksesuarlari montaji.

Fixacdo bragadeiras fim-de-curso (dx e sx),

JTEPEWON OTNPLYHATWVY TEPUATIKWV,S1adpopnig (Se€. kal aploT.),
Mocowanie obejm zderzakéw (prawy i lewy),

KpenneHune ckob KOHLEBbIX YNopoB (MpaB. v nes.),

Upevnéni konzol konc. spinacu (pravy a levy),

Limit svicleri braketleri sabitleme (sag ve sol).
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Display mais teclas de programagao, Conector final de curso * * OPEN
006vn + UMOUTOV TPOYPAUUATIOHOU, SuvOeTHPaC TEPUATIKWV Sladpopng
Wyswietlacz + przyciski programowania, ~ tacznik kraricowy

[lucnneit + knasuwm nporpammnpoBaHus, — Pasbem KOHLEBOTO BbiK/loYaTeNs
Displej + programovaci tlacitka, Konektor koncového spinace

Ekran + programlama tuslari. Limit svici konnektori

CLOSE
] S—

Conector programador palmar,
®ioa popnToU MTPOYPAUHATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,
Pa3zbem nopTaTyBHOIO NPOrpamMmaTopa,
SHIELD Konektor ru¢niho programatoru,
Avugici programlayici konektoru.
—

Antena FAULT 2

Kepaia

Antena

AHTeHHa .

Anténa Disp. seguranca

Anten Aopahetee
Zabezpieczenia .
MpefoxpaHUTeNbHbIE YCTPOWCTBA
Bezpecnostni zafizeni
Guvenlik duzenleri

Comandos/ Xeiplothpla
Przyciski sterownicze / YnpaBnexus
Ovladani/ Kumandalar

. 24 VSafe+ Alimentacéo acessérios
Conector para a placa opcional, Tpogodoaia e€aptnudtwy
Oioa mpoaipeTikg MAakETag, Zasilanie obwodow dodatkowych
tacznik karty opcjonalnej, MnTaHMe JONONHUTENbHBIX YCTPONCTB
[1ONonHUTENbHBIN PAa3bEM NNaThbl, Napéjeni prislusenstvi /Aksesuar beslemesi
Konektor doplrikové pridavné karty,
Opsiyonel kart konektorii.

AUX 3
(MAX 24V 1A)

AUX0-24V
(MAX 1A)

Motor / Motép / Silnik
[uratens /Motor

AIimenta(}éo /Tpooboaia/ Zasilanie
MutaHwne / Napajeni/ Glig kaynagi

220-230v %

220-230V~*

F1 DEIMOS ULTRA BT A 400 | DEIMOS ULTRA BT A 600
110-120V 1,6AT 1,6AT
220-230V 0,8AT 1AT
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**Com légica inversao direc¢do de abertura = 000 (DIR=D.TA)

*“*Me Aertoupyia avtiotpo@ni katevBuvang avoiypatog = 000 (DIR=AE=IA)

**Z logika dziatania zapewniajacg odwrdcenie kierunku otwierania = 000 (DIR=W PRAWO]
**C NOrvIKoM peBepcnpoBaHyiA HanpaseHns oTKpbITvA = 000 (DIR =I1PAB.)

**S logikou obraceni sméru pfi otvirani = 000 (DIR=VPRAVO)

**Acilma yénii ters gevirme lojigi ile = 000 (DIR=SAG)

(V1 XYW)
AVT-0XNY

T0Ovdeon 1 {ebyoug pn ENEYHEVWV QWTOKUTTAPWY, YIA EAEYHEVA PWTOKUTTAPA PAETE EMOUEVEG OENISEG.

Podtaczenie 1 pary fotokomérek niezweryfikowanych. Informacje na temat fotokomorek zweryfikowanych mozna znalez¢ na nastepnych stronach.
MopcoennHeHe 1 napbl HEMPOBEPEHHDIX GOTOIIEMEHTOB, MOACOEAVHEHIE NPOBEPEHHBIX POTOSEMEHTOB CM. Ha CIEAYIOLLMX CTPaHMULAX.
Pripojeni 1 paru fotobunék bez funkce testu, pro fotobunky s funkci testu viz nasleduijici strany.

Test edilmemis 1 cift fotoselin baglanmasi, test edilmis fotoseller igin ilerideki sayfalara bakiniz.

JP3

Conexao de 1 par de fotocélulas nao verificadas, para fotocélulas verificadas consultar paginas seguintes. .

SAFE1=0

N
<

5 )]




MENU PROGRAMACAO INSTALACAO (FIG.1)

OK @;2‘@1)

*** Introducao da password.

Pedido com légica Nivel de Protecao definida para 1, 2, 3,4

f 058 — [ ] - (5 — 08— [ 7 ][50 — 0608 [T ]+ [ —»-—»m—»-—»‘c
1

PRESET

TCA

DEFAULT | Ar

Movimento passo-a-passo

Pré-alarme

Homem presente

Bloqueia impulsos na abertura

idr : motor instalado a direita

ELEE : motor instalado a esquerda

Ar: funcionamento automatico,
residencial

Sr: funcionamentosemi-automético,
residencial

Ac: funcionamento automatico,
para condominios

Sec: funcionamento semi-automatico,
para condominios

ind: funcionamento
com homem presente

MIN 1 - MAX 3

AUTO OPEN
—)

AUTO CLOSE

e
| — 3
N
| I—

<

LEGENDA

|+ T Desloca para cima
| — | Desloca para baixo

L OK ¢! Pressionar tecla OK

(Enter/confirmagao)

Voltar para
0 menu anterior

N

SINDNLYOd

VMINHVV3

UMMDDAd




MENOY PYOMIZHZ ETKATAXTAZHZ(FIG.1)

**¥* Eloaywyr Kwdikou mpoéofaong.

Znrteital pe T Aertoupyia Emimedo Mpootaciag pubuiopévn og 1, 2, 3,4

PRESET

TCA

DEFAULTl Ar | S | RAc | Sc |

Kivnon Bripa Bripa

Mpoeidomoinon

MNapovacia atépou

KAgidwpa onuatwy Katd to dvolyua

rh: HoTép TomoBeTNpEéVO Se€ld

—)) Lh: potép TomoBetnpévo aptotepd

Ar: autépatn Aettoupyia,
Yla OIKIOKH Xprion

—¥ s NUI-QUTOMATN AelTovpYia,

yla OIKIaKA Xprion

—) Ac: autépat Aertoupyia,
Y10l TTONUKATOIKIEG

— e NHI-QUTOHATN AgtToupyia,

Y10 TTOAUKQTOIKIEG

—)) ind:d\erToupyia pe dropo mapov

MIN 1 -

MAX 3

AUTO OPEN
— ]

AUTO CLOSE
—]

YNOMNHMA

+7T
-1
OK ¢

Metakivnon emévw
MeTtakivnon kdtw

EmBeBaiwon/
Avappa 086vng

'E€0b0¢ At Mevou




MENU USTAWIEN INSTALACJI (FIG.1)

***F_

f. o=l

*** Wprowadzenie hasta.

Wymagane przy ustawieniu Poziomu Ochrony na 1, 2, 3,4

BT ][5 — 058 — [£1 7 |-+ (5 — 608 — [T 7 ] [ —»-—»m—»-—»‘[:

PRESET

TCA

DEFAULT | Ar

Praca krokowa

Alarm wstepny

Przytrzymaj przycisk

Blokuje impulsy podczas otwierania

Ar : dziatanie automatyczne,
dom jednorodzinny

_' Sr : dziatanie pétautomatyczne,
dom jednorodzinny

—' A : dziatanie automatyczne,
budynek wielorodzinny

_' Sc : dziatanie pétautomatyczne,
budynek wielorodzinny

ind: dziatanie przy obecnosci
cztowieka

MIN 1 - MAX 3

AUTO OPEN

AUTO CLOSE

LEGENDA

Do goéry
Na dot

Potwierdz/
Wigczenie
wyswietlacza

Powrét do
poprzedniego
menu

N

SINDNLYOd

VMINHVV3

UMMDDAd




MEHIO YCTAHOBKW OBOPYAIOBAHUA(FIG.1)

*** BBog napons.
3anpalumBaeTca NormKkon “YpoBeHb 3alyunTbl’, 3agaHHon Ha 1, 2, 3, 4

PRESET

TCA

[MowaroBoe aABMxeHNe

MpenynpeanTenbHbIN CUrHaN

MpucyTcTBrE YenoBeKka

an/lcyTCTBI/Ie yenoseka

- h: aBuratenb YCTaHOBJEH CrpaBa

L h: BUraTenb yctaHoBieH cneBa

Ar: aBTOMaTUuecKasn paborTa,
B KOTTe[Kax

5r: nonyaeTomatuyeckas pabora,
B KOTTe[XKax

Ac: aBTOMaTUYecKan paborta,
B KOHAOMUHMYMaX

Sc: nonyasTomaTtuueckan paborta,
B KOHOMVUHUYMaX

ind: GyHKUVOHMPOBaHNe B
MPUCYTCTBUN YenoBeka

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN

AUTO CLOSE
<

i
| —
i
| —

LEGENDA
-+ T Dapgpeuene
| i glsﬁgmemewe

- Moptee eHune/
OK H BKrﬂoqemuKeFaKpaHa

Bbixog 13 MmeHio




MENU PRO NASTAVENI ZARIZENI (FIG.1)

***Vlozeni hesla.
Pozadavek s logikou Urovné ochrany nastavenou na
1,2,3,4

N

SINDNLYOd

PRESET DEFAULT | Ar

VMINHVV3

TCA
Krokovy pohyb

Navést poplachu

Pritomnost ¢lovéka

Blokuje impulsy pfi otvirani

rh: motor instalovany vpravo

Lh:motor instalovany vlevo

Ar: automaticka ¢innost, sidlistni
—.' 5r: poloautomaticka ¢innost, sidlistni
—) Ac: automaticka cinnost, domovni

—' Sc: poloautomaticka ¢innost, domovni

j ind: ¢innost v pitomnosti ¢lovéka

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN

UMMDDAd

AUTO CLOSE
-«

—
| ——

—
| —

LEGENDA
L+ T Listovani nahoru

—— | Listovanidold
e Q- OK ¢! Potvrdit/
Zapnuti displeje
+—-@
Navrat k pfedchozimu
——@l menu




TESIiSi AYARLAMA MENUSU (FIG.1)

*** Sifre girilmesi.

1,2, 3, 4 Gzerinde ayarlanmis Koruma Seviyesi lojikli talep

PRESET DEFAULTl Ar | Sr | Ac | Sc | ind

TCA

Adim adim hareketi

Onalarm

insan mevcut

Acilmada impalslari bloke et

rh: Saga monte edilmis motor

Lh: Sola monte edilmis motor

: Otomatik isleme, konut tipi

: Yari otomatik isleme, konut tipi

: Otomatik isleme, apartman tipi

: Yari otomatik isleme, apartman tipi

ind: insan mevcut isleme

MIN 1 - MAX 3
AUTO OPEN

[ —
| —

AUTO CLOSE

S

ANLAMLAR

-+ T
—— 4
—OK ¢

Yukari kaydir
Asagi kaydir

Onay/Ekran
calistirma

Meni Cikisi
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F

PLACA DE EXPANSAO
NMAAKETA ENEKTAZHXZ
KARTA ROZSZERZAJACA
PACLUMPUTEJIbHAA NMNIATA
ROZSIROVACI KARTA

GENISLETME KARDI .
Programador palmar universal

DopnTO¢ MPOYPAHHATIOTHG
Uniwersalny programator reczny
YHMBepcanbHblil NOPTaTUBHbIN
nporpammartop

Univerzalni programovaci palmtop
Universal avug igi programlayici

®

ind ir 1220=0 (o] cc2 ind ir 1220=0
AddrES5=0 ( RX1 (PHOT) (BAR) (BAR) TX1 (PHOT) ) AddrES5=0

) ={
Modo SEr ALE=3 L b ¢ | Modo SEr ALE=2
GEr AL ModE=3 <4mmn 1Inmmm) ’ GEr AL ModE=2

]

RX2 (PHOT)

TX2 (PHOT)

EXEMPLO DE APLICAGAO FOLHAS CONTRAPOSTAS COM 2 PHOT E 2 BAR/MAPAAEITMA EQAPMOTHZ ANTIPPONQN OYAAQN ME 2 PHOT KAI 2 BAR/PRZYKLAD
ZASTOSOWANIA DLA SKRZYDEL ROZSUWANYCH Z 2 PHOT | 2 BAR/MPUMEP NMPUMEHEHWA NPOTUBOMOCTABJIEHHbIX CTBOPOK C 2 PHOT U 2 BAR/PRIKLAD

POUZITI U KRIDEL PROTI SOBE S 2 PHOT A 2 BAR/2 PHOT VE 2 BAr ILE KARSILIKLI DUZENLENMIS KANATLARIN UYGULANMA ORNEGI

=
o CUE

w19

444,[21 ) - i::
Yy h

) igﬁﬂ)

[
B!

hﬁfﬁﬁiiiiﬁIll

—

—

| BEBA201ROT |

MAX 250m

| BEBA 201 RO |

[s0]s1]52] [60 61 [62 |63 [64 |65 |70 |71 |72 |73 |74 |75 |76 |77 ] 78]
-

50|51 52

START

Coro]

STOP

TX1<RX1

= ; cc1 |
= SAFE |
@ SAFE 2
SAFE 3

PARA A LIGAGAO DE VARIAS FOTOCELULAS, CONSULTE A FIG.

|70 |71 |72 |73 |74|75 |76 |77 |78|

c2

| SAFE 2 SLAVE = SAFE 2 MASTER

7 (=6)

U-TIATH ZYNAEZH NEPIZZOTEPQN OQTOKYTTAPQN ANATPEZTE LTHN FIG. U
SPOSOB PODLACZENIA KILKU FOTOKOMOREK PRZEDSTAWIONO NA RYSUNKU FIG. U - A1 NOAK/IOYEHUA HECKOJIbKUX ®OTO3IEMEHTOB CMOTPETb FIG. U
PRO PRIPOJENI VICE FOTOBUNEK VIZ OBR. U - BIRDEN COK FOTOSELLERIN BAGLANMASI IGIN FIG. U REFERANS ALINMALIDIR.

12 - DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600

D81198000101_11



D811980 00101 _11

dir=dH

sentido de abertura: direito Inversao direccéo de abertura: 0
TPOC To dvolypa: Se€la AvTioTpo®n KateuBuvong avoiypatog: 0
kierunek otwierania: w prawo Odwrocenie kierunku ruchu otwierania: 0
HanpaBneHne OTKPbITUSA: BNPaBo M3meHeHne HanpaBneHns oTKpbITHA: 0
smér otvirani: vpravo Obraceni sméru pfi otvirani: 0
Acilma yoni: Sag Acilma yonii ters cevirme: 0
—r% =3 @
.
®
R
—
d ir=5H ‘

Inversdo direccdo de abertura: 1 sentido de abertura: esquerdo
AvTioTpo@n KatevBuvong avoiyuatoc: 1 TIPOG TO AvOolyHa: aploTePA
Odwrécenie kierunku ruchu otwierania: 1 kierunek otwierania: w lewo
M3meHeHne HanpaBnieHns OTKPbITHA: 1 HanpaBJieHMe OTKPbITVA: BNIEBO
Obraceni sméru pti otvirani: 1 smér otvirani: vlevo
Acllma yonu ters cevirme: 1 Acllma yoni: Sol

- Na passagem de configuracao légica da abertura direita/esquerda, ndo inverta a ligagao original dos bornes 42-43.

- Nepvwvtag otn Stapdpewon Aettoupyiag amd Se€16/aploTepd Avolypa, UNV avTIoTPEYPETE TNV APXIKN CUVOEDH TwV
AKPOOEKTWY 42-43.

- Jezeli zmieniamy konfiguracje logiki sterowania z otwierania w prawo/w lewo, nie wolno zamienia¢ oryginalnego pofaczenia

zaciskow 42-43

- [pun nepeBoae normyeckor KOHGUrypaLmm c OTKPbITUA BNPaBO/BNEBO He MEHATD M3HaYaNbHOe NOAKIIOUEHVE 3aXKMMOB 42-43.

- PFizméné konfigurace programu z otvirani doprava/doleva nepiehazujte pGvodni pfipojeni svorek 42-43.

- Lojik konfiglirasyon sag acilmadan sol acilmaya degistirildiginde, 42-43 klemenslerinin orijinal baglantisinin yerini
degistirmeyiniz.

o[ ° T ° = )
- _.} ON | ON _.}

\ _

OK OFF | O

DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600 - 13
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1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL

w
o
o]
=
(%]
]
I
L1
> X1 R 12,
., 2]
370
- Ezkn
(s 72 ™
=)
=
) 2 PHOT / 2 PHOT OP / 2 PHO = OP/2BARCL
o) I
N s52—[1 151 i
It Kl
o so—{2] ™ RX1 1310 =
z | - 3] v
O |<< - i 71— 7
70
wv ]
2 e 5172
o
52—1 51
so—2] ™ RX2 I3l—s0
. 2
- izkn
(] 5170
=I5 BAR 8K2 / BAR 8K2 OP / BAR 8K2 CL
o SAFETY EDGE SAFETY EDGE
i 70
= 72 8,2Kohm 5%
B
<<
%2}

1 PHOT /1 PHOT OP /1 PHOT CL 1BAR/1BAROP/1BARCL

w
o
]
[
%]
]
=]
HOT /1 PHOT OP / OP /1BARCL
52— 1 1F—s1
s0_z] X1 . A Y
3l —70
- ﬁzzkﬁ
5—74
[aa}
=
=)
), 2 PHOT /2 PHOT OP / 2 PHOT CL -
2 N
0 Il
52—{1 1}—s1 ~
o so—2] N /] 2o s
gl< = 3] &
=2 ECi*m
Q 5174
52—1 1}—s1
50__[7] T RX2 512y
— =
- ECszﬁ
5170
=[5 BAR 8K2/BAR 8K2 OP / BAR 8
< SAFETY EDGE SAFETY EDGE
1 70— - - - -
E 74 - - 8,2Kohm 5%
59
v
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ACESSO AOS MENUS Fig.2

§ *** Introducdo da password.

S Pedido com légica Nivel de Protecéo definida para 1, 2, 3,4
(e

&

o

a

'd

= [ - e - (-0 - e Veja MENU PARAMETERS
'Y

= (o) - 8 -+ £+ (= - (g

LEGENDA

-+ [ - )
- [ - [l

Veja MENU LOGIC

X
[ ~(@EET -

+ T Desloca paracima
— 1 Desloca para baixo
OK ¢Pressionar tecla OK

'
" (=9~ - T (= - )

@

ﬁ T
o g + $ ¥ e s 0, -

(Enter/confirmagao)
+—él
——fel

Voltar para o
menu anterior

Iz C &Y
- S + 7 - P S » 5 8
e

- [0+ g

< Al

188 (2 R [+ M - [
&

Veja MENU RADIO

H— EFm—- B ]- —'-j

BN
-
SkrE Activacdo entrada start externo START E
Skr ¢ Activacdo entrada start interno START |
< oPEn Activacdo entrada OPEN
el Activacdo entrada CLOSE
- ] PEd Activacao entrada postigo PED
ENE Activacdo entrada TIMER
— — StoP Activacao entrada STOP
Phaot Activacdo entrada fotocélula PHOT
N | PhaP Activacdo entrada fotocélula na abertura PHOT OP
Phet Activacéo entrada fotocélula no fecho PHOT CL
bAr Activacao entrada perfil BAR
- ] bR 2 Activacao entrada perfil BAR no motor slave (conexao de
i folhas contrapostas)
- _J Ativacdo entrada perfil BAR com inversdo ATIVA APENAS NA
bAro ABERTURA ou se configurado como perfil sensivel verificado
ativa apenas na abertura, ativacdo da entrada FAULT associada
e Ativacao entrada perfil BAR com inversao ATIVA APENAS No
bArc FECHO ou se configurado como perfil sensivel verificado ativa
-—0 apenas no fecho, ativacao da entrada FAULT associado
Sbec | Activacdo entrada interruptor de fim-de-curso fecho do motor SWC
Sbo { Activacdo entrada interruptor de fim-de-curso abertura do motor SWO
A placa esta a espera de executar uma manobra completa de
SEE abertura-fecho ndo interrompida por paragens intermédias
para adquirir o binario necessario para o movimento.
_f_ j . ATENCAO! Nao esta activo o reconhecimento de obstaculos
Verséo software central - - - — — — —
(eS| ErO i Teste fotocélulas falhado Verificar ligacao fotocélulas e/ou definices logicas
Erd2 Teste perfil falhado Verificar ligacdo perfis e/ou definicées ldgicas
+/- €s Jogicas
5 Verificar ligagao fotocélulas e/ou
" s (¢ 100) ErD3 Teste fotocélulas abertura falhado definicoes parametros/logicas
$- ErO4 Teste fotocélulas fecho falhado Verificar ligacao fotocélulas e/ou definicbes parametros/Idgicas
A ErdS Teste perfil no motor slave falhado (conexao de folhas contrapostas) | Verificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/légicas
ErO6 Teste perfil 8k2 falhado Verificar ligagao perfis e/ou definicdes parametros/ldgicas
radiocomandos armazenados Er07 Teste perfil abertura falhado Verificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/ldgicas
r este perfil fecho falhado erificar conexao perfis e/ou definicdes parametros/ldgicas
[ox] | Er08 T fil fecho falhad Verifi a fis e/ou definicd a /16gi
+/- * Verificar ligagdes ao motor
Er iH Erro teste hardware placa Problemas haraware na placa (contactar a assisténcia técnica)
Lista dltimos 30 erros Er3H* Inversao devido obstaculo - Amperostop Verificar eventuais obstaculos ao longo do percurso
(o< Er4H” Sist. Térmico Aguardar o arrefecimento do automatismo
ErSHY Erro de comunicacdo com dispositivos remotos \éea”cggaég e'?sgg%gﬁm:j&i‘%ﬁ’g?gﬁgfs acessorios e/ou
et £r 5 | intemo de controlo supervisao sstema. e e e Ry a0 Problema persiste
. . . Pressionando Ok sdo confirmadas as configuracoes detetadas.
Er2 Errode consisténcia dos parametros de central (Logicas e Parametros) | A placa continuard a funcionar com as configuracoes detetadas.
&Enecessarioveriﬁcarasconﬁguragéesda placa(Parametrose| ¢gicas).
Pressionando Ok a placa continuard a funcionar com D-track!
Er73 Erro nos parametros de D-track default.
E necessario efetuar um autoset
ErFD Erro de fim de curso Verificar ligacoes fim de curso
ErF i Erro fim de curso sempre ativo ap6s o inicio da manobra Verificar ligacdes fim de curso, ligacées motor
] erro na configuracao das entradas SAFE Verificar a correta configuracéo das entradas SAFE
*H=01,...9ABCDEF

(PASSGard - (o] — (050 — [T |~ [ — @05 — 1 7 |+ — {508 — [T |~ [ — {5200 — [T * |~ [ — [FeE)
~ )
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MANUAL PARA A INSTALACAO

1) GENERALIDADES

O acionador DEIMOS ULTRA BT A proporciona uma ampla versatilidade de
instalacdo, gracas a posicdo extremamente baixa docJoinhéo, a compacidade do
acionador e a regulacdo da altura e profundidade de que dispde. O limitador
de binario elet-

ronico, regulavel, garante aseguranca contra o esmagamento. Amanobramanual
de emergéncia efetua-se com extrema facilidade por meio de uma alavanca de
desbloqueio.

A paradaé controladapor interruﬁtores defim-de-curso magnéticos polarizados.
O quadro de comandos MERAK é fornecido pelo fabricante com regulacdo
standard. Qualquer variacao deve ser definida através do programador de display
incorporado ou através de programador palmar universal.

Suporta completamente os protocolos EELINK e U-LINK.

As caracteristicas principais sdo:

- Controlo de 1 motor em baixa tensao

- Deteccdo de obstaculos

- Entradas separadas para os dispositivos de seguranca

- Entradas de comando configuraveis

- Receptor radio incorporado rolling-code com clonagem de transmissores.

A placa é dotada de umaEIaca de bornes de tipo extraivel para facilitar a manu-
tencdo ou a substituicao. E fornecida com uma série de pontes pré-cabladas para
facilitar otrabalho doinstalador.As pontes dizemrespeitoaos bornes: 70-71,70-72,
70-74.Se os bornes acima indicados sao utilizados, remova os respectivas pontes.

VERIFICACAO

OquadroMERAK efetua o controlo (verificagao) dosrelés de marcha edosdisgositivos
de seguranca (fotocélulas), antes de executar cada ciclo de abertura e fecho.

Em casode maufuncionamento, verificarofuncionamento regulardos dispositivos
ligados e controlar as cablagens.

2) DADOS TECNICOS

MOTOR
400

600

Alimentacao

110-120V 50/60Hz
220-230V50/60Hz(*)

110-120V 50/60Hz
220-230V50/60Hz(*)

Motor

24V —=

24V —=

Poténcia absorvida

50w

70W

Corrente max. absorvida

0,5A(230V)-TA(110V)

0,5A(230V)-1A(110V)

Médulo pinhéo (standard)

4mm (14 dentes)

4mm (14 dentes)

Veloc. folha (standard)

12m/min

12m/min

Peso max. folha-standard**

4000N (=400kg)

6000N (~600kg)

Médulo pinhéo (rédpido)

4mm (18 dentes)

4mm (18 dentes)

Veloc. folha (rdpido)

15,5m/min

15,5m/min

Peso max. folha-rapido**

3000N (=300kg)

3600N (=360kg)

Bindario max.

20Nm

30Nm

Reacgédo ao choque

Limitador de binério
electrénico

Limitador de binario
electrénico

Lubrificacdo

Graxa permanente

Graxa permanente

Manobra manual

Desbloqueiomecani-
co por alavanca

Desbloqueiomecani-
co por alavanca

Tipo de utilizagédo

intensivo

intensivo

Baterias tampé&o (opcionais)

2bateriasde12V1,2Ah

2bateriasde 12V1,2Ah

Condi¢des ambientais

de -20°Ca +55°C

de -20°C a +55°C

Grau de proteccéo

P44

P44

Ruido <70dBA <70dBA

Peso do operador 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Dimensodes Ver Fig. | Ver Fig.l
CENTRALE

Isolamento rede/baixa tensédo | >2MOhm 500V ===

Temperaturadefuncionamento | -20/ +55°C

Proteccdo térmica Software

Rigidez dieléctrica

rede/bt 3750V~ por 1 minuto

Alimentacao acessorios

24V~ (0,5 A absorcao méx)

24V~safe

AUX 0

Contacto alimentado 24V ~N.O.

(1A max)
AUX 3 Contacto N.O. (24V~/1A max.)
Fusiveis Fig.G
Radiorrecg;())tor Rolling -Code frequéncia 433.92MHz

incorpora

Definicdo parametros e op¢oes

Display LCD/ programador palmar universal

N° combinagoes

4 bilides

16 - DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600

N° max.radiocomandos

armazenavels 63

(*) Tensbes especiais de alimentacdo a pedido. .
** Nao séo previstas dimensées minimas ou méaximas para a parte guiada que
pode ser utilizada

Versées de transmissores utilizaveis: @ -
Todos os transmissores ROLLING CODE compativeis com ((€R Ready))

3) DISPOSICAO DOS TUBOS FIG.A

Dispor a instalacao eléctrica tomando como referéncia as normas vigentes para
as ir)stalagées eléctricas CEl 64-8, IEC364, harmonizacdo HD384 e outras normas
nacionais.

4) DISPOSICAO FIXACAO MOTORFIG.B

- Efectuar uma escavacao onde serd executada a plataforma de cimento com os
tira-fundos da placa base afogados,gara a efectuar a fixacao do grupo redutor,
respeitando as cotas indicadas na FIG.B.

5) REMOCAO DO CARTER DE COBERTURA Fig.C

- Desparafusar os parafusos frontais especificos (FIG. C - rif.1)
-Empurrarcomoindicadonafigura (FIG.C—rif.2—rif.3)£ara desengatarocarterdos
dois pequenos blocos posteriores (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- Levantar o carter (FIG.C - rif.4).

6) MONTAGEM DO MOTOR FIG.D

7) MONTAGEM DOS ACESSORIOS DE TRANSMISSAO FIG.E - E1
Tipos de cremalheiras recomendadas (fig.J)

8) CENTRAGEM DA CREMALHEIRA EM RELAGAO AO PINHAO FIG.K-L1-M

APERIGO -A opera&éo de soldadura deve ser executada por uma pessoa
experienteedotadadetodos os equipamentosde proteccaoindividuais
previstos pelas normas de seguranca vigentes FIG.L.

9) FIXACAO DAS BRAGADEIRAS DE FINAL DE CURSO FIG.F

Fixacao dos finais de percurso:

i:IFCi-‘.XI? a P{agadeira de final de curso na cremalheira tal como indicado na figura
.Fref.1.

- Fixe a caixa de final de curso magnético na bracadeira de final de curso com

os parafusos e as porcas fornecidas, tal como indicado na figura F ref.2 - F ref.3.

-Fixeabracadeiradefinal de curso nacremalheiraaparafusando os dois parafusos

dianteiros fornecidos FIG.F ref.4.

Na utilizagdo das cremalheiras CVZ e CVZ-S, utillize os distanciadores tal como

indicado na FIG.J ref.1

Final de curso Direito:

- Fixe o final de curso magnético Direito denominado “R” prestando atencéo a
respeitar a distdncia maxima entre a caixa do final de curso magnético e o grupo
de final de curso, FIG.F.

Final de curso Esquerdo:

- Fixar o final de curso magnético Esquerdo denominado “L" prestando atencdo a
respeitar a distancia maxima entre a caixa do final de curso magnético e o grupo
de final de curso, FIG.F.

Atencdo. Na passagem de conﬁdguragéo l6gica da abertura direita/esquerda, ndo
inverta as bragadeiras de final de curso.

10) RETENS DE PARAGEM Fig. N

PERIGO - O portdo deve estar equipado com reténs de paragem

mecanicos quer naaberturaque nofecho,deformaaimpedirasaidado
portéo da guia superior. E devem estar firmemente fixados no chao, alguns
centimetros além do ponto de paragem eléctrica.

Nota: o perfil ativo N1 deve ser instalado de modo de nao ser ativado pelas
tranquetas mecanicas.

11) DESBLOQUEIO MANUAL (Ver MANUAL DE USO -FIG.3-).
Atencao Nao empurrar VIOLENTAMENTE a folha do portao, mas ACOMPAN-
HA-LA por todo o seu percurso.

12) LIGACAO DA PLACA DE BORNES FIG.G - P

Uma vez que passados os cabos eléctricos nas calhas e fixados os varios compo-
nentes do automatismo nos pontos escolhidos, passa-se a fixacdo dos mesmos
de acordo com as indicagdes e os esquemas ilustrados nos relativos manuais de
instrucdo. Efectuar a ligacdo da fase, do neutro e da terra (obrigatdria). O cabo
de rede deve ser bloqueado no especifico passa-fios (FIG.P-rif.P1) e no passa-fios
(FIG.P-rif.P2), o condutor de protecao (terra) com bainha isolante amarela/verde,
deve estar ligado especifico terminal(FIG.P-rif.S), os condutores em baixissima
tensao devem passar no especifico passa-fios (FIG.P ref.P3).

ADVERTENCIAS -Nas opera¢bes de cablagem einstalagcdo tomar comoreferéncia
as normas vigentes e, seja como for, os principios de boa técnica. Os condutores
alimentadoscomtensdes diferentes, devem serfisicamente separados,oudevem
seradequadamente isolados com isolamento suplementar de pelo menos 1 mm.
Os condutores devem estar apertados por uma fixacao suplementar perto dos
bornes, por exemplo, por meio de bracadeiras. Todos os cabos de ligagao devem
ser mantidos adequadamente afastados dos dissipadores.

12.1) COMANDOS LOCAIS Fig.G

Com o display apagado, a pressao da tecla + comanda um Open e da tecla - um
Close. Pressionando de novo as teclas, enquanto o automatismo estd em movi-
mento, é comandado um STOP.

13) DISPOSITIVOS DE SEGURANCA
Nota: utilizar unicamente dispositivos de seguranca receptores com contacto livre.

13.1) DISPOSITIVOS VERIFICADOS Fig. U

13.2) LIGAGAO D1 PAR DE FOTOCELULAS NAO VERIFICADAS FIG.H
14) ACESSO AO MENU SIMPLIFICADO: FIG.1

14.1) ACESSO AOS MENUS: FIG. 2

14.2) MENU PARAMETROS (PR-A7) (TABELA“A” PARAMETROS)
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Borne Definicao Descricao
L FASE Alimentagdo monofésica 220-230V 50/60 Hz*
N NEUTRO
JP31 L L
3 TRANSF. PRIM. Ligacao transformador primario, 220-230V
P13 TRANSE. SEC Alimentacdo da placa:
. . 24V~ Secundario transformador
10 MOT + o
Ligagdo motor 1.
1 MOT -
Saida configuravel AUX 0 - Default LAMPADA CINTILANTE.
20 AUX 0 - CONTACTO ALIMENTADO | 2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/ LUZ
o ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE LINGUETA/ FECHADURA
2 24V(N.O) (1A MAX) ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENGAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO. Tomar como referéncia a tabela
“Configuracdo das sa_fdas AUX".
Saida configuravel AUX 3 - Default Saida 2° CANAL RADIO.
26 AUX 3 - CONTACTO LIVRE (N.O.) 2°CANAL RADIO/ INDICADOR LUMINOSO PORTAO ABERTO SCA/ Comando LUZ CORTESIA/ Comando LUZ ZONA/ LUZ
Mix 24V 1A o ESCADAS/ ALARME PORTAO ABERTO/ LAMPADA CINTILANTE/ FECHADURA ELETRICA DE LINGUETA/ FECHADURA
57 (Max ) ELETRICA DE MAGNETE/ MANUTENCAO/ LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO. Tomar como referéncia a tabela
“Configuracao das saidas AUX".
JP10 Fim-de-curso Ligacao grupo final de curso
50 24V-
Saida alimentagao acessorios.
51 24V+
Saida alimentacdo para dispositivos de seguranca verificados (transmissor fotocélulas e transmissor de perfil sensivel).
52 24 Vsafe+ . - ]
Saida activa apenas durante o ciclo de manobra.
60 Fio comum Fio comum entradasIC1elC2
3 Entrada de comando configuravel 1 (N.O.) - Default START E.
=2 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Tomar como referéncia a tabela "Configuracéo das entradas de comando".
S Entrada de comando configuravel 2 (N.O.) - Default PED.
62 IC2 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Tomar como referéncia a tabela "Configuracao das entradas de comando".
70 Fio comum Fio comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
71 sTOP O comando interrompe a manobra. (N.C.)
Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.
Entrada de seguranca configuravel T (N.C) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tom. A " = "
73 FAULT 1 Entrada verificagdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 1.
Entrada de seguranca configuravel 2 (N.C)) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Tom énci " a ca"
75 FAULT 2 Entrada verificagdo dos dispositivos de seguranca ligados ao SAFE 2.
< % ANTENA Entrada antena.
S Usar uma antena sintonizada em 433MHz. Para a ligacdo Antena-Receptor usar o cabo coaxial RG58. A presenca de
t # SHIELD massas metalicas perto da antena, pode interferir com a recepgéo radio. No caso de fraco alcance do transmissor,
< deve-se deslocar a antena para um ponto mais apropriado.

Configuracao das saidas AUX

Légica Aux= 0 - Saida 2° CANAL RADIO.
O contacto fica fechado durante 1s a activacdo do 2° canal radio.

Logica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.
O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.

Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.
O contacto fica fechado por 90 segundos depois da tltima manobra.

Légica Aux= 3 - Saida comando LUZ DE ZONA.
O contacto fica fechado por toda a duracdo da manobra.

Légica Aux= 4 - Saida LUZ ESCADAS.
O contacto fica fechado por 1 segundo no inicio da manobra.

Légica Aux= 5 - Saida ALARME PORTAO ABERTO.
O contacto fica fechado se a folha fica aberta por um periodo de tempo duplo em relagdo ao TCA definido.

Légica Aux= 6 - Saida para LAMPADA CINTILANTE.
O contacto fica fechado durante a movimentacao das folhas.

Légica Aux= 7 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE LINGUETA.
O contacto fica fechado por 2 segundos a cada abertura.

Légica Aux= 8 - Saida para FECHADURA ELECTRICA DE MAGNETE.
O contacto fica fechado com o portao fechado.

Légica Aux= 9 - Saida MANUTENGCAO
O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no parametro Manutencéo, para sinalizar o pedido de manutencao.

Légica Aux= 10 - Saida LAMPADA CINTILANTE E MANUTENCAO.
O contacto fica fechado durante a movimentacao das folhas. Se for atingido o valor definido no parametro Manutencéo, no fim da manobra, com a folha fechada, o contacto fecha-se

4 vezes por 10s e abre-se por 5s para sinalizar o pedido de manutencéo.

Nota: Se nenhuma saida estiver configurada como Saida 2° Canal Radio, o 2° canal radio comanda a abertura do postigo.

Configurazione degli ingressi di comando

Logica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Légica Mow. PARS50-A-PASSa. Start externo para o controle do semaforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start I. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS50-A-PASS5a. Start interno para o controle do semaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open. i .
O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fecha passado
o tempo de tca, se activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped. |
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica M"au. PAS5a-R-PRS50

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer. . ) .
Funcionamento analogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped. .
0 comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e activa-se
um comando de Start E, Start | ou Open é executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho é garantido mesmo depois da falta de corrente.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Configurazione degli ingressi di sicurezza

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula nao verificadas (*) (Fi% U, Ref. 1) . i } )
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificacéo. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento sé depois da desactivacao da fotocélula. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada. (Fig. U Ref. 2). B . .
Activa a verificacdo das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estdo activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotocélula
durante o fecho, inverte o movimento sé depois da desactivacao da fotocélula.

Loégica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura néo verificadas (*). (Fig. U, Ref. 1) ) . )
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagéo. No caso de escurecimento estéd excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de
abertura bloqueia o movimento pela duracdo do escurecimento da fotocélula. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura (Fig. U, Ref. 2). ) . .
Activa a verificagao das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o movimento
pela duragao do escurecimento da fotocélula.

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho nao verificadas (*). (Fig. U, Ref. 1) . ) i
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagéo. No caso de escurecimento esté excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase
de fecho, inverte imediatamente. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho (Fig. U, Ref. 2). . . o
Activa a verificagdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento estd excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatamente.

Légica SAFE= 6 - Entrada configurada como Bar, fotocéperfil sensivel nao verificadas (*). (FCi;;. U, Ref. 3) ) ; " ) .
Consente a conexao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificagao. O comando inverte o movimento por 2 seg. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada (Fig. U, Ref. 4).
Activa a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seg.

Légica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2 (Fig. U, x Ref.5). Entrada para bordo resistivo 8K2.
O comando inverte o movimento por 2 seg.

Logica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizagao (STOP) (Fig. D, ref. 3).
Consente a ligacao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagdo. A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao
na fase de fecho provoca a paragem. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

I(_SO'IgOICPa) (SFAFES‘IOfEntrada configurada como Bar op test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao
ig. D, ref. 4).
Ativaa vegﬁcégéo os perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencao em fase de abertura provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.

Légica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP) (Fig. D, ref. 5).
A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a interven¢ao na fase de fecho provoca a paragem.

Logica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da.automatizaséo (STOP) (Fig. D, ref. 3).
Consente a ligacao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificacdo. A intervencao em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao em
fase de abertura provoca a paragem. Se ndo for utilizado deixar a ponte ligada

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas nofecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizacéo (STOP) (Fig. D, ref. 4).
Ativa a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencdo em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, aintervencéo em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagao (STOP) (Fig. D, ref. 5).
A intervengdo em fase de fecho provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao em fase de abertura provoca a paragem.

(*) Se instalam-se dispositivos de tipo “D” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade néo verificada, deve-se estabelecer uma manutencao

obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.

14.3) MENU LOGICAS (LoG ic) (TABELA “B” LOGICAS)

14.4) MENU RADIO (-Ad io) (TABELA “C” RADIO)

- NOTAIMPORTANTE: MARCARO PRIMEIRO TRANSMISSORMEMORIZADO
COM A ETIQUETA ADESIVA COM FORMA DE CHAVE (MASTER)

O primeiro transmissor, no caso de programacao manual, atribui o CODIGO
CHAVE DO RECEPTOR; este codigo é necessario para se poder efectuara sucessiva
clonagem dos radiotransmissores.

Oreceptordebordoincorporado Clonixtambémdispde dealgumasimportantes
fun&ées avancadas:

« Clonagem do transmissor master (rolling code ou com cédigo fixo).

« Clonagem por substituicao de transmissores ja inseridos no receptor.

« Gestdo da database dos transmissores.

- Gestdo da comunidade de receptores.

Para a utilizacdo destas funcionalidades avancadas, consultar as instru¢des do
programador palmar universal e a Guia geral para programacao dos receptores

14.5) MENU DEFAULT (dEFRLLE)
Leva a central para os valoresd)redeﬁnidos das DEFAULT. Apés a reposicéo é
necessario efectuar um novo AUTOSET (ajuste automatico).

14.6) MENU LINGUA (L inLUR)
Permite definir a lingua do programador no display.

14.7) MENU AUTOSET (AUtoSEE)

« Paraobterumresultado melhor,aconselha-se realizar um“autoset”com os motores
desligados (isto é, ndo sobreaquecidos por um niimero consideravel de manobras
consecutivas).

- Iniciar uma operacdo de ajuste automatico colocando-se no menu.

« Assim que se pressionar a tecla OK visualiza-se a mensagem “ ‘,a central
comanda uma manobra de abertura seguida por uma manobra de fecho, durante
a qual é automaticamente ajustado o valor minimo de bindrio necessério ao
movimento da folha.

O nuimero de manobras necessarias ao autoset pode variarde 1a 3.

Durante esta fase é importante evitar o escurecimento das fotocélulas, assim
como a utilizagdo dos comandos START, STOP e do display.

A pressao simultanea das teclas + e - durante esta fase bloqueia o automatismo
e sai do autoset visualizando KO.

No final desta operacdo, a central de comando terd ajustado automaticamente
os valores éptimos de bindrio. Verifica-los e eventualmente modifica-los tal como
descrito na programacao.

AATEN(;I’\O!! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos
pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado pela

ngrma EN 12453.
As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de
bordas deformaveis.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico afuncao de deteccao de obsta-
A culosnaoestaactiva; portanto, oinstaladordeve controlaro movimento
do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou
fiquem parados no raio de accao do automatismo.

I))A INSTALACAO

14.8) SEQUENCIA DE VERIFICACEAO

1. Efectuar a manobra de AUTOSET (¥

2. Verificar as forgas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto 10,
caso contrario para o ponto

3. Eventualmente, adaptar os parametros de velocidade e de sensibilidade (forca):
ver tabela de parametros.

4. Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto
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10, caso contrério para o ponto

Aplicar um perfil passivo

Verificar de novo as for¢as de impacto: se respeitam os limites (**) va para o ponto

10, caso contrério para o ponto

Instalar dispositivos de protecdo sensiveis a pressdo ou eletrosensiveis (por

exemplo perfil ativo) (**)

Verificar de novo as forcas de impacto: se respeitam os limites (**) ir para o ponto

10, caso contrério para 0 ponto

Permitir a movimenta¢ao do acionamento apenas na modalidade “Homem

presente”

10. Acertar-se de que todos os diapositivos de deteccdo de presenca na area de
manobra funcionem correctamente

(*) Antes de efectuar o autoset acertar-se de ter efectuado correctamente todas as
operagbes de montagem e de colocacdo em condicdes de seguranca, tal como
prescrito pelas adverténcias para a instalagao do manual do motor.

(**) Em fungao da analise dos riscos poderia ser necessario, em todo o caso, aplicar
dispositivos de proteccao sensiveis

14.9) MENU ESTATISTICAS (5tRE)

Permite visualizar a versdo da placa, o nimero de manobras completas (em
centenas), o numero de transmissores memorizados e os ultimos 30 erros (os
primeiros 2 digitos indicam a posi¢ao, os ultimos 2 o cédigo de erro). O erro 01
é 0 mais recente.

14.10) MENU PASSWORD (PAS5Lord)

Permite definir uma password para a programacéo da placa via rede U-link".
Com a légica “NIVEL DE PROTECAO” definida para 1,2,3,4 é pedida a password
para aceder aos menus de programacao. Passados 10 tentativas consecutivas de
acesso falhadas deve-se aguardar 3 minutos para efetuar uma nova tentativa.
Durante este periodo a cada tentativa de acesso o display visualiza “BLOC". A
password predefinida é 1234.

15) LIGACAO COM PLACAS DE EXPANSAO E PROGRAMADOR PALMAR
UNIVERSAL VERSAO > V1.40 (Fig.Q)
Tomar como referéncia o manual especifico.

16) MODULOS OPCIONAIS U-LINK
Fazer referéncia as instru¢ées dos médulos U-link

16.1) FOLHAS DE CORRER CONTRAPOSTAS (Fig.R).

Consultar as instrucdées dos médulos U-link.

NOTA: Na placa definida como Slave, a entrada Perfil (Perfil/ Perfil Teste/ Perfil
8k2), deve ser configurada somente no SAFE2.

17) INVERSAO DA DIREGAO DE ABERTURA (Fig.S)

18) REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA (Fig.T)

ATENCAO conduz a central para os valores predefinidos de fabrica e todos os
transmissores sao cancelados da memoria.

ATENCAO! Uma configuracéo errada pode ser causa de danos para pessoas,
animais ou coisas.

- Interromper o fornecimento de tensao a placa (Fig.T ref.1)

- Abrir a entrada Stop e pressionar simultaneamente as teclas - e OK (Fig.T ref.2)
- Dar de tenséo a placa Jl):i Tref.1)

-0 disEIaal visualiza RST, deve-se dar confirmacédo dentro de 3s pressionando a
tecla OK (Fig.T ref.4)

- Aguardar que o procedimento termine (Fig.T ref.5)

- Procedimento terminado (Fig.T ref.6)

5.
6.
7.
8.
9.
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MANUAL PARA A INSTALACAO
TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (PR-AT)
Parametro Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
EchR 0 120 10 T:S:nggteigsc[r;]o Tempo de espera antes do fecho automatico.
ESGolb Termpo de
: n . 1 180 40 evacuagao dazona | Tempo de evacuagao da zona envolvida pelo trafico regulado pelo semaforo.
SET semafdrica [s]
Espaco de Espago_de destaceleragéo n.a abeftura do/f motor/es,, expresslo.em percentagem do percuso total.
SPJ’ AL L.HP 1(%44) 50 10 desaceleracio na ;?\'I;il;lrig(g)ég\spos uma modificacdo do parametro serd necessdria uma manobra completa sem
abertura [%] ATENSAO: com“SET” no disglaz nao esta activa a deteccao do obstécu_lo.
Espaco de Espagoxde des’aceleragéo no fec!\o do/s nlotor/es, expresso em percentagem do percurso total.
SPAALLch | 1009 50 10 desaceleracdo no ﬁzzwrgg(g)éé-\spos uma modificacdo do parametro serd necessaria uma manobra completa sem
fecho [%] ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccio do obstaculo.
Espaco de desaceleracdo (passagem da velocidade de regime a velocidade de afrouxamento)
Espaco de quer na~abertura que no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SPdECEL 0 50 15 d paco ¢ ATENGAO: Apés uma modificagio do parametro sera necessaria uma manobra completa
d esaceleracao [%] X -
sem interrupgoes.
ATE_NCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstécu_lo.
APEFE. 10 99 20 Abertura parcial [%] Espagodeaberturfi parcialem percentagem relativamente a abertura total, depois de uma ativacdo
PR-2 {RLE do comando postigo PED.
Forca exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de forca fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
Forca dafolha/s na | O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
ForcR RP 1 99 50 gbertura [‘%/:] A P

ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de sequranca anti-esmagamento(**).

Forca exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forca fornecida, além
daquela memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme
obstaculo.
Forca da/s folha/s | O parametro é definido automaticamente pelo autoset.
ForeR ch 1 99 50 ngo fec/ho [%] ! A ’
A ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).
Forca exercitada pela folha/s na abertura a velocidade de desaceleragao.
Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela memorizada durante o autoset
(e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstaculo.O parametro é definido
Forch Forca folha/s na automaticamente pelo autoset.
1 929 50 abertura em desace-

rALL AP leragdo [%] = s . .

ATENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).

Forca exercitada pela folha/s no fecho a velocidade de desaceleragéo.
Representa a percentagem de forga fornecida, além daquela memorizada durante o autoset
(e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstéculo. O parametro é definido
FarcdR Forcafolha/sno | 5 tomaticamente pelo autoset.
ALl h 1 99 50 fecho em de;sacele-

FALL £ ragao [%] A ATENGAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor
definido sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (*). Se necessario, devem-se
instalar os dispositivos de seguranca anti-esmagamento(**).

Percentagem da velocidade maxima alcangavel na abertura pelo/s motor/es.
) Velocidade na ATENCAO: Apé6s uma modificagio do parametro sera necessaria uma manobra completa
uELRP 15 99 99 - -
- abertura [%] sem interrupgoes.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccdo do obstaculo.
Percentagem da velocidade méxima alcangével no fecho pelo/s motor/es.
) Velocidade no fecho | ATENGCAO: Apés uma modificagao do parametro sera necessaria uma manobra completa
uElch 15 99 99 . -
. [%] sem interrupgoes.
ATENSAO: com“SET” no disglaz nao esta activa a deteccao do obstécu_lo.
Velocidade do/s motor/es na abertura e no fecho na fase de afrouxamento, expresso em
Velocidade no percentagem da velocidade maxima de regime.
uELrRALL 15 30 25 ATENCAO: Ap6s uma modificacao do parametro sera necessaria uma manobra completa
afrouxamento [%] . ~
sem interrupgoes.
ATENCAO: Com “SET” no display nao esta activa a deteccio do obstaculo.
Programacao
TRARUEER- do numero d'e Permite definir um nimero de manobras ap6s o qual é sinalizado o pedido de manutencéo na
0 250 0 manobras limite , < A - -
2 lonE manutencao [em saida AUX configurada como Manuteng¢ao ou Lampada cintilante e Manutengao

centenas]

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN12453 para os limites de forca, e a EN12445 para o método de medicao.
(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacdo de bordas deformaveis.
(***) Se o valor calculado for inferior a 30 cm, é configurado a 30 cm.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

TABELA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

Logica

Definicao

Default

Barrar
o ajuste
efectuado

Opcoes

EcR

Tempo de Fecho
Automatico

0

Légica néo activa

Activa o fecho automético

chrAP dR

Fecho rapido

Logica néo activa

1
0
1

Fecha passados 3 segundos da desocupacéo das fotocélulas antes de aguardar o final do TCA definido

Mow. PRSSa
PRSSa

Movimento
passo-a-passo

Movimento passo-a-passo
3 PASSOS

As entradas configuradas como Start E, Start
I, Ped funcionam com a légica 4 passos.

2PASSOS 4 PASSOS

As entradas configuradas como Start E, Start
1, Ped funcionam com a Idgica 3 passos. O
impulso durante a fase de fecho se inverte o
movimento.

FECHADA

DURANTE
O FECHO

ABRE

ABRE ABRE

STOP

ABERTA

DURANTEA
ABERTURA

DOPO STOP

FECHA FECHA

As entradas configuradas como Start E, Start FECHA
1, Ped funcionam com a ldgica 2 passos. A

cada impulso inverte o movimento.

STOP +TCA | STOP + TCA

ABRE ABRE ABRE

PrERLL

Pré-alarme

A lampada cintilante acende-se contemporaneamente ao arranque do/s motor/es.

A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.

oo

PrESEnEE

Homem presente

Funcionamento por impulsos.

Funcionamento com Homem Presente.

A entrada 61 é configurada como OPEN UP.

A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.

A manobra continua enquanto for mantida a pressao nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.

ATENGAO: néo estao activados os dispositivos de seguranga.

Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.

Se a placa falha os testes das segurancas (fotocélula ou perfil, ErOx) por 3 vezes consecutivas, é habilitado o funcio-
namento com Homem Presente ativo por 1 minuto apos a liberacao das teclas OPEN UP - CLOSE UP.

A entrada 61 é configurada como OPEN UP.

A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.

ATENGAO: com Homem Presente Emergency nio estao activados os dispositivos de seguranca.

bL. {"PRP

Bloquei
impulsos na
abertura

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start I, Ped ndo tém efeito durante a abertura.

bL. i"PEcA

Bloqueia
impulsos no TCA

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a pausa TCA..

bL. iMPch

Bloqueia
impulsos no fecho

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante o fecho.

O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped nao tém efeito durante o fecho.

Funcéo Ice

O limiar de intervencéo da protec¢do amperostop permanece fixo no valor programado.

A central executa automaticamente a cada arranque uma compensacao do limiar de interveng¢do do alarme ob-
staculo.Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior
ao indicado pela norma EN 12453. Em caso de duvidas, deve-se utilizar dispositivos de seguranca auxiliares.
Esta fungdo é util no caso de instalacées que funcionam a baixas temperaturas.

ATENGAO: ap6s ter activado esta fungio é necessario efectuar uma manobra de autoset.

inud irEC. AP

Inversao direccéo
de abertura

Funcionamento standard (Veja Fig. S, Ref. 1).

Inverte-se o sentido de abertura em relacdo ao funcionamento standard (Veja Fig. S, Ref. 2)

SRFE |

Configuragao
da entrada de
seguranca SAFE 1.
72

Entrada configurada como Phot, fotocélula.

Entrada configurada como Phot test , fotocélula verificada.

Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura.

Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.

SAFE ¢

Configuragao
da entrada de
seguranca SAFE 2.
74

Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho.

Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.

Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.

Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.

X |IN|oojn|bd|lw(N

Entrada configurada como Bar 8k2.

Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-se a
paragem do movimento.

10%

Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura. No
fecho obtém-se a paragem do movimento.

11*

Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-
se a paragem do movimento.

12%

Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se a
paragem do movimento.

Entrada configurada como Bar CL TEST, perfil sensivel verificado com inversdo ativa apenas no fecho. Na
abertura obtém-se a paragem do movimento.

14%

Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-
se a paragem do movimento.
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Légica

Definicao

Default

Barrar
o0 ajuste
efectuado

Opc¢oes

Configuragao

da entrada de

comando IC 1.
61

0

Entrada configurada como Start E.

Entrada configurada como Start .

Entrada configurada como Open.

Entrada configurada como Close.

Configuragao

da entrada de

comando IC 2.
62

Entrada configurada como Ped.

wvibh|lwiN

Entrada configurada como Timer.

Entrada configurada como Timer Pedonal.

AUH O

Configuragao
da saida AUX 0.
20-21

Saida configurada como 2° Canal Radio.

Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.

Saida configurada como comando Luz de Cortesia.

AUH 3

Configuragéo da
saida AUX 3.
26-27

Saida configurada como comando Luz de Zona.

Saida configurada como Luz de escadas

Saida configurada como Alarme

Saida configurada como Lamp. cintilante

Saida configurada como Fechadura de lingueta

Saida configurada como Fechadura de magneto

W| 0| N|[ocojn|hjwiNn | = O O

Saida configurada como Manutencéo

o

Saida configurada como Lampada cintilante e Manutengao.

cod F {550

Codigo Fixo

o

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
Néo sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.

O receptor estd configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.

n uwEl dE
ProtE o

Definicao do nivel
de protecao

A - Néo é necessaria a password para aceder aos menus de programacao

B - Habilita a memorizacéo dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e nédo requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no
modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor a memorizar.
O receptor sai do modo programacao passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros transmisso-
res novos repetindo o ponto anterior.

C - Habilita a introducao automatica via radio dos clones.

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionados a
memoéria do receptor.

D - Habilita a introdugdo automaética via radio dos replays.

Permite adicionar os Replays programados a meméria do receptor.

E - E possivel modificar os parametros da placa via rede U-link

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as fun¢ées B-C-D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.

A password predefinida é 1234,

B - Desabilitada a memorizagdo dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introdugdo automaética via radio dos clones.
Permanecem invariadas, em relagdo ao funcionamento 0, as fun¢des D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234.

B - Desabilitada a memorizagao dos transmissores via radio.

D - Desabilitada a introducdo automatica via radio dos Replays.
Permanecem invariadas, em relacdo ao funcionamento 0, as fungdes C - E

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizagao dos transmissores via radio.
C - Desabilitada a introdugao automatica via radio dos clones.
D - Desabilitada a introducéo automatica via radio dos Replays.
E - E desabilitada a possibilidade de modificar os parametros da placa via rede U-link
Os transmissores sao memorizados apenas utilizando o menu radio especifico.
IMPORTANTE: Tal elevado nivel de seguranca impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as interferén-
cias radio eventualmente presentes.

Modo SEr IRLE

Modo serial
(Identifica como se
configura a placa
numa conexao de
rede BFT.)

SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnéstico/etc.

MASTER standard: a placa envia comandos de activagao (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.

SLAVE folhas contrapostas na rede local: a placa é o slave numa rede de folhas contrapostas sem médulo
inteligente. (fig.R)

MASTER folhas contrapostas na rede local: a placa é o master numa rede de folhas contrapostas sem maédulo
inteligente. (fig.R)

ind Ir 1220

Endereco

Identifica o endereco de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.
(ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)
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MANUAL PARA A INSTALACAO

Barrar
Légica Definicao Default | oajuste Opgoes
efectuado
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
4 Entrada configurada como comando Ped.
5 Entrada configurada como comando Timer.
6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa so na abertura.
9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa s6 no fecho.
10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.
a * Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, no fecho
Configuracao da 11
entrada EXPI1 na obtém-se a paragem do movimento.
placa de * Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho, na abertura
EHP 1 1 R 1 12 obtém-se a paragem do movimento.
expansao parag
entradas/ saidas 3% Entrada configurada como seguranca Phot test, fotocélula verificada. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao
1-2 1 entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificacdo dispositivos de seguranga. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranca Phot op test, fotocélula verificada ativa apenas na abertura. A entrada 3
14% (EXPI2) da placa de expansao entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos
de seguranca. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranca Phot cl test, fotocélula verificada ativa apenas no fecho. A entrada 3
15% (EXPI2) da placa de expansao entradas/saidas é comutada automaticamente na entrada verificada dispositivos
de seguranga. EXPFAULT1.
16* Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel verificado. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao
entradas/ saidas é comutada automaticamente na entrada verificagdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranca Bar OP test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na aber-
17% tura, no fecho obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacao dispositivos de seguranga. EXPFAULT1.
Entrada configurada como seguranga Bar CL test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas no fecho,
18% na abertura obtém-se a paragem do movimento. A entrada 3 (EXPI2) da placa de expansao entradas/ saidas é
comutada automaticamente na entrada verificacdo dispositivos de seguranca. EXPFAULT1.
0 Entrada configurada como comando Start E.
1 Entrada configurada como comando Start I.
2 Entrada configurada como comando Open.
3 Entrada configurada como comando Close.
Conf 50.d 4 Entrada configurada como comando Ped.
e:tr:ag::;g:; n.: 5 Entrada configurada como comando Timer.
placa de 6 Entrada configurada como comando Timer Postigo.
]
EHP i expansao 0 7 Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.
entradas/ saidas 8 Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa sé na abertura.
1-3 9 Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa s6 no fecho.
10 Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.
* Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inversdo ativa apenas na abertura, no fecho
1 obtém-se a paragem do movimento.
12% Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.
Configuragéao da 0 Saida configurada como 2° Canal Rédio.
saida EXPI2 na 1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portdo aberto.
! P aida configurada como comando Luz de Cortesia.
HPgo | e';';;f‘;i 11 2 Saida configurad do Luz de Cortesi
entradas/ saidas 3 Saida configurada como comando Luz de Zona.
4-5 4 Saida configurada como Luz de escadas.
5 Saida configurada como Alarme.
Configuracao 6 Saida configurada como Lamp. cintilante.
da saulia E);Plz 7 Saida configurada como Fechadura de lingueta.
EHPo? n:x':,:,::aoe 11 8 Saida configurada como Fechadura de magneto.
entradas/ saidas 9 Saida configurada como Manutencéo.
6-7 10 Saida configurada como Lampada cintilante e Manutencao.
11 Saida configurada como Gestao semaforo com placa TLB.
Pré-cintilamento 0 Pré-cintilamento excluido.
[ ] n 0
SETAFPrELATP. semaforo 1 Luzes vermelhas intermitentes, por 3 segundos, no inicio da manobra.
SEP’ﬁF S5%a Semaforo o 0 Luzes vermelhas apagadas com portao fechado.
!{fa vermelho fixo 1 Luzes vermelhas acesas com portdo fechado.

*

Ativo apenas em FW = 2.10

TABELA “C” -MENU RADIO (-Rd /o)

Logica

Descricao

RLL SEArE

Adiciona a Tecla start
associa a tecla desejada ao comando Start

ALD deh

Adiciona a Tecla 2ch o ) ) ’ o o
Associa a tecla desejada ao comando do 2° canal radio. Se nenhuma saida estiver configurada como Saida 2° Canal Radio, o 2° canal radio co-
manda a abertura do postigo.

Eljminar Lista
AATENCAO! Remove completamente todos os transmissores memorizados da meméria do receptor.

Leitura cédigo receptor . )
Visualiza o cédigo receptor necessério para a clonagem dos transmissores.

|14
[N11N

ON =Habilita a programacéo a distancia das placas por meio de um transmissores W LINK anteriormente memorizado.
Esta habilitacdo Eermanece.a_ctiva por 3 minutos desde a Ultima presséo do transmissores W LINK.
OFF= Programacao W LINK desabilitada.
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| EFXEIPIAIO ETKATASZTAZHE |

1) FENIKA
To potép DEIMOS ULTRA BT A mapéxel peydhn evehi€ia squTdomonqg(dpn
otnv e€alPETIKA XapnAr 80N Tou mMVIGY, 0TO UIKRO Tou uEYeBOG Kat 6T pUBLION
vPougkal BaBougmou Slabétel O puBUILOUEVOC NAEKTPOVIKOCTIEPIOPIOTNG POTTIAG
TTAPEXEL AOPAANELD amd oUVOADN. O XEIPOKIVNTOG XEIPIOPOG EKTAKTNG AVAYKNG
£0W HOXAOUL AmOGUUTTAEENG Eival EEAIDETIKA ATTAOG.
AKIVNTOTIOINON EAEYXETAL OTTO TTOAWUEVA HAYVNTIKA TEPUATIKE S1a0pOUNAG.
O mivakag éalplompiwv MERAK Jiatifetal améd Tov KATOOKEVAOTH UE TUTTIKN
puBuIon. Omoladnmote petafoln né)éna va TTPAYHATOTIOLEITAl MECW TOU
TIPOYPAUUATIOTH UE EVOWHATWHEVN 000VN i HEOW POPNTOU TIPOYPAMUMATIOTH
EVIKNG XPronG. )
TMOAUTWE CUKPBATO pe Ta TPWTOKOAA EELINK kat U-LINK.
Ta Bacikd XapakTNPIoTIKA gival:
- 'EAeyxoq T Hotép YapnAig téong
- Avixveuon gumodiwv
- XwPI0TEG €(00001 Y1a TIC AOPANELES
- Alapopwotpol eicodot eEéyxou
- Evowpatwuévog §¢ktng padtoonudtwy rolling-code pe avanapagwyr'] TIOMTIOV.
HmAakéta Slabétel BAon akpoSEKTWY ATOCGTIWEVOU TUTTOU YIa VA OIEUKOAUVETAL
ouvTAPNOoN Kat n avtikardotaon. AlatiBetal pe oglpd tomobeTnpuévwy
PAXUKUKAWTAPWV Yia va SIEUKOADVETAL O EYKATAOTATNG OTo_£pyo Tou. Ot
POAXUKUKAWTNPEG a@OopoUV Toug akpodékteg: 70-71, 70-72, 70-74. Eav ol
AKPOGEKTEG AUTOIl XpnolyomolouvTal, MPEMEL va a@alpefolv ol avtioTolxol
BPaXUKUKAWTHPEG.

ENEFXOZX

O mivakag MERAK mpayuatomolei éAeyxo (TeoT) Twv peNé Tpo@odoaiag Kal
TWV OUOTNUATWY ACPOAEING (PWTOKUTTAPA), TPV TNV EKTEAECN KABE KUKAOU
QAVOIYHATOG KAl KAELGIHATOG.

Y& mepintwon mpofAnuatog, eAéyEte Tn Asttoupyia Twv ocuvdedepévwv
OUOTNUATWY KAl TIC KAAWSIWOELC.

2) TEXNIKA XAPAKTHPIZTIKA

MOTEP
400

110-120V 50/60Hz

600
110-120V 50/60Hz

Tpogodooia 220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)
Motép 24V —- 24V —-
Anoppo@oupevn loxUg 50W 70W

Méy. kKatavdAwon peVHATOG 9)5 A(230V~)-1A(T10V

0,)5A(230V~)—1A(1 10V

4mm (14 dévtia)
12m/min

6000N (~600kg)

4mm (18 ddévTia)

4mm (14 dévtia)
12m/min
4000N (=400kg)

Movada mvidv (standard)
Tayutnta moptag (standard)

Méy.Bapogmoptag-standard**

Movdda mviov (ypriyopa) 4mm (18 ddvTia)

Tayvtnta néptag (ypriyopa) | 15,5m/min 15,5m/min
Méy.Bépogmoptag-ypriyopa)** | 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)
Méy. poriy 20Nm 30Nm

. , HAekTpoVvIiKOCG|HANEKTPOVIKOC
Avtidpaon oty kpoton TIEPLOPIOTNG POTING TIEPLOPIOTNG POTING

Aimavon Moviun pe ypdoo Moviun pe ypdoo

XeipokivnToc XEIPIOHSC g/lnogt')p)x(n)\%&;/ uel ugx)\g g/lnogt')p)x(n)\%&;/ uel ugx)\g

TOmog xpriong EVTATIKA EVTATIKA

Epedpilkég pmatapieg|2 pymatapieg Twv 12V |2 ymatapieg twv 12V

(MpoAIPETIKA) 1, 2Ah 1, 2Al

YuvOrikeg mepiBarlovTog a6 -20°C éwg + 55°C | am6 -20°C éwg + 55°C

Babuog mpootaciag P44 P44

Odpuog <70dBA <70dBA

Bdpog evepyomointr 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Al0OTACEL BAéne Fig. | BAéne Fig. |
KENTPIKH MONAAA

Movwon Siktuou/xaunArjtdon | > 2MOhm 500V ===

Oeppokpaoia Aettoupyiag  |-20/ +55°C

OgpuIKA MpooTacia N\OYIOUIKO

AINAEKTPIKN avToxn Siktuo/bt 3750V~ emi 1 Aemto

Tpogodooia efaptnudTwy %ﬁv:s(gfg A pgy. katavéiwon)

AUX 0 I]p/i)cr%c;?(t)aoia emaeng 24V~ N.O.

AUX 3 Emaen N.O. (24V~/1A max)

AcQANELEG BA.G

Evowpatwpévoc ouyvétnta 433.92MHz

padiodéktng Rolling-Code
PUBuion mapapétpwy Kat

0006vn LCD /popntdg MPoypapUaTIoTAS

EMAOYWV YEVIKIG XProng
Ap. cuvduacuwv 481
Méy.ap1Budg

TIPOYPAUUATI(OUEVWV 63
TNAEXEIPIOTNPIWY

(*) EiS1kéc TdoEIC TPpOPOSOTiag KATOTIV TapayyeNiag.
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** Aev ipoBAEémovTal ENAXIOTEC F} LEYIOTEG SIAOTATELG Y1 TO KIVOUEVO E€APTNHA
TTOU UTTOPEI vVa XpNnotomotnOei

EK800E1G TOUMTWY IOV XPNOCIHOTOIoUVTAL: @ €R-Read
'07\0|omopnoiROLLINGéOrbEnousivulouuBatoiue (( y))

%) I'IPOET'OIMA}ZIe\ ZOAHNONFIGA ) )
OETOIUAOTE TNV NAEKTPIKI EYKATAOTAON CUUPWVA LE TOUGIOXUOVTEGKAVOVIOHOUG
CEl 64-8, IEC364, T0 npc?wno HD384 kat Toug GANoUG s@vmoﬁc KAVOVIGHOUG.

4) NPOETOIMAZIA XTEPEQXHZ MOTEP FIG.B

- TIPOETOUAOTE Wia EKOKAQN Yla TNV TTAAKA TOWMEVTOU OTNV OTioia TIPETTEL va
BubioTtouy Ta aykupla Tréq TAGKAG BA0NG yia TN OTEPEWON TOU HOTEP TNPWVTAC
Tig amootdoelg otnv FIG.B.

5) AQAIPEZH KAAYMMATOZX Fig.C

- ZeBdwote Tig Svo pmpooTivég Bidec (FIG. C - rif.1)

- Znpwéte omwgotny elkova (FIG.C-rif.2 - rif.3) yla va amoouvdéoeTe To KAAU A
amo ta dvo miow tepayta (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- INKWOoTe To KAAUUUa E&IG.C - rif.4).

6) TOMOOETHZH MOTEP FIG.D

7) TONOOETHEZH EEAPTHMATQN METAAOZXHX FIG.E - E1
Juviotwuevol TUTToL KpepayLépag (fig.J)

8) KENTPAPIZMA KPEMATIEPAZ QX MPOX TO MINION FIG.K-L1-M

AKINAYNOZ - H ouyk6AAnon mipémel va yivel amd £E£181KEUNEVO TEXVIKG
mov S1a0£Tel OAA T ATOMIKA CUCTH tlcrra MPOCTAGIAG CUHPWVA HE TOUG
1o0XUOVTEG KavoviopoUGg ac@aleiag FIG.L.

9) ZTEPEQXH ZTHPIFMATQN TEPMATIKOY AIAAPOMHEX FIG.F

STEPEWON TWV TEPUATIKWYV Sladpoung:

- LTEPEWOTE TO OTNPLYHA TEPUATIKOU SIaSPOUNG OTNV KPEUAYIEPT OTIWG PAIVETAL
otnv eikova FIG.F ap.1.

- 2TEPEWOTE TO KOUTI TOU uagvnrmoo TEPUATIKOU S1a8POUNG OTO OTHPLYUA
TspuanKoU6la6pou?cusnc8i e¢KalTATA&INASIATTOU TTAPEXOVTAL OTIWG PAIVETAL
otnv elkova F ap.2 - F ap.3.

- ZTEPEWOTE TO OTN lgpa TeppaTikol Stadpoung otnv Kpepayépa Bidwvovtag
TIG SUO UIPOOTIVEG CE( £¢ Tov mmapéxovtal FIG.F ap.4.

MeTig Kpsuaxlé £¢CVZ katCVZ-S XpNOIMOTIOIOTE TOUG ATTOOTATEG OTIWG PAVETAL
otnv eikova FiGJ ap.1.

Ag&16 Teppatiko Sladpopnc:

- Z1epewoTe To €16 PAyVNTIKO TEPUATIKO Sladpopn “R" mpooéxovtag wote va
TNPHAOETE TN HEYLOTN ATTOOTAC METAEV TOU KOUTIOU TOU UAYVNTIKOU TEPHATIKOU
Siadpopung Kat Tng povadag teppatikol Siadpopng, FIG.F

Aglorspo TEPUATIKO S1AdPOMNG:

- ZTEPEWOTETO APIOTEPO HAYVNTIKO TEPHUATIKO SLladpopnG L' Tpooéxovtagwoteva
TNPNOETETN MEYIOTN AmdOTACH usrqt}:’) TOU KOUTIOU TOU JAyVNTIKOU TEPUATIKOU
Stadpoprg kat TG povadag teppatikou dtadpoung, FIG.F.

Mpoooxn. MepviwvTagotn Slapopewon Aertoupyiag armo 6e€16/aploTepd Avotyua,
UNV QVTIOTPEPETE TA OTNPIYHATA TEPUATIKOU SIASPOUAG.

10)TEPMATIKA AKINHTOMOIHZHX FIG.N
KINAYNOZX - H mopta mpémel va S1a0€Tel punxavika TEPHATIKA
aKIVNTOTI0INoNG T0G0 OTO Avolypa 600 Kal 0TO KAEIOIHO, £T0L WOTE
Va pnv emtpémetal n £§086¢ Tng ano tov mdvw odnyo. Ta teppatika Oa
TIPEMEL VA EiVal OTEPEWPEVA OTO SATTESO, Aiya eEKaTOOTA TEPQ ATTG TO GHUEiO
NAEKTPIKNAG OKIVNTOTTOINONG.

Inueiwon: o avixveutAg epmodiwv N1 mpémet va eykatactadsi éTo1 wote va
MNV EVEPYOTTOLEITAN ATTO TA HNXAVIKA OTOT.

11) XEIPOKINHTH ANOXYMIMAEZ=H (BA. OAHTIEZ XPHXHX -FIG.3-).
nfoomg'] Mn onpwyvete AMOTOMA tnv nopta, aAAad ZYNOAEWTE tnv ot
O6An T 6tadpopn TNG.

12) ZYNAEXZH BAZHX AKPOAEKTQN Fig. G- P

A@oU TepAoETE Ta KATAANAA NAEKTPIKA KAAWSIA 0TA KAVAALA KOl OTEQEWOETE
1a 81agopa e£apTHHATA TOU AUTOUATIOHOU OTa emAeypéva onueia, Oa mpénel
Va EKTENECETE TN OUVOEDN CUPPWVA UE TIG 0ONYIES Kal Ta OxESLA TOU eyxelpLdiou
odnywwv. YuvdéoTe TN GAcn, To oUdETEPO Kal TN yeiwon (umo EszlKr']). To
NAEKTPIKO KAAWSIO TIPETIEL VO AOPANICEL OTOV E16IKO Oq)lYKTﬁpCI)E 1G.P-P1) kat
o1o otuneloBNinTn (FIG.P-P2), 0 aywyog mpootaciag (vsiwor&) EIE Kitpwvo/mpdaoivo
pavdva mpémnel va ouvdebel otov eld1ko akpodéktn (FIG.P-S), ol aywyoi moAy
XOMNAAG Téong mpémel va mepdoouy péoa oTov €181kO otumeloBAinTtn (FIG.P-.P3).

MPOEIAOMNOIHZEIY - Ma ti¢ Siadikaoieg KaAwdiwong Kal EYyKOTACTAONG TTPETIEL

va pappolovTal Ol IoXUOVTEC KAVOVIOHO( Kal Ol Kavoveg TG 0pOnG TexvikAg. Ot

aywyoi ou Tpo@odoTouvTal Ue SIaPOPETIKEG TATELS, TTPETE va SlaxwpiCovTal A

VA HOVWVOVTAL KATAANAQ e TPOCEETN POVWOon TOUAAXIoTOV Tmm.

Olaywyoinmpénelva otepewvovTal e TPOGOETO CUGTN LA KOVTA GTOUC AKPOSEKTEG,

gla mapadelypa pe SeTikd KaAwdiwv. Oha ta kKaAwdia cuvdeong mpémel va
laTNPEOVVTAL OE ATTOOTACT ACPANEIG Ao TIG PUKTPEG.

12.1) TOMIKA XEIPIZTHPIA Fig.G
Me tnv 086vn oBNnoTH, N TMiEON TOU UMOUTOV + Aéyxel éva Open Katl Tou
HITOUTOV - éva Close. Mia emumAéov mmigon TWV HITOUTOV, KATA TNV Kivon Tou
autopatiopoy, eAéyxetat éva STOP
13) ZYITHMATA AZQANEIAX
InUEIWON: XPNOIHOMOIEITE HOVO OUGTHHATA acPalgiag SEKTN pe emaen
€AeVOePNG EVaANaYG.
13.1) EAETMENA ZYXTHMATA Fig. U
13.2) ZYNAEXZH 1 MH EAETMENOY ZEYTOYZ OQTOKYTTAPQN FIG. H
14) MPOXBAXZH XTO ANMAOMOIHMENO MENOY: FIG.1
14.1) MNPOXBAXH XTA MENOY:FIG. 2
14.2) MENOY NMAPAMETPOI (F'Hran) (MINAKAX “A” MAPAMETPOI)
1)

)
14.3) MENOY AEITOYPTIEZ (Lol ic) (MINAKAX “B” AEITOYPTIEX)
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

AKPOSEKTNC OpIGUOC Meptypaen

h OYZDSI'ZEFF!OZ Movogaaikn tpogodooia 220-230V 50/60 Hz*
JP31 ] ] ]
P32 MPQT METAZX TUvSECN MPWTEVOVTOG PETACXNUATIOTH, 220-230V
P13 AEYT METASX Tpogodoaia makétag:
24V~ AeuteEPEVOV PHETAOKNUATIOTH
10 MOT + Sov6 o1
Uveon potép 1.
11 MOT - N Hotep
Aapopewotpn €600 AUX 0 - MpokaBopiopévn pubuion GAPOL.
20 AUX 0 - TPOOOAOSIA 2° KANAAI PAAIOKYMATQN/ AYXNIA ANOIXTHE NMOPTAZ SCA/ Zripa EXQTEPIKOZ OQTIZMOZL/ Zipa OQTIZMOZ
EMAQHS 24V (N.O)) (1A MAX) ZQONHX/ OQTIZMOX KAIMAKOZTAZIOY/ LYNATEPMOZX ANOIXTHX NMOPTAY/ ®APOX/ AYTOMATH HAEKTPIKH
21 o KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH/ £YNTHPHZH/ ®APOX KAl ZYNTHPHZXH. Avatpé€te atov mivaka
“Alapépewon Twv. £€06wv AUX".
Aapopewoatpn £€£060¢ AUX 3 - MpokaBoplopévn E§odog 2° KANAAI PAAIOKYMATQN.
26 AUX 3 - EAEYOEPH ENAOH 2° KANAAI PAAIOKYMATQN/ AYXNIA ANOIXTHZ MOPTAL SCA/ Zrjpa EXQTEPIKOY OQTIZEMOL/ Zripa OQTIZMOX
(N.O) (Max 24V 1A) ZONHX/ OQTIEMOZ KAIMAKOZTAZIOY/ ZYNATEPMOZX ANOIXTHE NOPTAY/ ®APOL/ AYTOMATH HAEKTPIKH
27 o KAEIAAPIA/ HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MAITNHTH/ ZYNTHPHZH/ ®APOX KAl ZYNTHPHZH. Avatpé€te oTov mivaka
“Alapop@won Twv e§68wv AUX".
JP10 Teppatikd S1a8popng >0vSeon povadag tepuatikol dladpourig
50 24V- ; . .
= AT E€080¢ Tpoodooiag e§apTnUdTwy.
5o 24 Vsafe+ ‘E€080¢ Tpopodoaiag yia eENeypéva oUOTANATA ACPAAEIQC (TOPITOC PWTOKUTTAPWVY Kall TOUTTOC AVIXVEUTH EUOSiwv).
‘E€0d0¢ evepyri HOVO oToV KUKAO AelToupyiag.
60 Oubdétepog Oudétepog €1068wv IC T kat IC 2
g-_ Aapopewatpn gioodog evtohrg 1 (N.O.) - Default START E.
= 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Avatpé€te oTtov mivaka "Alauop@waon Twv 1008wV eVTOANG".
e Alapopewotpn gicodog evioArc 2 (N.O.) - Default PED.
% 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Avatpéte otov mivaka "Alapudépewon Twv goééwv £VTOAC".
70 Oubétepog Oubétepog £1066wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
7 STOP H evtohn Siakomtel Tnv kivnon. (N.C.)

Edv Sev xpnoiyomoleitat aproTe 1o BpaxukukAwTrpa otn B€on Tou.
Alapop@wolpn eicodoc acpareiag 1 (N.C.) - Default PHOT.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

72 SAFET TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR L/ BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Avatpé€te oTOV TV aleiac”
73 FAULT 1 Eicodo¢ eNéyxou ocuoTnuatwy acgaleiog cuvdedSepévwy oto SAFE 1.
Aapopewotpn gicodog acpaleiag 2 (N.C.) - Default BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOTTEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL/ BAR CLTEST/ BAR 8K2 CL
Avatpé€Te oTOV TV aeiac”
75 FAULT 2 Eioodoc eNéyxou ouoTnpATWY ao@aleiac cuvdedepévwy oto SAFE 2.
5 Eicodoc¢ kepaiag.
g Y KEPAIA Xpnotpomolgite kepaia Guvtoviopévn ota 433MHz. a ™ 00vSeon Kepaiac-AEKTN XPNOIHOTIOOTE OUOAEOVIKG
S kaAwdilo RG58. H napouaia uem)\)\lkwv OYKWV KOVTA 0NV KEPQiQ, UMTOpEL va npom)\eca TaPEUPOAEG OTN )\mpr]
= # SHIELD padiokupdtwy. Te nepimwon xaunAic euBEAEIaC TOU TToUTToU, UETAKIVAOTE TNV Kepaia o kataMnASTepo onueio.

Awapoéppwon Twv e§65wv AUX

Aertoupyia Aux= 0 - E§060¢ 20Y KANAAIO'Y PAAIOKYMATQN.
H enma@n mapapével KAELOTN yia 1S PE TNV EVEQYOTTOINGN TOU 20U KAVOAIOU paSIOKUUATWY.

Aertoupyia Aux= 1 - E§€o6o¢ AYXNIAZ ANOIXTHZ MOPTAX SCA.
H ema@n mapapével KAELOT KATA TO AVOlyUa Kal e TO GUANO avOIKTO, SIAAEITOUCa KATA TO KAEIOIUO, AVOIKTH UE TO QUANO KAELOTO.

Aertoupyia Aux= 2 - E€oSo¢ orjpatog EXQTEPIKOY OQTIZEMO'Y.
H enmaen mapapével KAeLoTN yia 90 SeuT. UETA TRV TENEVTAIA Kivnon.

Aertoupyia Aux= 3 - E€oSo¢ orjpatog OQTIZMOY ZONHX.
O ema@n mapapével KAELOTH yla OAn Tn SidpKela TG Kivnong.

Aertoupyia Aux= 4 - E€oSo¢ OQTIZMOY KAIMAKOZTAZIOY.
H enaen mapapével KAeloTn yia 1 §eut. otnv évapén Tng Kivnong.

Aertoupyia Aux= 5 - E€080¢ ZYNATEPMOY ANOIXTHE MOPTAX.
H enmagn mapapével KAEIOTR €4V TO @UANO TNG TOPTAG Tapapeivel avolxtd yla SImho xpdvo we mpog to pubuiopévo TCA.

Aertoupyia Aux= 6 - E€oSog yia ®APO.
O ema@n mMapauével KAELOTH KaTd Tn SIAPKELA TNE Kivong Twv @UAAWV TG mopTag.

Aertoupyia Aux= 7 - E€o80g yia AYTOMATH HAEKTPIKH KAEIAAPIA.
H enagn mapapével KAEIOTH yia 2 SeuT. o€ KABE Avolyua.

Aertoupyia Aux= 8 - E€o80¢ yia HAEKTPIKH KAEIAAPIA ME MATNHTH.
O ema@n MapaAUEVEL KAELOTH PE TNV TOPTA KAELOTH.

Aertoupyia Aux= 9 - E€060¢ TYNTHPHZH.
H enagn mapapével KAEIOTH 6TaV GTACEL OTNV TIUK TTOU €XEL PUBUIOTEL OTNV MOPAPETPO TUVTHPNON, EMONUAIVOVTAG TNV avAyKn ouvTiPnonG.

Nertoupyia Aux= 10 - E€060¢ ®APOZ KAl TYNTHPHIHO emagn mapapével KAEIOTH KaTA T SIAPKELA TNG KiVNONG TwV GUANWV TNG TOPTAG. AV GTACEL OTNV TIYI TTOU £XEL PUBUIOTE OTNV
TIOPAPETPO TUVTHPNON, 0TO TEAOG TNG Kivnong, Ue TO QUANO KAEIDTO, N MA@ yla 4 @opé¢ KAEiVEL yia 10 SeuT. Kal avoiyel yia 5 SeuT. emonuaivovtag TNV avaykn cuvtipnong.

InHEiwon: Ze nepimtwon mou Kapia ££080¢ Sev éxel Siapop@wdsi w¢ EE0850¢ 20u KavaAt PadSIoKupdtwy, To 2° KavaAl paSloKUMATWY eAEYXEL TO Avolypa TE{WV.

AlapopPwon TWV 1668wV EVTOARG

Aertoupyia IC= 0 - EicoSo¢ Siapopewpévn wg Start E. Aetrtoupyia oUp@wva pe tn Sadikacia SEEP-bY-5EEP MauEMnk. E€wtepikd Start yia tn Siaxeipion @avaplov.

Aertoupyia IC= 1 - Eicodog Siapopewpévn wg Start I. Aertoupyia oUp@wva pe T Stadikacia SEEP-bY-5EEP MouEMnt. Eowtepiko Start yia tn Siaxeipton @avaptov.

Aertoupyia IC= 2 - Eicodog Stapoppwpévn wg Open.
H evtolr| ektehei éva dvotypa. Av n gicodog apapieivel KAEIOTH, Ta pUANA TIOPAEVOLV QVOIXTA EXPL TO AVOIYL TG EMAPRiC. Me avolTr) EMaepr), 0 AUTOHOTIOHOG KAEIVEL IETA TO XpAVO tca, av EXel EvepyoTToINDEi.

Aertoupyia IC= 3 - Eicodog Stapoppwpévn wg Close.
H evton ektelei éva KAgioIO.

Aertoupyia IC= 4 - Eicodo¢ Siapopewuévn wg Ped.
H evtolr extelei éva pepikd avolyua melwv. Asttoupyia oU@wva pe tn Stadikacia SEEP-bY-5EEP MauEnk

Aertoupyia IC= 5 - Eicodog Stapoppwpévn wg Timer.
Aertoupyia mapdpola Pe Tnv open aAAd To KAEICIUO eival e§a0@ANOUEVO akOUa Kat PETA and S1aKoT PELUATOG.

Aertoupyia IC=6 - El0060C Glapopcpwpsvr] w¢ Timer Ped.
H evtoA eteNei éva Lepikd Gvotypa me(wv. Av n gicodo mapapiivel KAEIOTH, To GUANC TIAPApEVEL AVOIKTO PEXPL TO dvotyua TG Enagric. Av N eicodoc mopapével KAeloTr kai evepyomoinBei pia

evToNY Start E, Start | } Open ekteheitat pia mApng Kivon yla va armokataotabei 0Tn ouvéxela oe avotypa medwv. To KAEIOIHO &ivat E£a0@ANOHEVO aKOUA KAt LETE armd S1OKOTTH PEVATOC.

DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600 - 25
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

Aap6pPwWaon TwV E1668wv acpaleiag

Entpémel T oUvEEoN TWV GUCTNUATWY TTOU Sev SIABETOLV GUUITANPWHIATIKY| ETTAQK ENEYXOU.

Nermoupyia SAFE= 0 - Eioodog Slapopepwiévn we Phot, pwtokuttapo Sev emainBevovrat (¥) (F{g‘ FAp.1)
€ TIEPITTTWON OKiaoNG Tal PWTOKUTTAPA n%papévouv EVEPYA TOOO KATA TO AVOLYMA OO0 Kall KATA TO
£UBEPWON Tou putokUTTapou. Edv de

TIE|
KAeiowo. H okioon Tou QuToKUTIApoU KATA TO KAEICILIO, AVTIOTREPEL TNV Kivon POVO PETA TNV arT:

V XPNOILOTIOLETAl A@rOTE TO BpaxukukAwTrpa otn B€on Tou.

Aertoupyia SAFE= 1 - EicoSo¢ Siapoppwiévn we Phot test, eAeypévo pwtokuttapo (Fig. F, Ap.2). ) . L ) ) )
Evepyoriolei Tov éey(0 TwV QWTOKUTIAPWV GTNV apxT| TG Kivnong. Z& TIEPIMTWaoN okiaong Ta pWTOKUTTAPA TTAPAUEVOUV EVEPYA TOCO KATA TO dvolypa 600 Kat Katd To KAeiowo. H
OKi0ON TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIOILO, AVTIOTPEPEL TNV KivNon LOVO PETA TNV ameAeuBEpwon TOU WTOKUTTAPOU.

Aerroupyia SAFE= 2 - Eicodoc Siapop@wuévn we Phot op, pwToKUTTapO evepyomoinuévo pdvo katd To avotyua dev emaAnBetovrar (*) (Fig. F, Ap. 1)
Emtpénel Tn o0vOECN TWV CUSTNUATWY TIOV Oev SIABETOLY CUUTANPWUATIKN EMA@H EAEYXOU. € MIEQIMTTWON OKiaoT)G SIAKOTTEL TN AEITOUPYIA TOU WTOKUTTAPOU KaTd TO KAEioIo.
Kata tn @daon avoiypatog umoKapEL Ty Kivnon yia tn SIApKEla oKIiaong Tou @wToKuTtapou. Eav dgv xpnoiyomoleital aprioTe To BpaxukukAwTtrpa otn 6£on tou.

UMAOKAPEL TNV Kivnon yia TN SIAPKELQ OKIOoNC TOU @WTOKUTTAPOU.

Aertoupyia SAFE= 3 - Eicodo¢ Siapop@wpévn wg Phot op test, pwToKUTTApo eEAEYMEVO Kal EVEPYOTIOINUEVO POVO KaTd To avotypa (Fig. F, Ap. 2).
Evepyorolei Tov éAeyXo TwV QWTOKUTTAPWV 0NV ApXH TG Kivnong. Ze MeQIMTwon okiaong SIAKOMTEL Th AEITOUPYia TOU WTOKUTTAPOU KaTd To KA&ioiuo. Katd tn @don avoiypatog

Aertoupyia SAFE= 4 - EicoSo¢ Slapopgwuévn we Phot cl, wtokUTTapo evepyomoinuévo Hovo Katd To kAgioiuo Sev emalnBevovtar (¥) (Fig. F, Ap. 1) . o
EmTpénel Tn 60VEEON TWV CUCTNHATWY TTOU OEV SIABETOLV CUUTTANPWHATIKK EMAQ EAEYXOU. € TIEQITTWON OKiaoNG SIAKOTTEL TN AEITOUPYIC TOU GWTOKUTTAPOU KATA TO AVOlyUa. T&
©A0N KAEIGIUOTOC QVTIOTPEPEL APEOWGS TNV Kivnon. Eav Sev xpnaoiuomoleitat agrjote 1o BpaxukukAWTpa oTn B€on Tou.

Nerroupyia SAFE= 5 - EicoSog Stapopewiévn w Phot cl test, putokUTTapo eAeypEVo Kal vepyoroinpévo pévo Katd to Kheiowo (Fig. F, Ap. 2).
Evepyorotei Tov ENeyX0 TwV QWTOKUTIAPWY OTnV apxr TNG Kivonc. X& EPImTwon okiaong SIAKOTTTEL TN AETOUPYia TOU WTOKUTIAOOU KATA TO Avolyua. Y& pdon KAEIGIIATOG AVTIOTPEPEL APESWE TV Kivnon.

Nerroupyia SAFE= 6 - EicoSo Stapoppwiévn we Bar, avixveutrig eumodiwv dev emainBevovtal (*) (Fig. F, Ap. 3)
Empénel tn oUvSeon Twv cuaTNUATWY 1Tou dev SIIBETOUV CUUITANPWHIOTIKY £r1a@r) EAéyxou. H evioAr] avtiotpépel Ty Kivnon yia 2 Seut. EQv Sev xpnotuomoleital a@rioTe 1o BpaxUKUKAWTHPA ot 640N Tou.

Nertoupyia SAFE= 7 - Eicodog Siapopewpévn wg Bar, eheypévog avixveuTnig epmodiwv (Fig. F, Ap. 4).
Evepyorolei Tov EAEYX0 TWV AVIXVEUTWY EUMOSiwv oTnV apxr TG Kivnong. H evToAr] avTIoTpé@el Tnv Kivnon yia 2 SeuT.

H evtoAn avtiotpéel Tnv Kivnon yia 2 Seut.

/\srrou;\)yiq SAFE= 8 - Eicodo¢ Siapopewpévn we Bar 8k2 (Fig. F, Ap. 5). Eicodog yia wuikd akpo 8K2.

AKIVNTOTI0INGON TOL AUTOHATOU UNXaviopou (STOP) (Fi

Aertoupyia SAFE=9 Eicobo¢ Siapopgpwpévn we Bar op, evspyo3nomqpa’voq QAVIXVEUTNG EUMTOSIWV PE QVTIOTPOPH HOVO KATA TO AVOLYHA, EQV EVEPYOTIOINBEL KATA TO KAEIOIUO TTPOKANEL TNV

19.0, ap. 3)
Emtpénel T ouvdeon Twv cuoTnUATWY TTou dev 6laegémuv OUUNMANPWHATIKY emagr] EAéyxou. H eméuBaon oe gpaon avoiyuatog mpokahei TNV avtioTPo®H NG Kivnong yia 2 8eut,, n
enéufacn og @Aon KAEIGiuaTog TPoKaAEi TNV akivntomoinan. Edv §sv xpnoiuormoleital a@roTe To BpaxUKUKAWTNEa otn B€on Tou.

TIPOKAAE( TNV aKIVNTOTIO{NoN TOU AUTOUATOU NXavIGHoU (STO ap.

KAELO{UATOC IPOKAAEL TV aKIVNTOTIOINON.

/\EITOUfVi(] SAFE=10 Eicodo¢ Slapoppwpévn we Bar op test, 5"'5'{;\{?.”0[')’1“5"’“ ENEYUEVOG QVIXVEUTHG EUTTOSIWV LE AVTIOTPOPI) HOVO KATA TO AVOLYHa, EQV EVEPYOTTOINOE KATA TO KAEIOIHO
19.D,

EVepYOTIOLEl TOV EAEYXO TWV QVIXVEUTWV EUMOSIWV GTNV apxH TNG Kivnong. H eméupaon o @AON AVOiyHATOG TTPOKAAEL TNV AVTIOTPO®H TNG Kivnong yia 2 Seut,, n eméupaocn o @don

QKIVNTOT0INoN TOL AUTOHATOU pNxaviopou (Fig.O, ap. 5)

Aertoupyia SAFE=11 Eicodog Glauopcpwps'va:wc Bar 8k2 op, evepyomoinpuévog avixveutrg 8k2 e avTioTpo@r HOVO KATA TO Avolyua, v evepyormolndei Katd To KAEIOIUO TTPOKAAEL TNV

H emépPaon o€ @don avoiyuatog MPoKaAEi TNV avTioTPOo@r) TG Kivnong yia 2 §eut, n eméupacn oe @Aaon KAEIGINATOC TPOKAAEL TNV akivntomoinon.

aKlvnTomoinon Tou autépatou pnxaviopou (STOP) (Fig.D,

Nerroupyia SAFE=12 Eicodog Siapoppwpévn we Bar cl, evspy%grmnuévoq QVIXVEUTAG EUTTOSIWV PE AVTIOTPOPH HOVO KATA TO KAEICIMO, EQV EVEPYOTTOINDEL KATA TO AVOLYHA TIPOKAAEL TNV

.D, ap.
Emtpémel Tn oUVOEON TWV CUCTNRATWY TToU SevV élaegs'muv ouunAnpwuatikn ema@n eAéyxou. H enéuBaon oe @aon KAEIGIUATOG TPOKAAEL TNV QVTIOTPOPH TNE Kivnong yia 2 eut, n
enéufBacn og Aon avoiyuatog MPOoKaAEi TNV akivntomoinon. Eav dev xpnouomolsital agnoTe to BpaxukukAwTthpa otn 8éon tou.

TIPOKAAE( TNV aKIyNTOTo{non TOU AUTOHATOU pnxaviopou (STOP) (Fig.D, ap. 4

QAVOiyHATOC TTPOKAAEL TNV aKIlvNTOmoinon.

/\etTOvaia SAFE=13 Eicodo¢ Slapoppwuévn wg Bar cl test, svsgyononnuévoc)e)\syuévoc QVIXVEUTHG EUMTOSIWV e QVTIOTPOPH| HOVO KATA TO KAEIOIHO, EQV EVEPYOTTOINDEL KATA TO Avolyua

Evepyorolel Tov EAeyXO TWV QVIXVEUTWV EUMOSIWV OTNV apxr TG Kivnong. H eméppacn oe @daon kAeicipatog mpokalei Tnv avTioTpo®n TG Kivnong yia 2 8eut, n eméupacn oe gdon

ﬁKlVr]TOTlO(r]Un Tou autéuatou pnxaviopou (STOP) (Fig.D, ap. 5).
£7TE]

0N 0 AN KAEICILATOC TTPOKAAE( TNV AVTIOTO!

Kivnonc yia 2 Seut.

Nertoupyia SAFE=14 EicoSo¢ Glapop(pwuév&wc Bar 8k2 cl, evepyomoinuévog avixveuTng 8k2 e avTioTpo@r HOVO KATA TO KAEIOIUO, EQV EVEPYOTTOINOEL KATA TO AVOLYHA TIPOKAAEL TNV

snépBaon o€ @Aon avoiyuaToc MPOoKaAAEl TNV akivntomnoinon.

(¥) e mepinTwon EyKATAoTAGNG CUCTNHATWY TUMOL “D” (6Mwg opilovTan amé to EN12453), ouvdedepéva pie un EAeYHEVO TPOTIO, PPOVTICTE WOTE Va yiveTal

UTTOXPEWTIKI GUVTHPNGN TOUAAXIOTOV KAOE £§1 prjveg.

14.4) MENOY PAAIOENIKOINQNIA (- Ad io) (MINAKAZ “C” PAAIOEMIKOINQNIA)
- XZHMANTIKHXHMEIQXH: TOMOOETHXTEXTON MPQTO ANOOHKEYMENO
5, MOMINOTO ZHMA TOY KAEIAIOY MASTER. , i< xaBonil

€ TIEPIMTWON XEIPOKIVNTOU TTIPOYPOUHATIOHOU, O TTPWTOG TTOUNOG Kabopilel
Tov KQAIKO E/\)EIEIOY oYy AEI%TY—F. 61 KWSIKOG auTd¢ €ival avaykaiog yla tnv
avanapaywyrn Twv paSIoTOUTWY.
O evowpatwpévog déktng Clonix Siabétel emiong oplopéveG ONUAVTIKEG
TIPONYHEVEG AEITOVPYIEG:
« Avanapaywyn moumol master (KUNOPEVOG 1 0TABEPOG KWSIKOG).
«+ Avamapaywyr ylo QuTIKATdoTaon TTOUTWV TTOU £X0UV KaTtaxwpenOeindn oto §éktn
« Awaxeipion Faong SeSopévwy MOUMWV.
« Awoxeipion opadag Sektwv.
MNa ™ Xpron AUtV Twv TTPONYHEVWY AETOUPYIWV. oupBouleubEite TIG 0dnyieq Tou
(OPNTOU TIPOYPAUHATIOTH YEVIKNE XPriong Kal Tou O8nyou MPoyPaUaTIOHOU SEKTWV.

14.5) MENOY NPOKA®OPIZMENEX (dJEFRLLE)
Emavagépel tnvkevpikn povada otigmpokaboplopéves pubpioelg (DEFAULT). Meta
NV eMavagopd gival avaykaia n ek véou eKTéAeon TG autoppLBuiong (AUTOSET).

14.6) MENOY F'NQX XA (LAnLURLE)
Emtpémnel Tnv emAoyn TG YAwooag otnv 006vn Tou TTPOYPAUMATIOTH.

14.7) MENOY AYTOPPYOMIZH (RUkoSEE)

. Navemniteuén KANITEPWV AMOTEAEGUATWY, CUVIOTATALN EKTENECN TNGAUTOPPUD-
HIONG L€ TO HOTEP OE KATAOTAON NPEUIAG (SnAadn xwpigva éxouv umepBeppavOei
amo ONUAVTIKG apIBp6 CUVEXOHEVWY KUKAWY).

«  ExteléoTe évav KUKAO auTo lg)uﬁpucs ¢ amd 1o €181k yevob.

+ MoAig atnBei to pmoutov OK ep@aviCeTal To PRVUA ... .... ..., N KEVIPIKA povdda
EKTENEI TNV KiV QVOIYHOTOG KA OTN OLVEXELA TOU KAELOIMATOG, KATA TN OLAPKELQ
Twv on%\wv puBuiCeTaLaUTOHATA N ENAXIOTN TIUH AVAYKAIAg POTTAG LA TV Kivnon

TOU GUANOU.

O ap1Bpo¢ avaykaiwv KIVAoEWV 0To autoset Umopei va Kupaivetat amd 1 éwg 3.
Katd tn S1dpKela Tng @Aong AUTAG TIPETEL VA ATOQEVYETAL 'P okiaon Twv pwto-
KUTTAPWY, KaBwg¢ Kat n Xpnotn twv Xelptotnpiwv START, STOP kat tng 08ovnc.
H Ttautoxpovn mieon TwV MMOUTOV + Kal - KATA TN @Aon auTr) UMAOKAPEL ToV
QUTOMATIONO Kal eE€PXETaL Ao TO autoset epg)av(lovmc 0.

210 TéAog TG Siadikaoiag n kevipikr povada eéyxou pubpilel autéuata Tig
18aVIKEG TIHEG poTTC. ENEYETE Kal evOEXOUEVWE OMNAETE TIC TILEG CUUPWVA E TIC
odnyie¢ mpoypappaTiopov.

ol
pi

WHNPOZOXH!!BefaiwOeite 6TIN TIMA TNGSUVAUNGKPOUONGTTOU LETPLETAL
ota onpeia Ta omoia opilel To mpotumo EN12445, ival Katwtepn and
my 'nsr'] mov ipoPAénel o mpotumo EN 12453.
A 1 Suvdpeig kpolong pmopolv va peiwdolv pe T XpRon
TAPAHOPPWOTHWV AKPWV.

avixvevong gumodiwv Sev givan gvepyn. O eykaracTtdtng mpémel va
€AEYXEL TNV KiVNON TOU QUTOHATICHOU KAL VA MNV EMTPEMEL GE KAvEVAV
va MANGIAacel Iy va 6TaBEi EVvTO¢ TG akTIvag SpAacng Tou pnxavicpou.

14.8) ZEIPA EAEFTXQN ETKATALZTAZHX

1. Ekteléote 1o AUTOSET (¥)

2. ENéy&te Tig Suvapelg kpouong: av TpouvTal Ta opla (¥*) uetafeite oto onueio 10
S10QOPETIKA

f Mpocoxn!! Kata tn didpkela tng avtoppvbuiong n Asttovpyia

3. [pOCcOpHOCTE EVOEXOUEVWCTIGTIAPApETPOUG TaXUTNTAC KaLEvalaBnaiag (Buvapn):
E £TT€ TH{VOKA TTOPAPETPWV.
4. ENéy€te kat AL TIC SUVAELS KpoUoNG: av TnpolvTal Ta dpla (**) uetafeite oto

onpeio 10 S10POPETIKA
5. Epappoote évav mabntikd avixveutr eumodiwv
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6. ENéyEte kat MAN T SUVAELS KpoUoNG: av TNpoUvTal Ta Opla (**) uetaBeite oTo
onpeio 10 S10poPETIKA
7. EQapudoTE ouOTAUATA TTPOOTACIAC EVAICONTA OTNV TTiEON 1 OTOV NAEKTPIOUO
(11X EVEPYOC avIXVEUTHG Epmodiwv) ()
8. EAéytte kat maN Tig Suvdpelg kpouong: av TnpouvTal Ta opla (**) petaPeite oto
onueio 10 SlapopeTikd
9. Emrpé\&rﬂ v Kivnon Tou pnxaviopou uévo otn Aertoupyia “Atopo Mapdv”
10. BefaiwBeite 6TIOAATOOUCTAPATA AVIXVEVLONG OTNV TIEPLOXT KIVNONGAEITOUP-
o0V 0WoTd
(*) Np1v exteNéoeTe TO autoset PePalwOEITE AT EXETE KAVEL CWOTA ONEG TIG EVEPYELEG
TomoBétnong kat B£ong o€ KATAOTACN ACPAAEIAG OTIWE AVAPEPOVTAL OTIG TIPOEL-
GOMOINOEIG EYKATAGTAONG OTO EYXEIPIGI0 TOU GUGTAKATOG KIVAONG.
(**) Avdhoya pe TNV avaluon Twv KIvOUVWY UTOPEL Va EIVAL ATTAPAITNTN N EQAPLOYH
£Vai0ONTWY CUOTNUATWY TTPOCTAGIAC

14.9) MENOY ZTATIZTIKQN (5ERE)

EpgaviCer Tnv ékdoon tng T[)\GKéTGé, Tov apIBud TWV CUVONKWY KUKAWV (o
SKGTOVT('KSE%, Tov apiBuo Twv amobnkeupévwv moumwv kai Ta 30 Teheutaia
o@dApata (Ta 2 mpWTa Yneia avtioTolouv oTn B€on Kal Ta 2 TeEAeuTaia oToV
KWSIKO 0@AAUaTOC). To o@dAua 01 gival To 1Mo mpdo@arto.

14.10) MENOY PASSWORD (PAS5Lar d)

Emtpémel TNV loaywyn evog Kwbikov mPooBaong yla ToV TPOYPAUUATIONO TNG
TAAKETAC péow SikTVOU «U-link».

Me t Aertoupyia “EMIMEAO MPOITAZIAY" puBuiopévn o€ 1,2,3,4 amaiteital o
KWOIKOC TPOORAcNE yia Thv mPOoRacn oTa HEVOU TIPOYRAUUATIOHOU. MeTd amd
10 amoTuxNUEVEG CUVEXOUEVEC TTPOOTIABELEG TTPOOBAoNG Ba TIPEMEL va TIEpIEVETE
3 Aemmta yia pia véa mpoomdBela. Katd my mepiodo autr oe kdbe mpoomndBela
npc’)ogaonc otnv 086vn epgpavifetal to "‘BLOC". O mpokaBoplopévog KwdIKOG
npoofaong gival 1234.

15) XYNAEXH ME NAAKETEX ENEKTAXHZ KAl ®OPHTO MPOrPAMMATIXTH
FENIKHZ XPHZHZ MONTEAO > V1.40 (Fig.Q) Avatpé&te oto e101ko eyxelpidio.

EI)I\’QBZOXH! H AavOaopévn puBuion pmopei va mpokaAéoel atvxipata f
apec.

16) MPOAIPETIKEZ MONAAEX U-LINK
TuppouAevdeite Tig 0dnyie Twv povadwv U-link

16.1)ANTIPPOMNA XYPOMENA OYANA (FE?.R)
YupBouleuBeite Tic 0dnyieg Twv povadwv U-link .

YHMEIQY H: ZtnvmAakeTanou éxeloploTei we Slave, n eicodoc AvixveuTriggpmodiou
(Avixveutng epmodiou/ Aokiur Avixveutr epmodiou/ AvixveuTtng epmodiou 8k2),
TpEMeL va Slapop@wOei pévo oto SAFE2.

17) ANTIZTPO®OH THZ KATEYOYNXZHX ANOIFMATOZX (Fig.S)

18) ENANA®OPA TQN EPTOXTAZIAKQN PYOMIZEQN (Fig.T)

MPOZOXH! Emava@épel TRV KEVTPIKI MOVASA OTIC EPYOCTACIAKEG TIMEG KAl

SIcgEd)?ovrm OMol ol Topmoi anmo TN UVAMN.

MPOXOXH! H AavBaopévn pubuion ;Iéno €l va Tpokahéoel atuyxrjpata 1 BAAPEG.

- Alakoyte TNV Taon otnv mhakéta (Fig.T ap.1)

- Avoi€te Tnv €icodo Stop Kal mMéaTe TauToOXpPova Ta purmoutov - kat OK (Fig.T ap.2)

- AWOTE TA0N 0TV TAAKETA (F_ilg.T ap.3)

szr ( v_oq_()vn isx(pavi(swlro RST, evtog 3 Seut. emBePaiwote méCovVTagTo UmouTov
ig.T ap.

- Mepipévete péxpt va ohokAnpwbOei n dtadikaoia (Fig.T ap.5)

- H d1adikacia ohokAnpwOnke (Fig.T ap.6)
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

MINAKAZ “A” - MENOY NMAPAMETPOI - (FA-AT

D81198000101_11

Napapetrpog | min. | max. | Default | Npocwn. OpIopOG Meprypaen
Xpovog autopaTou . . . .
tch 0 120 10 Khetoipatoc [s] XpOvo¢ avapovng TPV To auTOHATO KAE{oIUO.
ErFLOhE. Xpdvog ekkévwong . . . . . . . .
cLrk 1 180 40 Z@vne pavaptod [s] Xpdvog ekkévwong Tng {WVNG TTOU UTTOKELTAL OE EAEYXO KUKAO@OpPIag amd To gavdpl.
. AT60TAON TTPOCEYYIONG KATA TO AVOLYHA TOU/TWV HOTEP, WG TTOCOOTO TNG OUVOMKAG S1a8POHAC.
oPd ISt Anéataon MPOZOXH: Metd v Tpomomoinon tng mapauétpou Ba givat amapaitnTn pia mpn Stadpopn
Gl ot T 1(**%) 50 10 TIPOCEYYIONG KATA TO ywplc 6la|;oné<
Lo . 0, .
avotypa [%] MPOXOXH: pe to "SET" atnv 086vn n avixvevuon Tou epnmodiov Sev gival evepyomoinpévn.
. ATIO0TAON TTPOCEYYIONG KATA TO KAEIGILO TOU/TWV HOTEP, WG TTOOOGTO TNG GUVOAIKNG SlaSpounG.
cLd ISk Anéatacn MPOZOXH: Metd v Tpomomoinon tng mapauétpou Ba givat amapaitnTn pa mipen Stadpopn
"S, al T 1(¥*¥) 50 10 TIPOCEYYIONG KATA TO xwplc 6IGK.OTléC
Lou . 0 N
Kheioto [%] MPOZOXH: pe vo "SET" otnv 004vn n avixvevuon tou epmodiov Sev eival evepyomoinpévn.
Andotaon empBpdduvong (SiéAeuon amod Tnv KAvoVIKr TaxUTNTa Aeltoupyiag otny taxutnTa
TIPOCEYYIONG) TOOO KATA TO AVOLYHA OG0 Kal KATA TO KAEIGIUO TOU/TWV HOTEP, TIOU METPATAL WG
Amootaon TI0000TO TNG OUVOAIKAG Sladpopng.
[l )
d iSkdEcEL 0 50 13 empBpaduvong [%] MPOXOXH: Metd TV Tpomomoinon TN mapapétpou Ba gival amapaitnTtn pia mnpen
Sadpopn xwpic Stakoméc.
MPOZOXH: pe 1o "SET" atnv 086vn n avixvevuon Tou epnmodiov Sev gival evepyomoinpévn.
o . . " . . ] P .
PRFE ,H‘,: 10 99 20 Mepiké avotypa [%] Anoomon’ papu«’)u QAVOiyHATOG WG TTOCO0TO TOU GUVOAIKOU OVOiYHATOG, UETA ATTO EVEPYOTTOINGN
oPEn inD NG evtohrg ey PED.
Avvapn mou e€aockeital amod To/Ta GUANo/a Katd To dvotypa. Eival To mooooto tng
TIAPEXOUEVNG SUVAUNG, TIEPa amd eKeivn TTOU £XEL AMOONKEVTEL KATA TO autoset (Kat mou
EVNUEPWONKE OTN CUVEXELD), TTIPIV TIPOKAAEDEL éva cuvayepUd pmodiou.
Abvopun @OMouv/wv | H  mapduetpog emiAéyetal auvtépata anmd TO autoset.
ofForck 1 99 50 Katd to dvotypa [%]
MPOXOXH: Emnpealet Bgiag otn Suvapn Kpovong: BePaiwBeite 4TI pe TV emAeypévn
TIHR TPoUVTaL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acdpaleiag (*). Ev avdykn €yKATAGTAOTE GUOTHHATA
ac@aleiag yia tnv mpoatadia amé cOvOMPn(**).
Avvapn mou e§aokeitat amod To/Ta eUANO/a Katd To KAgiotpo. Eival To moooatd Tng
TIOPEXOUEVNG SUVAUNG, TIEPa amd eKe{vN TTOU €XEL AMOBONKEVTEL KATtd TO autoset (Kat mou
EVNUEPWONKE OTN CUVEXELD), TIPIV TIPOKAAEDEL éva cuvayepUO pmodiou.
AvUvapn @UANov/wv H mapdapetpog emAéyetal autépata amd To autoset.
I
ctSForck 1 29 50 KaTd To KAEioo [%)]
MPOXOXH: Emnpealel amevBziag otn SUvapn kpouong: BeaiwOeite 6T1 pe
TV EMAEYREVN TIRE TRPOUVTAL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acgaleiag (¥). Ev avaykn
EYKATAOTIOTE CUCTHHATA ACPAAEIAG YIa TNV TTPOCTACGIA amd GUVOAPN (¥*).
“AUvapn Tou €aoKeiTal amod To/Ta GUANO/a KATd To Avolypa o€ Taxutnta emppaduvong”
Eival To mooooTtd g mapexopevng Suvapng, mépa amd eKeivn o €xel AMOBNKEVTE! KATA TO
Pol Abvapn eGNoU/wy autoset (Koulnou evnuePWONKe om OUVEXELD), TPV ngom)\sosl &va ouvayeppd gumnodiou.
or.aLuo, R H mapdpetpog emiAéyetal autdpata and To autoset.
F E 1 929 50 KATA TO Avolypa pe
oarc ' 9
emppdduvon %] MPOXOXH: Emmpealet Bsiag ot Suvapn kpovong: BePaiwBeite o1 pe TNV emAeypévn
TIHA TNPoUVTaL Ot IGXUOVTEG Kavoviopoi acgpaleiag (*). Ev avdykn £yKATaoTAOTE GUOTHHATA
ac@aleiag yia tnv mpoatadia amé cOvOhn(**).
“Abvapn mou e€aokeital amo To/Ta UANO/a KATA To KAgioIo o€ TaxuTnTa empBpaduvong.”
Eival To m0oooTd g mapexopevng Suvapng, mépa amd eKeivn TTou €l AMOBNKEVTE! KATA TO
sl
. 1 99 50 KATA TO KAEIOIHO UE papeTp ¥ M )
ForcE empPBpaduvon [%]
MPOXOXH: Ennpealel amevBziag otn SUvapn kpouong: BefaiwOeite 6T1 pe
TNV EMAEYPEVN TIUR TPOUVTAL Ol IGXUOVTEG Kavoviopoi ac@aleiag (*). Ev avaykn
E£YKATAOTI|OTE CUGTHHATA ACQPAAEIAG Yla TNV TTPOOTACGIA amd GUVOApN (¥*).
Mo000Td TNG PéYIOTNG TaXUTNTAG TTOU TIPETTEL VA EMITEVXDEL KATA TO Avolypa amd To/Ta HoT
£p.
Taxutnta avoiypatog | MPOZOXH: Meta tnv Tpomonoincn Tng mapapétpov Ba givat amapaitntn pia mAnpn
of 5PEEd 15 99 99 [%] Sadpopn xwpic Stakomég.
MPOXOXH: pe 1o "SET" otnv 006vn n avixvevon tou epumodiov dev givat
EVEPYOTIOINUEV.
Moc00Td TG PEYIOTNE TAXUTNTOG TTOU TIPETEL VA EMITEUXOE KATA TO KAEIOIHO OO TO/TA HOT
£p.
! SPEEM 15 29 99 Tayxutnta kAetoipatog | MPOZOXH: Metd Tnv Tpomonoincn TG mapapéTpov Ba givat amapaitntn pia minpn
£ [%)] Siadpopn xwpig Stakomég.
MPOZOXH: pe o "SET" otnv 006vn n avixveuon touv epmodiov Sev givat
EVEPYOTIOINUEV.
TaxutnTa ToU/TWV HOTEP KATA TO AVOLYHO KAl KATA TO KAEIOIHO 0TN (pAcn TIPOGEyYIoNG, TTOU
Tayvtnta UETPATAL WG TTOGOOTO TNE UEYIOTNG KAVOVIKIG TAXUTNTAG AEITOUPYiaG.
SLol SPEEd 15 30 25 TPOCEyylong MPOXOXH: Metd tnv Tponomoincn Tng mapapétpov Ba givar anapaitntn pia mipn
[%] Siadpopn xwpig Stakoméc.
MPOZOXH: Mg 1o "SET" otnv 004vn n avixveuan tou epmodiou Sev ivan evepyomoinpévn.
MpoypappaTiopog
A Ak EnAncE ° 250 0 aplBpo Kiviioewyv Emtpénel tn puBpion evég aplBuol KIVACEWY TAvw amrd TOV OTT0io EMONUAIVETAL N AVAYKN
it U S SIr = opiou ouvtipnong [oe | ouvtripnong otnv €060 AUX mou éxel Slapoppwdei we Zuvtripnon i ®apog kat Xuvtripnon.
£KkaTovTadec]

(*) Ztnv Evpwmnaikn ‘Evwon epappoote To mpoétumo EN12453 yia ta dpta tn¢ SUvapng kat 1o EN12445 yia th pé6odo pétpnong.
(**) O1 SUVAEIG KPOUONG HITOPOUV Va pHEIwBOUV HE TN XPHION TTAPAHOPPWOIHWY AKPWV.
(***) Eav n umroAoyt{opevn Tipn givat pikpotepn amod 30 cm, puBpiletal ota 30 cm
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

MINAKAZ “B” - MENOY AEITOYPTIEX - (Lol ic)

De-

INUEWOTE

N&rrovpyia Opiouog fault | m poBjuon Emloyég
Xpévog 0 Aertoupyia amevepyomoinpévn
Ech Avtépatou 0
KAgwoipatoc 1 Evepyomolei To autopato kAgioiuo
, 0 Nertoupyia amevepyomoinpévn
FASE cLS Tpryopo kAeioipo 0 1 Kheivel 3 SUTEPOAETTTA HETA TNV ATIEVEPYOTTOINON TWV GWTOKUTTAPWY XWPIG AVAUOVH TOU EMAEYHEVOU
Z1£010W0IoV TCA
Or gicodol mou €xouv SlapopPwdei wg Start
0 E, Start |, Ped AettoupyoUv pe T Stadikacia Kivnon frpa-pripa
4 Bnudtwv. 2
BHMATA 3 BHMATA | 4 BHMATA
KAEIZTH ANOIrMA
_ _ ; ; O1 eicodol mou €xouv Slapopewbei wg Start ANOI'MA ANOITMA
sk E:' b3-5LEP Klvnﬂa'n gnua 0 1 E, Start |, Ped Aettoupyouv e tn Stadikacia SE KAEIZIMO STOPS
MouwEMnk K 3 Bnudtwv. To orpa Katd T edon
KAEIGIPATOG QVTICTREPEL TNV Kivnon. ANOIXTH KAEIZIMO KAEIZIMO
KAEIZIMO
ZE ANOITMA STOP +TCA | STOP+TCA
O1 icodol mou €xouv SlapopPwbei wg Start
5 E, Start |, Ped Aettoupyouv e tn Stadikacia METAAMOSTOP | ANOIrMA ANOITMA ANOIrMA
2 Bnudtwv. Ze KABE ONpa aVTIOTPEPEL TV
Kivnon.
0 O @Apo¢ avafel TAUTOXPOVA HE TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
PrE-RLAFM | neosbomoinon | 0
1 O @apo¢ avafel mepimou 3 SeuTePOAENTA TIPIV TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
0 Aettoupyia pe orpata.
Nertoupyia pe Atopo MNapov.
H gicodo¢ 61 Stapopewvetal wg OPEN UP.
1 H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP.
H kivnon ouveyiletal 6co Siatnpeital n migon ota pmoutov OPEN UP ry CLOSE UP
MPOXOXH: ot acgdleieg Sev eival evepyéc. safety devices are not enabled.
hold-Fo-ridn | Napoucia atépou 0
Aetrtoupyia Atopo Mapdv Emergency. Agttoupyia cuvrBwg pe orjpata.
Av n mhakéta Sev mePAoel TOV EAEYXO TWV ACPANEIWDV (QWTOKUTTAPO 1) AVIXVEUTAG Eumodiwy, Er0x) yia 3
OouveXOUEVES POPEC, EvepyoTroleital n AetToupyia pe ATopo Mapdv yia 1 Aentd agov a@roETE Ta UMOUTOV
OPEN UP - CLOSE UP.
2 H gicodo¢ 61 Stapopewvetal wg OPEN UP.
H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP
MPOXOXH: pe Atopo Mapov Emergency ot ac@dleleg Sev givat evepyEg.
KAeidwpa 0 To onfpa Twv €1068wv Tou éxouv Stapopewbei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd to dvolypa.
bl aPEn ONUATWVY Katd 1o 0
avorypa 1 To onfpa Twv 1068wV Tou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd To dvotypa.
" KAeiswpa 0 To orjpa Twv 1668wV mou €xouv SlapopewBei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd tnv mavon TCA.
bl EcA onpdrwv o TCA 0 . ] . ‘ o ;
nH 1 To orpa Twv 1668wV Tou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd tnv mavon TCA.
Kheidwpa 0 To orjpa Twv 1668wV mou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd to KAgiotpo.
bl clLoSE ONMATWV KAt To 0
KkAgiopo 1 To orpa Twv £1068wv mmou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd 1o KAgioto.
0 To dplo eméppaong g mPooTaciag amperostop mMapapével oTaBepd OTNV EMAEYHEVN TIUN.
H KevTpIKn povada ekTeNE] aUTOHATA O KABE EKKiVNON M AVTIOTABUION TOV 0piou eMEUPBaong Tou
ouvayeppou epmodiou.
. BeBaiwBeite 6T1 N TIpr TNG SUVAUNG KPOUONG TTOU PETPLETAL OTA ONUEIA Ta omroia opiel To mpoTuTo EN12445,
ickE Aetoupyia lce 0 1 £ival KATWTEPN a6 TV Tiur TIou TipoBAEnel To TpGTUTIO EN 12453, Te mepintwon ap@iBoNiag Xpnoiponolote
BonBntika cuoThpata ac@aleiag.
H Aertoupyia autr givat Xpriolpn o€ TTEPIMTTWON EYKATAOTACEWY O€ XAUNAEG OEPUOKPATIEG.
MPOXOXH: petd TNV EVEPYOTOINGN AUTHG TNG AEITOUPYiag IPEMEL va EKTENECETE évav KUKAO
autoppLvOuIoNG.
oPEn in Avtictpoenr 0 Stévtap Aerroupyia (BAéme Fig. S, Ap. 1).
Katevbuvong 0
okhEr dirEck. avoiyparog 1 AVTIOTPEQETAL N KATELOBUVON AVOiyUOTOG OE OX€ON PE TN oTavTap Aettoupyia (BA. Fig. S, Ap. 2))
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

INHEWOTE

Nerroupyia OpLopog fault | 0 poBuion Emloyég
Alapéppwon 0 EicoSoc¢ Siapoppwuévn we Phot, pwtokuttapo.
e £10650u 1 EicoSoc¢ Slapoppwpévn we Phot test, wToKUTTaPO ENEYUEVO.
SRFE | ac@aleiag SAFE 0
1. 2 EicoSo¢ Siapoppwuévn we Phot op, pWTOKUTTAPO EVEPYOTTOINHEVO HOVO KATA TO GVOLyHa.
72 3 Eioodo¢ Slapopewpévn wg Phot op test, wToKUTIAPOo ENEYHEVO KAl EVEPYOTTOINKEVO HOVO KATA TO Gvolypa.
4 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot cl, @wTokUTTapo eveEPYOTOINUEVO PHOVO KATA TO KAEICIHO.
5 EiooSo¢ Siapopewpévn wg Phot c test, puwtokUTTapo EAeYUEVO Kat EVEPYOTTOINUEVO UOVO KATA TO KAEIOIO.
6 Eicobo¢ Siapoppwuévn we Bar, avixveuTrig umodiwv.
7 EicoSoc¢ Siapoppwuévn wg Bar, eEAeypévog avixveuTrg epmodiwv.
8 Eicobo¢ Siapopewuévn we Bar 8k2.
Awapoéppwon o* Eicodo¢ Siapoppwpévn we Bar OP, aviXVeuTrg EUMOSiwV HE avTIOTPOPI EVEPYOTTOINUEVOG HOVO KATA TO
™G £16650V avotypa. Katd to kheioipo mpokalei stop TG Kivnong.
SAFE 2 acgpaleiac SAFE 6 o Eicodoc Siapop@wpévn wg Bar OP TEST, eEAeyuéVog aVIXVEUTHG EUMTOSIWY LE QVTIOTPOPH EVEPYOTIOINUEVOG
2. 1 udvo katd to avotypa. Katd to kAgioipo mpokalei stop tng Kivnong.
74
1% Eicodo¢ Stapoppwpévn we Bar OP 8k2, avixveuTrig EUTTOSIWV HE AVTIOTPOPT| EVEQYOTIOINUEVOG MOVO KOTA TO
avotypa. Katd to kheioipo mpokalei stop TG Kivnong.
% Eicobo¢ Siapoppwpévn we Bar CL, avixveuTig Umodiwy PHE avTIoTPOPr| EVEPYOTIOINHEVOG HOVO KATA TO
1 KAgiowpo. Katd to avotypa mpokalei stop tng Kivnong.
13* Eicodo¢ Stapoppwpévn wg Bar CL TEST, ENeypEVOC QVIXVEUTNG EUMOSIWV LE AVTIOTPOPN EVEPYOTIOINUEVOG
uévo katd To KAgiolpo. Katd to dvolyua mpokalei stop tng Kivhong.
% Eicobo¢ Stapoppwuévn we Bar CL 8k2, avixveuTrig EUmodiwv e avTIOTPOQPH| EVEPYOTTOINHEVOG HOVO KATA TO
14 KAg{owpo. Katd to dvotypa mpokalei stop tng Kivnong.
0 Eicobo¢ Siapopewuévn we Start E.
Awapoéppwon tng , )
e £10660V GRpATOC o 1 EicoSo¢ Siapoppwuévn we Start I.
'2: . 2 EicoSo¢ Siapoppwuévn wg Open.
3 EicoSo¢ Siapoppwuévn wc Close.
Mapép@Won TnE 4 Eicodo¢ Siapopewuévn wg Ped.
ic 2 swo&oltét;npmoc 4 5 EicoSo¢ Siapoppwuévn we Timer.
62 6 Eicobo¢ Siapop@wpévn wg Timer Melwv.
0 'E€080¢ Slapopewuévn we 2° Kavail paSIoKUPATWY.
A 1 ‘E€0b0¢ Srapoppwuévn wg SCA, Auxvia Avolxtrig MNéptag.
Awapdéppwon Tng
RUH O ££660u AUX 0. 6 2 ‘E€080¢ Stapopewpévn we orpa Ecwtepikog QwTIoHOG.
20-21
3 ‘E€od0¢ Slapoppwpévn we orjpa PwTiopdg Zwvng.
4 'E€060¢ Slapoppwuévn wG GWTIOUAG KMUAKOOTAGoU
5 'E€060¢ Slapoppwuévn we ouvayepuog
6 'E€060¢ Slapopewuévn we apog
Aapépeuwon tng 7 ‘E€060¢ Slapoppwuévn we autopatn KAEWSaptd.
RuH 3 €€660u AUX 3. 0
26-27 8 ‘E€060¢ Slapopewpévn we KAeISapld pe payvitn.
9 ‘E€060¢ Slapopewpévn wg Xuvtrpnon
10 ‘E€060¢ Srapopewpévn wg Ddpog kat Tuvtripnon.
0 O 6€KTNG gival SIaPOPPWHEVOG YO AEITOUPYia PE KUNOUEVO KWK (romng—code).
F IHEd dE Z1abepog 0 Aey vivovtal anodektoi ot KA@VOIL pe STaBEpd KWOIKS,
co Kw81Ko¢ O 6€KTNG gival SlapoPPWUEVOG Yia AEIToupyia PE OTABEPO KWSIKO.

[ivovtalamodsekrol oL KADVOLUE ZTa0c00 KWOIKO
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

A&gtovpyia

Oplopog

fault

INHEWOTE
™ pUBHIcH

Emloyég

ProtEck lon
LEULEL

PUBpion Tou
emmédov
mpootaciag

A - Agv anaiteital o KwdIKAG mpodoBaong yia tnv mpdoBacn oTa Pevol IPOYPAUMATIOHOU

B- Evepyormolei Tnv amoBOriKeuon Twv MOPM®Y YEcw paSIoKUUATWY.

H Aertoupyia ekteleital KOvTd oToV TTivaka XEIPIOPOU Kat Sev amattei Tnv mpdofaon:

- Méote 51a80XIKA TO KPUPO UITOUTOV Kal TO KAVOVIKS ummoutov (T1-T2-T3-T4) evdg ridn amoBnkeupévou
TIOUTOU O€ AElTOUPYia OTAVTAP PEOW TOU PHEVOU paSIoEMKOVWVIa.

- MiéoTe evtdg 10 S€UT. TO KPUPS PITOUTOV KAl TO KAVOVIKO HITOUTOV (T1-T2-T3-T4) evog moumou mpog
amoBrikevon.

O 8€KTnG SIAKOTITEL TN AEITOUPYia TTPOYPAUUATIOHOU HETA o 10 SeuT. EVTOg Tou Xxpdvou autol UTTopPEITE va
TIPOYPOMUUATIOETE KAl VEOUG TTOUTTOUG EMavalapBavovtag To TPonyoUHEVO OnuEio.

C - Evepyorolei Tnv autépaTtn el0aywyr HEOW PASIOKUHATWY TWV KAWVWV.

Emtpémnel oToug KAWVOUG TTou €xouv SnutoupynOei pEow TTPOYPAUMATIOTH YEVIKNG XPHiONG KAl 0Td
nipoypappatiopéva Replay va mpooteBolv otn pvriun Tou Séktn.

D - Evepyormolei TV autopatn l0aywyn Héow padiokupdtwy Twv replay.

Emtpénel ota mpoypappatiopéva Replay va mpooteBouv oTtn pvripn Tou Séktn.

E - Eivat Suvato va aANAEETE TIG TapauéTpoug Tng makétag péow Siktvou U-link

A - Amtauteitat 0 KwSIKOG TpooBaong yia tTnv mpdoBacn oTa HevoU TTPOYPAUMATIOHOU.
O mpokaBoptopévog KwdIKOG mpooBaong ivat 1234,
Mapapévouv apetdBANTeC, o€ oxéon pe Tn Aettoupyia 0, ot AertoupyiegB-C-D - E

A - Anarteitat 0 KwSIKAG Mpoofacng yia tTnv mpdoacn oTa Pevou IPOYPAUMATIOHOU.
O mpokaBopiopévog KwdIkdg mpooBaong eivat 1234.

B - Amevepyomolei TV amoBnKeLoN TWV MTOUMWV HECW PASIOKUUATWV.

C - AmievepyoTolei TNV auTdUATN EI0OYWYT HEOW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.
MNapauévouv apetdPAnTeC, oe oxéon pe Tn Aettoupyia 0, ot Aertoupyieg D - E

A - Amtauteitat 0 KwSIKOG TpooBaong yia tTnv mpdoBacn oTa HevoU TTPOYPAUMATIOHOU.
O mpokaboplopévog KwdIKOG mpooBaong ivat 1234,

B - Amevepyorolei TV amoBrKeLUoN TWV MOUMWY HECW PASIOKUUATWY.

D - AmievepyoTTolel TNV aUTOHATN El0aywyr HEow padlokupdTwy Twv Replay.
Mapapévouv apetdBANnTeC, o€ oxéon pe Tn Aettoupyia 0, ot Aertoupyieg C - E

A - Anarteitat 0 KwSIKAG Mpoofaocng yia Tnv mpdoacn oTa Pevou IPOYPAUMATIOHOU.

O mpokaBopiopévog Kwdikdg mpooBaong eivat 1234.

B - Amevepyorolei TV amoBrKeLoN TWV MTOUMWV HECW PASIOKUUATWV.

C - AievepyoTole TNV auTOUATN EI0OYWYN HEOW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.

D - Anevepyormolei TV auTtopatn eloaywyn péow padlokupdtwy Twv Replay.

E - Amevepyomolgitat n Suvatdtnta Tpomomoinong Twv MapAPETPWY TNG MAAKETAG Héow Siktvou U-link

Ot mopmoi amoBnkevovTal pdvo péow Tou e181koU pevou Padlogmikovwvia.

THMANTIKO: To ugnAo emimedo aopaleiag eumodilel Tnv mpooBaon 1600 Twv avemOUuNTwy KAWVWY 600 Kal
TWV eVOEXOUEVWY padlomapeUBoAwV.

SEr AL ModE

ZEIPLOKN
A&rtovpyia.
(Mpoacdiopilel mwg
SlapoppwveTtal
N MAOKETA OE pila
ouvdeon Siktuou
BET)

SLAVE standard: n mhakéta éxetal kat OTENVEL OrHaTa/Sidyvwon/KA.

N;\AS'IjER standard: n makéta otélvel orjpata evepyomnoinong (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) og AA\eg
TAOKETEC.

SLAVE avtipponwv @UAwV o€ Tomko Siktuo: n makéta gival To slave o€ éva Siktuo avtippomnwv @UANwY
xwpic é€unvn povada. (fig.R

MASTER avtipponwyv UMV o€ Tomikd SikTuo: n MAAKETA €ival To master o€ éva SikTuo avTippomwy GUANWV
xwpic £Eumvn povada. (ﬁoLR)

AddrESS

Agvbuvon

Mpoadiopilel tn SievBuvon amod 0 £wg 119 TN MAAKETAG O Wia oUVSEDN ToTTIKOU SiKTUou BFT.
(BAéne mapdypago MPOAIPETIKES MONAAES. U-LINK)

EHP 11

Awapoéppwon tng
£10680u EXPI1
otV MAaKEéTa
EnéKtaong
£10608wv/ §66wv
1-2

Eicodo¢ Siapoppwuévn we onpa Start E.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we onpa Start 1.

Eicodo¢ Siapoppwpévn we orjua Open.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we orfjpa Close.

Eicobo¢ Stapoppwuévn we onpa Ped.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we orjpa Timer.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we onpa Timer MNelwv.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we acpdaiela Phot, pwtokuttapo.

Eicobo¢ Siapoppwuévn wg ac@alela Phot op, pwTokUTTOPO gvepyoToinpéVo HOVo KaTd To dvotyua.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we ac@alela Phot cl, pwtokUTTapo evepyomoinpuévo POvVo Katd To KAEIOIUO.

Eicodo¢ Siapoppwpévn we aopdieia Bar, avixveutrig epmodiwv.

1%

EicoSo¢ Siapopewpévn wg acpdAela Bar OP, avixveuTtrig eUmodiwy e avTIoTPOQH EVEQYOTIOINUEVOC LOVO KATA
TO AVOLYUQ, KATA TO KAE(OILO TTPOKANEI Stop TG Kivnong.

12%

Eicobo¢ Siapopewuévn wg aopdAela Bar CL, avixveuTtrig EUMOSiwy HE avTIOTPO@H EVEPYOTIOINUEVOC HOVO KATA
70 KAEIOIHO, KOTA TO AVOlyHa TIPOKAAE( stop TNG Kivnong.

13%*

EicoSo¢ diapoppwpévn we acpdlela Phot test, pwTtokUTTapo eheypévo. H eicodog 3 (EXPI2) tng mAakétag
EMEKTAONG E1008WV/ €08WV PETATPEMETAL AUTOPATA OF £i0080 EAEyXou ouoTnpdTwy acpaleiag, EXPFAULT1.

14%

EicoSo¢ Siapoppwpévn wg acpalela Phot op test, @WTOKUTTOPO ENEYUEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA
10 avotypa. H €icodog 3 (EXPI2) Tng MAKETAG EMEKTAONG E10OSWV/ €08WV PETATPEMETAL AQUTOHATA OF €i0080
eNéyxou ouotnudtwy acpaleiag, EXPFAULT1.

15%

EicoSo¢ Siapopewpévn wg aopdaleia Phot cl test, wTOKUTTOPO ENEYUEVO Kal EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA TO
KAgiowo. H gicodog 3 (EXPI2) Tng mAakétag eméktaong el008wv/ e€06wWV PETATPEMETAL AUTOUATA OF €i0080
eNéyxou ouotnudTwy aopaleiag, EXPFAULT1.

16%

Eicobo¢ Siapoppwpévn wg ac@aleia Bar, avixveutric epmodiwv eeypévog. H eicodog 3 (EXPI2) Tng mAakétag
EMEKTAONC E1008WV/ €§08WV PETATPEMETAL AUTOUATA OF €I0080 ENEYXOU CUOTNHATWY aoc@aleiag, EXPFAULTT.

17%

Eicodogdlapoppwpévn wgaopdAela Bar OP test, avixveuTGemoSiwy EAEYUEVOG LE QVTIOTPOPH) EVEPYOTTOINUEVOG
pdvo Katd to dvolypa, Katd To KAgioipo mpokalei stop tng Kivnong. H gioodocg 3 (EXPI2) Tng mAakétag eméktaong
€1008WV/ 68wV PETATPEMETAL AUTOPATA OF €i0080 EAEyXou cuoTpdTwy acpaleiag, EXPFAULTT.

18%

EicoSo¢Slapoppwpévn wgacpdAelaBar CL test, avVIXVEUTHG EUMTOSIWV ENEYUEVOG LIE AVTIOTPOPT| EVEPYOTTOINHEVOG
HSVO KaTd TO KAEIOIHO, KaTd To dvolypa mpokaAei stop tng Kivnong. H eioodocg 3 (EXPI2) Tng mAakétag eméktaong
£1008WV/ 68wV PETATPEMETAL AUTOPATA OF £i0080 EAEyXOu ouoTNUATWY acpaleiag, EXPFAULT1.
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ErXEIPIAIO ETKATAZTAZHZ

. o De- INUEIDOTE n
Mertovpyia Opiopog fault ﬂ;‘%e"l on Emloyég
0 Eicodo¢ Siapoppwuévn we onpa Start E.
1 Eicodo¢ Siapoppwuévn we orfjpa Start 1.
2 EicoSo¢ Siapoppwuévn we orjpa Open.
3 Eicobo¢ Siapoppwuévn we ofpa Close.
4 Eicobo¢ Stapoppwuévn we onpa Ped.
Aluplép(pwcn e 5 EicoSo¢ Siapoppwuévn we ofpa Timer.
€10660v EXPI2
otnv mhakéra 6 Eicodo¢ Sapoppwpévn we orjpa Timer Melwv.
EHP 12 s:ém'acnc 0 G OlAHOPPWHEVN WG N i«
£1668wv/ ££66wV 7 Eicobo¢ Siapopgwpévn wg ac@aleia Phot, pwtokittapo.
13 8 EicoSo¢ Siapoppwuévn wg ac@alela Phot op, @wToKUTTOPO EVEPYOTIOINMEVO HOVO KATA TO Avolyua.
9 Eicodo¢ Siapoppwuévn wg ac@aleia Phot cl, pwToKUTTAapo evePYOTTOINUEVO HOVO KATA TO KAEICIUO.
10 Eicodo¢ Sapoppwpévn wg aopaleia Bar, avixveuTtrig epmodiwv.
11% EicoSo¢ Stapoppwuévn wg aopdAela Bar OP, avixvVeUTHG EUmoSiwy PE avTIoTPO@PH EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KOTA
TO Avolypa, KaTd To KAE(oIO TTPOKAAEI Stop TG Kivnong.
12% EicoSo¢ Siapopewuévn wg ao@dAela Bar CL, avixveutrg EUmodiwy PE avTIoTPO@H EVEQYOTIOINUEVOC LOVO KATA
TO KAEIOIMO, KATA TO dvolyua TPOKAAEL stop TnG Kivnong.
0 'E€060¢ Slapopewpévn wg 2° Kavahl padloKupdTwy.
Alapépewon Tng
££660u EXPO2 1 ‘E€0d0¢ Stapoppwpévn wg SCA, Auxvia Avoixtrc NMoptac.
0 otnv mAakéta \ . . . .
EHPo | enékraone n 2 E€0d0¢ Stapopewpévn wg orjpa Ecwtepikdc DwTIoUAG.
a1666wv/ e§65wv 3 ‘E€080¢ Siapopewpévn we orpa Qwtiopds Zovng.
4-5
4 'E€060¢ Slapoppwuévn WG GWTICHOG KMUAKOOGTAGIOU.
5 'E€060¢ Slapoppwuévn we ouvayepUag.
6 'E€060¢ Slapoppwuévn we eapoc.
Awapoppwon tng - - - -
£€660u EXPO2 7 E€oS0¢ Slapopewpévn wg autopatn KAedaptd.
otnv makéra \ . i .
EHPol enéxraonc 1 8 E€050¢ Slapop@wpévn we KAEISApId Pe payVvATh.
£1068wv/ £§68wv 9 ‘E€080¢ S1apop@wpévn we SuvThRpnoN.
6-7
10 ‘E€od0¢ Srapopewpévn wg Gapog kat Zuvtrpnon.
1 'E€o60¢ Slapopewpévn we Alaxeipion @avapiou pe mhakéta TLB.
ErAFF ic . . 0 Anevepyomoinon apXIKAG avaAaumic.
T Apxikni avahapmn
L {GhE PrE- @avapiod 0
) I 1 Kékkiva @wta mou avaBooBrjvouy, yia 3 Seut., amd tnv évapén tng kivnong.
FLASHh inl
ErRFF ic 0 KOKKIva @WTa oBNoTA He TV MOPTa KAELOTH.
L {Oht rEd Movipo KOKKIvo 0
LAMP (pavapt 1 KOKKIVA QWTA QVAUEVA LE TV TTOPTA KAEIOTH.
ALLAYS on

* Evepyomoinuévo povo oce FW = 2.10

MINAKAZ “C” - MENOY PAAIOEMIKOINQNIA - (-Ad in)

N&erroupyia | Meprypaepn
MNpocBnkn Mmoutov start
Rdd SRt ouoxeTiCel To EMOUVUNTO UITOUTOV e TNV EVTOAN Start
Mpoac6rikn Mmoutov 2ch
Add Zch OUOXETICEl TO EMBUUNTO PITOUTOV HE TNV EVTOAR 20U KavaAoU padIoKUHATWV. ZUCXETICEl TO MOUPNTO PITOUTOV UE TNV EVTOAR 20U KAVAMOU paSIOKUHATWY.
Ye mepimtwon mou Kapia €é€0d0¢ Sev éxel SlapoppwBei wg E€0do¢ 20u Kavaht Padlokupdtwy, To 2° Kavaht padlokupdTtwy eAéyxel To dvotypa meCwv.
Awaypaepn Katahéyouv
E-ASE EY A MPOZOXH! Alaypd@el amo Tn pvrun Tou €kt OAa Ta amoBnKevpéva TNAEXEIPIOTHPLA.
d rH Avayvwon Kwdikov 8éktn
EEE Eppavilel Tov kwdikd SEKTN TTOU €ival avayKaiog yla TRV avamapaywyn Twv TNAEXEIPLOTNPIWV.
ON = Evepyorolei TOV TPOYPAMHATIONS €€ AmMOOTACEWG TWV KAPTWV Héow evog moprmoU W LINK mrou €xel kataxwpenOei otn pviun.
uK AUTH n evepyoTToinoN TIAPAUEVEL EVEQYOTTOINHEVN YIA 3 AETTTA atd TO TEAEUTAO TIATN A TOU ThAexelplotpiou W LINK.
OFF=lNpoypappatiopog W LINK amevepyomoinuévoc.
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DOSTEP DO MENU Fig. 1

** \Wprowadzenie hasta.
Wymagane przy ustawieniu Poziomu Ochronyna 1,2, 3,4

LEGENDA

Potwierdz /

==—"T6] + T Dogéry
©

[Off oK ¢

I'd
[ @ - - -

Zobacz MENU LOGIKI

1’4
) (=0 @ - 71 - )

Wigczenie wyswietlacza
+—el
——fel

Powrét do
poprzedniego menu

X
" [0 I - T (0 - )

% B
. g » e » s .
4

- [ - E2ED

e e
(0 g » )+ G G %y, 80
4

Zobacz MENU RADIO

< +/-

9 (50 2 [ 68 (5
N

o — - 17

- [ — W

SErE Aktywacja wejscia start na zewnatrz START E
- Skr t Aktywacja wejécia start wewnatrz START |
oPEn Aktywacja wejscia OPEN
,ﬁ h ctS Aktywacja wejscia CLOSE
— — PEd Aktywacja wejscia przejscia dla 0sob pieszych PED
I_ L iNE Aktywacja wejscia TIMER
+/- SkoP Aktywacja wejscia STOP
] Phok Aktywacja wejscia fotokomorki PHOT
PhoP Aktywacja wejscia fotokomorki podczas otwierania PHOT OP
— ] Phet Aktywacja wejécia fotokomorki podczas zamykania PHOT CL
<1 +T bAr Aktywacja wejscia listwy BAR
Aktywacja wejscia listwy BAR na silniku slave (potaczenie
- — bfAr 2 dla %krzyjdel qutawionyc przeciwlegle, rozsuw%ngch)
Aktywacja w%js'cia listwy BAR z odwroceniem AKTYWNA
) TYLKO PODCZAS OTWIERANIA lub, jesli zostato skonfiguro-
— ac wane jako listwa krawedziowa zweryfikowana aktywna tylko
podczas otwierania, Aktywacja przypisanego wejscia FAULT
Aktywacjawejscialistwy BARzodwréceniem AKTYWNATYLKO
-" ) POI CZAJS ZA{\AYKANIAyIub, jesli zostato skonfigurowane jako
s listwa quwidziowa zweryfikowana aktywna tﬁko podczas
-_’ otwierania, Aktywacja prZypisanego wejscia FAULT
+/- t — Slc Aktywacja wejécia wytacznika kraricowego zamykania dla silnika SWC
Sbo Aktywacja wejscia wytacznika kraicowego otwierania dla silnika SWC
Karta oczgkujg na wykonanie catego cyklu otwierania-
SEE zamykania, bez zatrzymania posredniego, w celu
obliczenia wartosci sity niezbednej do wykonania ruchu.
UWAGA! Rozpoznawanie przeszkdd jest nieaktywne
Erg Test fotokomorek nie powiddt sie Sprawdzic czy fotokomorki sa podfgczone i/lub ustawienia logiczne
Erli2 Test listwy nie powiddt sie Sprawdzi¢ czy listwa jest podtaczona i/lub ustawienia logiczne
EFO3 Test fotokomérek cyklu otwierania nie powiodt sie aggsmiﬂgclé)éifg;ggomérkl sq podiaczone i/lub ustawienia parametrow/
ErO4 Test fotokomorek cyklu zamykania nie powidt sie aggsv\?’/iiﬁgclé)éifg;r?gomérki sg podfaczone i/lub ustawienia parametrow/
ErO5 Test listwy dla silnika slave nie powiddt sie (potaczenie dla  |Sprawdzi¢ czy listwy sa podtgczone i/lub ustawienia parametrow/
r skrzydet Gstawionych przeciwlegle, rozsuwanych) ustawienia logiczne
s¢ wszystkich cykdi (x 100) i f 5t o Sprawdzi¢ czy listwy sg podtgczone i/lub ustawienia parametrow/
+$_ ErOB Test listwy 8k2 nie powiodt sie u?tawienia Iog){czne Yy sq podig p
YA ErO7 Test listwy otwierania nie powiodt sie aﬁéz%dlggigr)(e““wy s podtaczone i/lub ustawienia parametrow/usta-
uv?é(r';‘(iarg;«unr:k?;v‘;gdigxiycg £-08 Test listwy zamykania nie powiddt sie %yi)é%\in;dlgigigxelistwy s podtaczone i/lub ustawienia parametréw/usta-
ﬁ * - Sprawdzi¢ potaczenia z silnikiem
Er H Bfad testu osprzetu karty - Pr%blem z ogpriqetem karty (nalezy skontaktowac sie z serwisem technicznym)
Er3H* 9&?{33?&5#;,%3p;,%g;ﬁmﬁfowwu wykrycia przeszkody | g avdzi¢ ewentualne przeszkody znajdujace sie na trasie ruchu
Er4H* Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie
ErSH* Blad komunikadji z urzadzeniami zdalnymi Efer?evz;gﬂ/% potfaczenie z akcesoriami i/lub karty rozszerzen potaczone
EEC | iac wewnetrany kontrol nadonuce system. R e pononnic caarte ereliproblem igpoviarz
Nacis$niecie OK potwierdza pobrane ustawienia. Karta bedzie dziata¢ z
Er2 Btad spdjnosci parametréw centrali (logika i parametry) pQqbranymi ustawieniami.
1\ Trzeba sprawdzi¢ ustawienia karty (parametry i logike).
g Nacisniecie OKspowoduje, ze kartabedzie dziata¢ zdomyslnym systemem D-track.
Er13 Blad w parametrach systemu D-track 1\ Trzeba wykona¢ automatyczne ustawianie (autoset).
ErFD Btad wylacznika kraricowego Sprawdzi¢ potgczenia wylacznikow kraricowych
ErF i Btad wytacznikakrarcowego pozostaje aktywny porozpoczeciu cyklu | Sprawdzi¢ potaczenia wytgcznikow kraicowych, potaczenia silnika
ErF3 btad w ustawieniu wejs¢ SAFE Sprawdzi¢ poprawnos¢ ustawien wejs¢ SAFE
*H=0,1,...9ABCDEF

(PRSSGEFd - (o] — (00 — [T * |- (o9 — @0 — 1 |- — @509 — 21 |- [ — @520 — [T * |- [ox — [FeG)
oN ]
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

1) UWAGI OGOLNE

Sitownik DEIMOS ULTRA BT A, dzieki bardzo obnizonej pozycji kota zebatego,

zwartej konstrukgji oraz mozliwosci regulowania we/sokosci i gtebokosci, oferuje

wiele mozliwosci montazowych. Elektroniczny, regulowany ogranicznikmomentu

zabezpiecza przed przygnieceniem. Reczny cykl awaryjny jest wyjatkowo prosty:

wystarczy uzy¢ dzwigni odblokowujacej.

Zatrzymanie kontroltéjq SRolaryzowane, magnetyczne wytaczniki kraricowe.

Panel sterowania MERAK jest dostarczany przez producenta z ustawieniami

standardowymi. Kazda zmiane nalezy wprowadzac za pomoca wbudowanego

Wogramatora z wyswietlaczem lub cyfrowey?o programatora uniwersalnego.
petni obstuguje protokoty EELINK i U-LINK.

Jego najwazniejsze cechy to:

- Kontrola 1 silnika pod niskim napieciem

- Wykrywanie przeszkéd

- Oddzielne wejscia dla zabezpieczen

- Konfigurowane wejscia sterowania

- Wbudowany odbiornik radiowy typu rolling-code z klonowaniem nadajnikéw.

Karta jest wyposazona w wyjmowana listwe zaciskowa, co utatwia serwisowanie

oraz wymiane. Jest dostarczana z kompletem okablowanych mostkéw, co utatwia

prace instalatora. Mostki s3 przygotowane pod zaciski: 70-71, 70-72, 70-74. Jezeli

wyzej wymienione zaciskisa wykorzystywane, nalezy $ciagna¢ odpowiednie mostki.

WERYFIKACJA

Przed wykonaniem kazdego cyklu otwieraniaizamykania panel MFERAKwykonuje

kontrole (weryfikacje) przekaznikéw ruchu oraz zabezpieczen (fotokomorek).

W przypadku btedéw w dziataniu nalcle(Z)ésprawdzic', czy podtaczone urzadzenia
a

pracuja prawidtowo oraz sprawdzi¢ okablowanie.
3) DANE TECHNICZNE
SILNIK
400 600
Zasilanie 110-120V 50/60Hz 110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)

Silnik 24V = 24V =
Moc pobierana 50W 70W
Max prad pobierany 0,5A(230V~)-1A(110V~) | 0,5A(230V~)-1A(110V~)
Modut kota zebatego 4mm (14 zebow) 4mm (14 zebow)
(standard)

12m/min

6000N (~600kg)

12m/min

4000N (=400kg)

Predkos¢ skrzydta (standard)

Max ciezar skrzydta
-standard**

Modutkotazebatego (szybko)

4mm (18 zebow) 4mm (18 zebow)

Predkos¢ skrzydta (szybko) | 15,5m/min 15,5m/min
Max cigzar skrzydfa-szybko** | 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)
Max moment obrotowy: 20Nm 30Nm

Reakcja na uderzenie

EIektroniczngogranicznik
momentu obrotowego

Elektroniczny ogranicznik
momentu obrotowego

Smarowanie

Smar staty

Smar staty

Sterowanie reczne

Mechaniczne odbloko-

Mechaniczne odbloko-

wanie dZwignia wanie dZwignia

Rodzaj pracy
Baterie rezerwowe (opcja)
Warunki otoczenia

intensywne
2 baterie 12V 1, 2Ah
od --20°C do + 55°C

intensywne
2 baterie 12V 1, 2Ah
od --20°C do + 55°C

Stopien ochrony P44 P44

Hatas <70dBA <70dBA

Ciezar operacyjny: 7kg (=70N) 7kg (=70N)

Wymiary Zobacz Fig. | Zobacz Fig. |
CONTROL UNIT

Ipzi(élcaiigja sieci/niskiego na-| 5pMohm 500V =

Temperatura pracy -20 / +55°C

Zabezpieczenie termiczne
Sztywnos¢ dielektryczna
Zasilanie obwodéw dodat-

Oprogramowanie
sie¢/bt 3750V~ na 1 minute
24V~ (0,5 A pobér max)

e

kowych 24V~ safi

Styk zasilany 24V~ N.O.
AUX 0 (1X max) y
AUX 3 Styk N.O. (24V~/1A max)
Bezpieczniki Fig. G
\é\gl)ltijr?go—\gggg radioodbiornik czestotliwos¢ 433.92MHz
Ustawianie parametrow i|Wyswietlacz LCD / cyfrowy programator
opgji uniwersalny
1. kombinacji 4 miliardy
Max liczba polecen radiowy- | 63
ch w pamieci

(*) Specjalne wartosci napiecia zasilania dostepne na zyczenie. o
** Nie przewidziano wymiaréw minimalnych ani maksymalnych dla czesci stero-
wanej, ktérag mozna wykorzystac

Stosowane wersje nadajnikow: €R-Read
Wszystkie nadajniki ROLLING CODE kompatybilne z@ ((€R-Reacy))

3) ULOZENIE PRZEWODOW Fig. A
Przzgotowac'instalacjeelektrycznawoparciuoprzepiszobowiqzujqce dlainstalacji
elektrycznych CEl 64-8, IEC364, porozumienie HD384 oraz inne normy krajowe.

4) PRZYGOTOWANIE DO ZAMOCOWANIA SILNIKA Fig.B
- Przygotowac wykop, w ktérym zabetonowane zostang $ruby kotwiace Pithy
mocujacej zespotu reduktora, przestrzegajac wartosci przedstawionych na Fig.B.

5) ZDEJMOWANIE OSLONY Fig. C

- Wykreci¢ obie specjalne $ruby frontowe (FIG. C - rif.1).

- Popchnag, tak jak pokazano na rysunku (FIG.C - rif.2 - rif.3) i odczegic’ ostone z
obu elementéw przytrzymujacych z tytu (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- Podnies¢ ostone (FIG.C - rifA&.

6) MONTAZ SILNIKA Fig.D

7) MONTAZ ELEMENTOW NAPEDOWYCH Fig.E- E1
Zalecane typy zebatek (Rys. J)

8) CENTROWANIE ZEBATKI WZGLEDEM KOtA ZEBATEGO Fig.K-L1-M
ZAGROZENIE - czynnos¢ spawania moze zosta¢ wykonane tylko przez
kompetentna osobe, wyposazona we wszelkie urzadzenia ochrony

osobistej (Flg. L).

9) MOCOWANIE WSPORNIKOW KRANCOWYCH FIG. F

Mocowanie wytacznikéw krarncowych:

-Wspornikwel’gcznikéw kranncowych przymocowac do zebatkiw sposéb pokazany
na rysunku FIG. F ad. 1.

«Skrzynke magnetycznych wytacznikow krarncowych przymocowac do wspornika
wytacznikéw za pomoca dostarczonych $rub i nakretek, w sposéb pokazany na
rysunku F ad.2-F ad. 3.

« Wspornik wytacznikéw krancowych przymocowac do zebatki wkrecajac dwie
sruby frontowe, dostarczane w komplecie, FIG. F ad. 4.

Do zebatek CVZ i CVZ-S zastosowac elementy dystansowe, tak jak pokazano na
rysunku FiG. J ad. 1.

Prawy wytacznik kraricowy:

« Prawy wytacznik kraricowy, oznaczony jako“R", przymocowac zwracajac uwage
na zachowanie maksymalnej odlegtosci miedzy skrzynka ma netchznych
wylacznikow kraricowych a zespotem wytacznikéw krancowych, RYS. F.

Lewy wylgcznik krancowy:

« Lewy wytacznik kraricowy, oznaczony jako “L’, przymocowac zwracajac uwage
na zachowanie maksymalnej odlegtosci miedzy skrzynka ma%neltzycznych
wylacznikéw krancowych a zespotem wytacznikéw krancowych, RYS. F.

Uwaga: Podczas zmiany konfiguracji logiki otwierania prawo/lewo nie zamieniac
wspornikdéw wytacznikéw krancowych:

10) OGRANICZNIKI Fig.N
ZAGROZENIE - Brame nalezy wyposazy¢ w oeraniczniki mechaniczne
zaré6wno po stronie otwieraniad'ak i zamykania, aby uniemozliwi¢
wysuniecie si¢ bramy z gérnej prowadnicy Ograniczniki nalezy doktadnie
przymocowac do ziemi, kilka centymetrow ponad punktem ogranicznika
elektrycznego.

Uwaga: listwe stykowa N1 nalezy zainstalowaé w taki sposéb, aby nie
aktywowaty jej mechaniczne ograniczniki ruchu.

11) ODBLOKOWANIE RECZNE (Zobacz INSTRUKCJA OBSLUGI -FIG.3-). .
Uwaga Nie popycha¢ NA SILE skrzydta bramy, ale PODTRZYMYWAC je
podczas trwania calego manewru.

12) PODLACZENIE SKRZYNKI ZACISKOWEJ Fig. G - P

Po przetozeniu odpowiednich kabli elektrycznych w kanatach i zamocowaniu
poszczegdlnych elementéw automatu w przeznaczonych do tego punktach,
przecho zisi%doichpod’chzeniazgodniezewskazéwkamiischematamlprzedsta—
wionymi w relatywnych instrukcjach obstugi. Kabel sieciowy nalei% zamocowac
w odpowiednim zacisku kablowym (RYS. P-ad. P1) i w przepuscie (RYS. P-ad. P2),
przewod ochronny (uziemienie) zizolacyjna ostonka koloru zétto-zielonego nalezy
podtaczy¢ do odpowiedniego mocowania (RYS. P-ad. S), przewody najnizszego
napiecia nalezy przeciagnac przez odpowiedni przepust (RYS. P ad. P3).

OSTRZEZENIE - Podczas prowadzenia okablowania orazpodczas czynnosciinsta-
lacyjnych nalezy stosowac sie do wymogéw obowigzujgcych norm oraz do zasad
wiedzy technicznej. Przewodyzasilane napieciamioroznejwartoscipowinny byc¢
fizycznie od siebie oddzielone lub odpowiednio izolowane dodatkowa izolacja
o grubosci co najmniej 1 mm.

Przewody nalezy dodatkowo umocowa¢ w poblizu zaciskéw, na przyktad za
pomocg chomatek. Wszystkie kable potgczeniowe powinny by¢ umieszczone w
odpowiednierle tosci od radiatora.

12.1) STEROWANIE LOKALNE RYS. G ;

NACISNIECIE PRZYCISKU + KIEDY WYSWIETLACZ JEST ZGASZONY
POWODUJE WYDANIE POLECENIA OTWARCIA (OPEN), A_PRZYCISKU -
ZAMKNIECIA (CLOSE). KOLEJNE NACISNISCIE PRZYCISKOW PODCZAS
RUCHU AUTOMATU ZATRZYMUJE GO (STOP).

13) URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE . . i

Uwaga: stosowa¢ wylacznie takie urzadzenia zabezpieczajace, ktore
odbieraja sygnat bez przeszkéd.

13.1) URZADZENIA ZWERYFIKOWANE FIG. U

13.2) PODLACZENIE 1 PARY FOTOKOMOREK NIEZWERYFIKOWANYCH FIG.H
14) DOSTEP DO MENU UPROSZCZONEGO: RYS. 1

14.1) DOSTEP DO MENU: FIG. 2

14.2) MENU PARAMETROW (PR~FRf7) (TABELA “A” PARAMETRY)

14.3) MENU LOGIKI (Lol ic) (TABELA “B” LOGIKI)

14.4) MENU RADIO (rAd {o) (TABELA “C” RADIO)

- WAZNA UWAGA: OZNACZYC PIERWSZY WPROWADZONY DO PAMIECI
NADAJNIK SPECJALNYM SYMBOLEM (MASTER).
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L FAZA
Zasilanie jednofazowe 220-230V 50/60 Hz*
N NEUTRALNY
JP31
P32 TRANSF. PIERW. Podtaczenie transformatora pierwotnego, 220-230V
Zasilanie karty:
P13 SECTRASF 24V~ Transformator wtérny
10 MOT +
Podtaczenie silnika .
1 MOT -
Wyjscie konfigurowane AUX 0 - Domysinie SYGNALIZATOR SWIETLNY.
20 AUX 0 - STYK ZASILANY 24V (N.O)) 2. KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO / Przycisk
(1A MAX) | OSWIETLENIA STREFOWEGO / OSWIETLENIE SCHODOW / ALARM OTWARCIA BRAMY / SYGNALIZATOR SWIETLNY /
21 ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM / SERWIS / SYGNALIZATOR

SWIETLNY | SERWIS. Patrz tabela “Konfiguracja wyjs¢ AUX".

Wyjscie konfigurowane AUX 3 - Domyslnie wyjscie 2. KANALU RADIOWEGO

AUX 3 - STYK BEZNAPIECIOWY 2. KANAL RADIOWY/ KONTROLKA OTWARTEJ BRAMY SCA/ Przycisk OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO / Przycisk
(N.O) (Max 24V 1A) OSWIETLENIA STREFOWEGO / OSWIETLENIE SCHODOW / ALARM OTWARCIA BRAMY / SYGNALIZATOR SWIETLNY /

27 e ZAMEK ELEKTRYCZNY Z WYZWALANYM RYGLEM / ZAMEK ELEKTRYCZNY Z MAGNESEM / SERWIS / SYGNALIZATOR

SWIETLNY | SERWIS. Patrz tabela “Konfiguracja wyis¢ AUX'.

= 0
-E %
£ JP10 Wytaczniki krarncowe Podtaczenie zespotu kraricowego
£
50 24V-
Wyjscie zasilania akcesoriéw.
51 24V+
50 24 Vsafes Wyjscie zasilania zabezpieczen zweryfikowanych (fotokomérka nadawcza lub nadajnik czutej listwy).
Wyjscie aktywne tylko podczas wykonywania cyklu.
H 60 Modut wspélny Modut wspélny wejs¢ IC 1 orazIC 2
g "Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 1 (N.O.) - DomysInie START E.
%9 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
gy Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania".
3 < Wejscie sterowania z mozliwoscia konfiguracji 2 (N.O.) - DomysInie PED.
R 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
a Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ sterowania".
70 Modut wspolny Modut wspélny wejs¢ STOP, SAFE 1 i SAFE 2
71 STOP To polecenie przerywa cykl. (N.C.)
Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscia konfiguracji 1 (N.C.) - DomysInie PHOT.
7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Nalezy oprze¢ sie na danych z tabeli "Konfiguracja wejs¢ bezpieczerstwa".

73 FAULT 1 Wejscie weryfikacji zabezpieczen podtaczonych do SAFE 1.

Wejscie bezpieczenstwa z mozliwoscia konfiguracji 2 (N.C.) - Domysinie BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

74 SAFE2 TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL

75 FAULT 2 Wejécie werﬁkac'i zabezeieczeﬁ podtaczonych do SAFE 2.
] Wejscie anteny.
S Y ANTENA Nalezy stosowac antene dosstrojona do 433MHz. Do pofaczenia Antena-Odbiornik nalezy uzywac kabla
E wspotosiowego RG58. Obecnosc elementéw metalowych w kontakcie z anteng moze zaktécac odbior fal
< # SHIELD radiowych. Jezeli nadaini aby zasieg, przestawic a bardziej odpowiednie miejsce.

Konfiguracja wyjs¢ AUX

Logika Aux=0 - Wyé's'cie 2-GO KANALU RADIOWEGO.
Podczas aktywacji 2-go kanatu radiowego styk pozostaje zamkniety przez 1 s.

Logika Aux= 1 - Wyjscie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.
Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.

LogLika Aux= 2 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.
Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.

Logi(ika Aux= 3 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.
Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.

Logika Aux= 4 - Wyjécie OSWIETLENIA SCHODOW.
Styk pozostaje zamkniety przez 1 sekunde na poczatku cyklu.

LogLika Aux= 5 - Wyjscie ALARMU OTWARCIA BRAMY.
Styk pozostaje zamkniety, jezeli skrzydto pozostaje otwarte przez czas dwa razy dtuzszy niz ustawiony czas automatycznego zamykania TCA.

LogLika Aux= 6 - Wyjécie SYGNALIZATORA SWIETLNEGO.
Styk pozostaje zamkniety podczas ruchu skrzydet.

LogLika Aux= 7 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z WYZWALANYM RYGLEM.
Styk pozostaje zamkniety przez 2 sekundy podczas kazdego otwarcia.

Lo%(ika Aux= 8 - Wyjscie zamka ELEKTRYCZNEGO Z MAGNESEM.
Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.

Logica Aux= 9 - Wyjscie SERWIS., . . . o . L. . .
Kiedy zostaje osiggnieta warto$¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.

LogLika Aux=10- Wst'cie SYGNALIZATOR SWIETLNY | SERWIS.
Styk pozostaje zamkniet Opodczag ruchu skrzydet. Kiedy zostaje osiagnieta warto$¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, po zakoriczeniu cyklu, kiedy skrzydto jest zamkniete, styk

4-krotnie zamyka sie na 10 s i otwiera sie na 5’s, co sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia serwisu.

Uwaga: Jezeli zadne wyjscie nie jest skonfigurowane jako Wyjscie 2. kanatu radiowego, 2. kanat radiowy steruje otwarciem przejscia dla pieszych.

Konfiguracja wejs¢ sterowania

Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MouElnt. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika IC= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-5EEP MouElMnt. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open.

To polecenie powoduje otwarcie bramy. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydt? pozostajg otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie
Czasu Automatycznego Zamykania TC X( ezelita ﬂ nkcja zostata aktywowana

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.
To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.
To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejscia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-5EEP MouElnt

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer. o o
Dziatanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie Brzejécia dla pieszych. Jezeli wejicie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejscie jest zamkniete i
nacisniety zostanie przycisk Start E, Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione réwniez w
przypadku braku zasilania sieciowego.
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jak i zamykania.

Logika SAFE= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomdrka niezweryfikowanych (*) (Fig. U, ad. 1)
Umozliwia pod’fapczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny.
rzeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomdrki. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

przypadku przeciecia linii foto, fotokomérki sg aktywne zaréwno podczas otwierania,

podczas zamykania'odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki.

Logika SAFE= 1 - Wejicie skonfigurowane jako Phot test, fotokomérka zweryfikowana. (Fig. U, ad. 2). )
Aktywuje weryfikacje fotokomérek na poczatku cyklu. W ?rzypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sg aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto

Logika SAFE= 2 - Wejicie skonfigurowane jako Phot op, fotokomérka aktywna tylko#oodczas otwierania niezweryfikowanych (*) (Fig. U ad. 1) i
Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przyEadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas zamykania.
Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ moste 2

zatozony.

Aktywuje weryfikacje fotokomdrek na poczatku cyklu. W przypa
przeciedia linii foto.

Logika SAFE= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, zwegﬁkowana fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania (Fig. U, ad. 2).
ku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas

Logika SAFE= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania niezweryfikowanych (*) (Fig. U, ad. 1) )
Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie s3 wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wyfacza dziatanie fotokomaérki podczas otwierania.
Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Aktywuje weryfikacje fotokomdrek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wy

Logika SAFE= 5 - Wejécie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomérka akt?Iwna tylko podczas zamykania (Fig. U, ad. 2).
gcza dziatanie fotokomdrki podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu.

Logica SAFE= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa niezweryfikowanych (*) (Fig. U, ad. 3)
Umozliwia podigczenie urzadzen, ktdre nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logica SAFE= 7 - Wejécie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana (Fig. U, ad. 4).
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. To polecenie odwraca Kierunek ruchu na 2 sek.

To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 (Fig. U, ad. 5). Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.

automatyki (STOP{ (Fig.D, ad.3).

powoduje zatrzymanie. W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania

I{ ona zatrzymanie automatY i (STOP) (Fig.D, ad. 4).
Aktywuje weryfikacje czutych lis

Lo?(ika SAFE=10 Wejscie skonfigurowane jako Bar %) test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania
w

tewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

automatyki (STOP) (Fig.D, ad. 5

Logika SAFE=11 Wegs'cie skonﬁgurowane jako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

aufomatyki (STOP) (Fig.D, ad.

powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=12 Wejscie skonﬁ%urowanejako Bar cl, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie s wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania

zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP) (Fi?.D, ad. 4).

Logika SAFE=13 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas

Aktywuje weryfikacje czutych listewek na'poczatku cyklu. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

automatyki (STOP) (Fig.D, ad. 5

Logika SAFE:14We€s’cie skonﬁ?urowanejako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzymanie

Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

(¥) Jezeli sa instalowane urzadzenia typu,, D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zaleci¢ ich obowiazkowe serwisowanie

co najmniej raz na po6t roku.

W przypadku pro%ramowania recznego pierwszy nadajnik przydziela
KLUCZOWY KOD ODBIORNIKA, ktéry jest potrzebny do nastepnego klonowania
radionadajnikéw.

}Nbﬁdpwany odbiornik Clonix posiada ponadto kilka waznych, zaawansowanych
unkgji:

« Klonowanie nadaljnika master (rolling-code lub kodu statego).

«  Klonowanie w celu wymiany nadajnikéw wprowadzonych do odbiornika.

« Zarzadzanie baza danych nadajnikéw.

«  Zarzadzanie wszystkimi odbiornikami.

Aby poznac sposéb wykorzystywania funkcjizaawansowanych, nalezy zapoznac
si? zinstrukcjg obstugi uniwersalnego programatora cyfrowego oraz z ogélnymi
informacjami na temat programowania odbiornikow.

14.5) MENU DOMYSLNE (dEFALE)
Przywraca DOMYSLNE ustawienia centralki. Po zresetowaniu konieczne jest
wykonanie ponownego ustawienia automatycznego.

14.6) MENU JEZYKA (LAnGUE)
Umozliwia ustawienie jezyka programatora z wyswietlaczem.

14.7) MENU USTAWIANIA AUTOMATYCZNEGO (ALEto5EE)

« Aby uzyskac lepsze wyniki, zaleca sie¢ wykonanie automatycznego ustawiania
(autoset) z wytqczon¥ i silnikami (nie rozgrzanymi zbyt duzg iloscig wykonanych
jPeden po drugim cykli).

« Przejsc do odpowiedniego menu i wtaczy¢ ustawianie automatyczne.

. Po wciéni%ciu przycisku OK wyswietlany jest komunikat ,,... ... ..., centralka
steruje cyklem otwierania, po ktorym nastepuje cykl zamykania, podczas ktérego
automatycznie ustawiana jest minimalna sita niezbedna do poruszenia skrzydta.
Liczbacykliniezbednych do przeprowadzenia procedury ustawieniaautomatycznego
wynosiod 1do 3.

Podczas tej fazy nie przecinac linii foto oraz nie uzywac przyciskéw START, STOP i
wyswietlacza.
Jednoczesne nacisniecie przyciskdw + i - podczas tej fazy ruchu blokuje automat i
Eowod uje W)}Qécie ztrybuautomatycznego ustawiania (autoset) oraz wyswietlenie
omunikatu KO.
Pozakoriczeniu tejoperadjicentralka sterowniczaautomatycznie ustawiaoptymalne
wartoscisity.Nalezy je sprawdzi¢iewentualniezmienic takjak opisano przy instrukgji
rogramowania.
UWAGA!! Sprawdzic, czm wartos¢sity uderzeniazmierzonaw miejscach frze-
widzianychwnormie EN12445 jest mniejszanizpodanownormie EN 12453.
Siilc(g uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztatcajacych sie
wek.

Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania
przeszkéd jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowaé ruch
automatu i pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru ro-
boczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne
przedmioty.

14.8) KOLEJNOSC CZYNNOSCI KONTROLNYCH MONTAZU

1. Wykona¢ cykl AUTOMATYCZNEGO USTAWIANIA (AUTOSET) (¥)

2. Sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**), przejs¢
do punktu 10, w przeciwnym razie

3. Dostosowac ewentualnie parametry predkosci i czutosci (sity): zob. tabela

arametrow.

4. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
Erzejéc’ do punktu 10, w przeciwnym razie

5. Zatozy¢ listwe amortyzujaca

6. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszczq sie w dozwolonych limitach (**),
;ZJrzejs'c' do punktu 10, w przeciwnym razie

7. Zatozyc¢urzadzenia zabezpieczajace reagujace na nacisk lub elektroczute (np. listwa
krawedziowa) (*¥).

8. Ponownie sprawdzi¢ sity uderzenia: jezeli mieszcza sie w dozwolonych limitach (**),
przejs¢ do punktu 10, w przeciwnym razie

9. Wiacza¢ naped tylko w trybie recznym z przytrzymaniem przycisku.

10.  Upewnic sig, iz wszystkie urzadzenia wykrywajace obiekty w obszarze cyklu
dziataja prawidtowo

(*) Przed wykonaniem automatycznego ustawiania nalezy sie upewni¢, iz wszystkie
czynnosci montazowe i zabezpieczenia zostaty wykonane prawidtowo, w sposéb
opisany w ostrzezeniach dot. instalacji w instrukcji napedu.

(**) W zaleznosci od wyniku analizy ryzyka moze sie okazac konieczne zastosowanie
czutych zabezpieczen.

14.9) MENU STATYSTYKI (5£RE)

Umozliwia wyswietlenie wersji karty, catkowitej liczby cykli (wyrazanej w
setkach), liczby wpisanych do pamieci pilotéw radiowych oraz ostatnich 30
btedéw (pierwsze 2 cyfry pokazuja pozycje, ostatnie 2 kod btedu). Btad 01 jest
btedem najnowszym.

14.10) MENU HASLO (PRS5Lord)

Umozliwia ustawienie hasta do programowania karty za pomoca sieci U-link".

Jezeli "POZIOM OCHRONY;’Hest ustawiony na 1, 2, 3,4, zadane zostaje wejscie do menu
programowania.Po 10 nieudanych prébac dostepu,grzed ponownym ponowieniem préb
nalezy odczekac 3 minuty. W tym czasie, kazda proba dostepu powoduje wyswietlenie
komunikatu,BLOC". DomysIne hasto to 1234.

15) PODLACZENIE DO KARTY ROZSZERZEN | Z UNIWERSALNYM
PROGRAMATOREM CYFROWYM WERSJA > V1.40 (Fig. Q) Zapoznac sie z
informacjami podanymi w odpowiedniej instrukgji.

UWAGA! Nieprawidtowe ustawienie moze spowodowacobrazeniaosob lubzwierzat,
albo uszkodzenie przedmiotow.

16) MODULY OPCJONALNE U-LINK
Patrz instrukcje obstugi modutéw U-link.

16.1) SKRZYDLA PRZESUWNE ROZSUWANE (Rys. R)

Nalezy zapoznac sig z instrukcja obstugi modutéw U-link.

UWAGA: Na karcie Slave, wejscie Listwa (Listwa / Test listwy / Listwa 8k2) nalezy
skonfigurowac wyfacznie na SAFE2.

17) ODWROCENIE KIERUNKU OTWIERANIA (Rys. S)

18) RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH (Rys. T)

OSTROZNIE: resetuje centrale do wartosci ustawionych fabrycznie i kasuje
wszystkie zaﬁisane w pamieci piloty radiowe.

OSTROZNIE! Nieprawidtowe zaprogramowanie moze spowodowac¢ obrazenia
0s6b lub zwierzat, albo szkody rzeczowe.

- Odciac zasilanie karty (Rys. T'ad. 1)

- Otworzy¢ wejscie Stop ig{ednoczes’nie nacisna¢ przyciski - i OK (Rys. T ad. 2)

- Whaczy( zasilanie karty (Rys. T ad. 3)

- Na ekranie wyswietla sie’komunikat RST. W ciggu 3 s potwierdzi¢ naciskajac
przycisk OK (Rys. T ad. 4)

- Poczeka¢ na zakonczenie procedury (Rys. T ad. 5)

- Procedura zakoniczona (Rys. T ad. 6)
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

TABELA “A” - MENU PARAMETRY - (PA-A)

Czas automatycznego

LAn E

EcR 0 120 10 zamkniecia [s] Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamknigcia.
FELOH .
£ L k 1 180 40 Czas opuszczenia Czas opuszczenia danej strefy przez pojazdy, ktorych ruch reguluje semafor.
cLrk strefy semafora [s]
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas otwierania, wyrazony w procentowej czesci
OPd fS': Odcinek spowalniania sz:;\i(:GM//I\t'ePgC)Oz?]f\j;linkﬁakzr)L\J;::i.u arametru nalezy wykonac kompletny, niczym nieprzerwany cykl
S" e : 1(¥*¥) 50 10 ruchu podczas roboczy. Y P ywy pletny, 4 P e
. - .
GE otwierania (%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest
nieaktywne.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikow podczas zamykania, wyrazony w procentowej czesci
, Odcinek spowalniania catkowitego odcinka ruchu.
cLd ,5,: 1(++%) 50 10 ruchu ‘:)odczas UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl
) o ro roboczy.
5" oy zamykania [%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest
nieaktywne.
Odcinek zmniejszania predkosci silnika/silnikow (przejscie od predkosci roboczej do predkosci
spowalniania ruchu) zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania, wyrazony w procentowej czesci
d 5k Odcinek zmnieiszania catkowitego odcinka ruchu.
o '. V] 50 15 predkosci [Jo/] UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonaé kompletny, niczym nieprzerwany cykl
0.
CCL roboczy.
UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest
nicaktvwne
Ptqn't “:“. 10 99 20 Otwieranie czesciowe | Szerokos$¢ otwarcia czesciowego wyrazona procentowo w stosunku do otwarcia catkowitego, po
DPEﬁ fﬁl’.-l [%] nacisnieciu przycisku otwarcia przejscia dla pieszych PED.
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas otwierania. Jest to procentowa warto$¢ sity przekraczajaca
wartosc¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktorej
. przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
PF £ 99 o Snadskrzydla/skrzydel Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
arrorc 1 5 podczas otwierania
[%]
UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
j wartosci p ru zach sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa
(*). W razie potrzeby nalezy zainstalowac zabezpieczenie chroniace przed przygnieceniem (**).
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykania. Jest to procentowa wartos¢ sity przekraczajaca
wartos$¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej),
. ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
, SF E Sl*a;kVZYd'a/SkIZZqul Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
cLYSForc 1 99 50 podczas zamykania
[%]

UWAGA: Mabezposredni wplyw nasite uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak ustawionej
wartosci parametru zachowane sg obowigzujace normy z zakresu bezpieczenstwa (*¥). W razie
potrzeby naleiz zainstalowaé zabeineczenie chronigce Erzed przygnieceniem (**).

Sita z jaka skrzydto/a otwiera/jg sie ruchem spowolnionym.
Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca wartosc sity zapisanej podczas ustawiania automatyc-
Sita skrzydta/skrzydel znego (i nastepnie aktualizowanej), ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu
ita skrzydta/skrzydet | napotkania przeszkody.
1 . X
oP.5LLd 1 99 50 potliqczas otW|erIarj|a Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
ForcE ruchem spowolnio-
nym [%]
UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
j wartosci p ru zach s3 obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa
%) . Lo . . . . H . %
Sita z jaka skrzydto/a zamyka/ja sie ruchem spowolnionym.
Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca wartosc sity zapisanej podczas ustawiania automatyc-
Sita skrzydlta/skrzydel znego (i nastepnie aktualizowanej), ktérej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu
ita skrzydta/skrzydet | napotkania przeszkody.
) ] X
cL550Ld 1 99 50 poci]czas zamyl(lama Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
ForcE ruchem spowolnio-
nym [%]]
UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
j wartosci p ru zach sa obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa
(). W razie potrzeby naleZv zainstalowac zabezpieczenie chroniace przed przvanieceniem (%), |
Procentowa warto$¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osigganej podczas otwierania.
=3 SPEEd 15 99 99 Predko$¢ otwierania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonaé kompletny, niczym nieprzerwany
o [%] cykl roboczy. UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
rocentowa warto$¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikdw osigganej podczas zamykania.
) 5PEEd 15 99 99 Predko$¢ zamykania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac kompletny, niczym nieprzerwany
cL [%] cykl roboczy. UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkéd jest nieaktywne.
Predkos¢ pracy silnika/silnikéw podczas otwierania i zamykania w czasie spowalniania ruchu,
Slol Predkodé wyrazona procentowa wartoscig maksymalnej predkosci roboczej.
15 30 25 cakos UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykonac¢ kompletny, niczym nieprzerwany
spowalniania [%]
SPEEd cykl roboczy. UWAGA: Jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie
przeszkod jest nieaktywne.
Programowanie
liczby cykli, po
SEF U ‘SD - 0 250 0 wykonaniu ktérych | Umozliwia ustawienie liczby cykli, po wykonaniu ktérych wyjscie AUX skonfigurowane jako Serwis lub

nalezy przeprowadzi¢
serwisowanie [ w

setiach]

Sygnalizator Swietlny i serwis sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.

(*) W panstwach Unii Europejskiejw kwestiach wartoscigranicznych sity nalezy stosowa¢ norme EN 12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowych norme EN12445.

(**) Site uderzenia mozna zredukowac przy pomocy odksztalcajacych sie listewek.
(***) Jezeli obliczona wartos¢ jest nizsza niz 30, zostaje ustawiony na 30 cm.
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INSTRUKCJA INSTALACYJNA

TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

Czas Logika dziatania nieaktywna
Ech Automatycznego
Zamykania Aktywuje automatyczne zamykanie
szybkie Logika dziatania nieaktywna
FHS& CL S zamykanie
y Zanim rozpocznie sie oczekiwanie na zakonczenie ustawionego czasu TCA, zamyka sie po 3s po zwolnieniu linii foto.
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped
dziataja zgodnie z 4-krokowa logika dziatania. ruch krokowy
2 KROKI 3 KROKI 4 KROKI
ZAMKNIETA OTWIERA
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start W TRAKCIE OTWIERA OTWIERA
StEP‘ bY- Sl':EP Praca krokowa |, Ped dziataja zgodnie z 3-krokowa logika ZAMYKANIA STOP
PDuEnnnl: dziatania. Impuls podczas zamykania powoduje
odwrécenie kierunku ruchu. OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
WTRAKCIE | ZAMYKA
OTWIERANIA STOP +TCA STOP +TCA
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped
dziataja zgodnie z 2-krokowa logika dziatania. ZATRZYMANIU OTWIERA OTWIERA OTWIERA
Kazdy impuls powoduje odwrdcenie kierunku
ruchu.
Migajaca lampka zaczyna $wieci¢ réwnocze$nie z uruchomieniem silnika/silnikow.
PrE-ALAFT | Alarmwstepny
Migajaca lampka swieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikéw.
Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
Cy%l jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostaja wcisnigte przyciski OPEN UP i CLOSE UP.
: v Przytrzymaj UWAGA: zabezpieczenia sa nieaktywne.
hoLd-to-rin przycisk Dziatanie awaryjne wymagajace obecnosci cztowieka. Zazwyczaj dziatanie typu impulsowego.
Jezeli karta nie wykona testu zabezpieczen (fotokomorka lub listwa, Er0x) 3 razy pod rzad, aktywowane jest
dziatanie wymagajace obecnosci cztowieka (Przytrzymaj przycisk) przez 1 minute po zwolnieniu przyciskow
OPEN UP lub CLOSE UP.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
A UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wy jacego obecnosci czt zabezpieczenia sa nieak-
tywne.
Blokuje impulsy Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
bl oPEn podczas
otwierania Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas otwierania.
Blokuje impulsy Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas przerwy czasu TCA.
w Czasie
bl tcR Automatycznego
y_ 9 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas przerwy czasu TCA.
Zamykania (TCA)
Blokuje impulsy Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas zamykania.
tbL cLoSE podczas
zamykania Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas zamykania.
Prég zadziatania elektronicznego ogranicznika sity pozostaje na ustawionym poziomie.
Centralka, przy kazdym uruchomieniu, automatycznie kompensuje prég zadziatania alarmu generowanego w
. Funkeia Ice (Lod przypadku napotkania przeszkody.
icE unkcja Ice (Lod) Sprawdzi¢, czy warto$c sity uderzenia, zmierzonej w punktach przewidzianych normg EN12445 jest nizsza od
wartosci podanej w normie EN 12453. W razie watpliwosci zastosowac¢ dodatkowe zabezpieczenia.
Ta funkcja jest przydatna w przypadku instalacji pracujacych w niskich temperaturach.
UWAGA: po aktywowaniu tej funkcji nalezy wykonac cykl ustawiania automatycznego.
oPEn in Odwrécenie Dziatanie standardowe (zob. Rys. S, ad. 1).
. kierunku ruchu
obhEr dirEck. otwierania Kierunek otwierania zostaje odwrécony w stosunku do dziatania standardowego (zob. Rys. S, ad. 2).
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. 0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomaérka.
Konfiguracja
wejscia 1 Wejécie skonfigurowane jako Phot test, fotokomérka zweryfikowana.
bezpieczenstwa 0
SAFE 1. 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomoérka aktywna tylko podczas otwierania.
72
3 Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
4 Wejsécie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania.
5 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomoérka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
6 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.
7 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.
8 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2.
Konfiguracja — - — - — - -
wejicia g% Wejscie skonﬁgurgwane Jakq Barop, czyli I.| stwa krawedziowa zodwréceniem aktywna tylko podczas otwierania.
bezpieczenstwa 6 Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
SAFE 2. 10% Wejscie skonfigurowane jako Bar OP TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna
74 tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
1% Wejscie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas
otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
12% Wejscie skonfigurowane jako Bar CL, czylilistwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania.
Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
13% Wejscie skonfigurowane jako Bar CLTEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana zodwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
14% Wejscie skonfigurowane jako Bar CL 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas
zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
Konfiguracja 0 Wejscie skonfigurowane jako Start E.
wejscia . K
bezpieczenstwa o 1 Wejscie skonfigurowane jako Start I.
przya?ku 2 Wejscie skonfigurowane jako Open.
sterowania IC 1.
61 3 Wejscie skonfigurowane jako Close.
Konfiguracja 4 Wejscie skonfigurowane jako Ped.
wejscia
bezpieczefistwa 4 5 Wejsécie skonfigurowane jako Timer.
przycisku
sterow:;ia Ic2. 6 Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejécia dla Pieszych.
0 Wyjscie skonfigurowane jako 2-gi kanat radiowy.
Konfiguracja 1 Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
wyjscia AUX 0. 6 2 Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Swiatta Wewnetrznego.
20-21
3 Wyjscie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Oswietlenia Strefowego.
4 Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schoddw.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
6 Wyjscie skonfigurowane jak Sygnalizator $wietlny.
Konfiguracja 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
wyjscia AUX 3. 0 . K
26-27 8 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.
9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis
10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator $wietlny i serwis
0 Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
Nie sa przyjmowane klony z kodem statym.
Kod staly 0 — -
1 Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane sg klony z kodem statym.
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ProtEct lon
LELEL

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta

B - Aktywuje wczytywanie pilotéw radiowych drogg radiowa.

Ten tryb mozna wiaczy¢ z panelu sterowania i nie wymaga dostepu:

- Wcisna¢ kolejno przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktéry zostat juz wpro-
wadzony do pamieci w trybie zwyktym za pomoca menu sterowania radiowego.

- W ciaggu 10 s wcisnac przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktéry ma zostac¢ wczytany.
Odbiornik wychodzi z trybu programowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczytac nastepne piloty
radiowe, powtarzajac punkt poprzedni.

C - Aktywuje automatyczne wczytywanie klonéw drogg radiowa.

Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika klonéw wygenerowanych za pomoca automatycznego programa-
tora oraz cykli zaprogramowanych powtérek (replay).

D - Aktywuje automatyczne wczytywanie powtdrek (replay) drogg radiowa.

Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika zaprogramowanych powtérek (replay).

E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
Dziatanie funkc;ji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.

Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
Dziafanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.
Dziatanie funkc;ji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu programowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.
C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonéw droga radiowa.
D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtérek (replay) droga radiowa.
E - Dezaktywuje mozliwo$¢ modyfikacji parametréw karty za pomoca sieci U-link.
Piloty radiowe s3 zapisywane wytacznie z uzyciem specjalnego menu Radio.
WAZNE: Tak wysoki poziom bezpieczeristwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozadanym klonom, jak i
blokuje ewentualne zaktécenia radiowe.

SEr AL ModE

Tryb szeregowy
(Okresla jak jest
skonfigurowana
karta w potaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

SLAVE skrzydta rozsuwane w sieci lokalnej: karta jest karta slave w sieci ze skrzydtami rozsuwanymi, bez
modutu inteligentnego. (fig. R)

MASTER skrzydta rozsuwane w sieci lokalnej: karta jest karta master w sieci ze skrzydtami rozsuwanymi, bez
modutu inteligentnego. (fig. R)

AddrESS

Adres

1]

Okresla adres od 0 do 119 karty w pofaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)

EHP U1

Konfiguracja
wejscia EXPI2 na
karcie rozszerzen

wejsé/wyjsc

1-2

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejscia dla pieszych).

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomorka.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania.

W o ([N|loaojun|b~|lw]|N

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania.

_
o

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.

*

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.

12%

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomorka zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejécie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas
otwierania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetgczane na wejscie weryfika-
cyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomdrka zweryfikowana aktywna tylko podczas
zamykania.Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfika-
cyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana. Wejscie 3 (EXPI2) karty rozszerzen
wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejscie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP test, czylilistwa krawedziowa zweryfikowanaz odwréceniem
aktywna tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejécie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.

18%

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowanaz odwréceniem
aktywna tylko podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu. Wejscie 3 (EXPI2) karty
rozszerzen wejs¢/wyjsc jest automatycznie przetaczane na wejécie weryfikacyjne zabezpieczen, EXPFAULT1.
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0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
4 Wejécie skonfigurowane jak przycisk Ped.
Konfiguracja 5 Wejsécie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
wejscia EXPI2 na 6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejicia dla pieszych).
0 . .
EHP i2 karae. rozszerzen 0 7 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomérka.
wejsc/wyjsc
1-3 8 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomdrka aktywna tylko podczas otwierania.
9 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania.
10 Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.
1% Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko
podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
12 Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko
podczas zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
X 0 Wyjscie skonfigurowane jak 2-gi kanat radiowy.
Konfiguracja — - -
wyjécia EXPO2 na 1 Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
EHPa | karcie rozszerzen 1 2 Wyjécie skonfigurowane jak przycisk Swiatta Wewnetrznego.
wejs:/\;ijsc 3 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Oswietlenia Strefowego.
4 Wyjscie skonfigurowane jak Oswietlenie schoddw.
5 Wyjscie skonfigurowane jak Alarm.
. 6 Wyjécie skonfigurowane jak Sygnalizator Swietlny.
Konfiguracja o )
wyjécia EXPO2 na 7 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z wyzwalanym ryglem.
EHPaZ karcie Rozszerzen 11 8 Wyjscie skonfigurowane jak Zamek z magnesem.
wejs;/ ‘;’yjs‘ 9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.
10 Wyjscie skonfigurowane jako Sygnalizator swietlny i serwis.
11 Wyjscie skonfigurowane jak Sterowanie semaforem z kartg TLB.
EFAFF ic L IGRE Poczatkowe 0 0 Miganie poczatkowe wytgczone.
PrEFLRSH inl | miganie semafora 1 Na poczatku cyklu czerwone $wiatta migaja przez 3sekundy.
ErAFF ic L {DhE | czerwone swiatto 0 Jezeli brama jest zamknieta, czerwone $wiatfa nie $wieca.
rEd LAMP semafora $wieci 0
ALLAYS on $wiattem statym 1 Jezeli brama jest zamknieta, Swiecg czerwone $wiatfa.

* Aktywny tylko dla FW = 2.10

TABELA “C”- MENU RADIO (-Ad o)

Logika

Opis

Add SERrE

Dodaj Przycisk Start
przyporzadkowuje wybrany przycisk do polecenia Start

Rdd 2ch

Dodaj Przycisk 2ch
Przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 2. kanatem radiowym. Jezeli zadne wyjscie nie jest skonfigurowane jako Wyjscie 2. kanatu radiowego, 2.
kanat radiowy steruje otwarciem przejécia dla pieszych.

E-RSE B4

Usun Liste
UWAGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.

cod rH

Odczyt kodu odbiornika
Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.

| 74
LiN

ON = Ustawia w stan gotowosci programowanie kart na odlegtos¢ przy pomocy nadajnika W LINK, ktéry zostat wczesniej wprowadzony do pamieci.
Urzadzenie pozostaje w stanie gotowosci przez 3 minuty od ostatniego wcisniecia sterownika radiowego W LINK..
OFF= Programowanie W LINK wytaczone.
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SkrE AKTMBaUMA BXOfla Hapy»HOro cTapTa START E
Skr { AKTVBaumA Bxofla BHYTpeHHero cTapta START |
oPEn AxTmBauuma Bxoga OPEN
ctS AkTtyBauma xoga CLOSE
PEd AKTVBaumA newexoaHoro sxosa PED
EE AkTusauma exoga TIMER
SkoP AkTyBauma Bxofa STOP
Phok AkTrBauus Bxoga potoanemeHta PHOT
PhoP AkTMBauUMA Bxofa doToaneMeHTa npm oTkpbiTun PHOT OP
Phel AKTrBauma Bxofia poTosnemeHTa npv 3akpbity PHOT CL
bAr AKTMBaLUMA Bxofa KpomKkm BAR
bA- 2 AKTuBaLMA BXxofja KpomKu BAR Ha aBuratene slave
2 (coefMHeHVe NPOTUBOMNOCTABAEHHbIX CTBOPOK)
AKTVBaUMA BXOJa YyBCTBUTENbHOW Kpomku BAR ¢ uHBepcueit
BAF AKTVBHOTOJTbROMPUOTKPbITAM MM, ecnvoHackoHuryprposaHa
® KaK MpOBEePEeHHas YyBCTBITENbHAA KPOMKa, aKTVBHAA TOMbKO Mpu
L OTKPBITIM, C Hew CBsizaHa AkTuBaLms Bxoga OLLVBKIA.
L/ AKTMBaUMA BXOAa YyBCTBUTENbHOW KpoMku BAR ¢ uHBepcueit
[ AUEQSEE ]-[. oy bA AKTUBHOTOJIbKOMPU3AKPBITV AN, ecvoHackoHuryprposaHa
-’ ge KaK NpoBepeHHan YyBCTBITENbHAA KPOMKA, aKTUBHAA TONbKO Npu
T 3aKpbITUK, C Hewt cBAizaHa AKTuBauma Bxofa OLLIMBKM.
Suc AKTVBaLWA BXOf1a KOHLIEBOTO BblK/oYaTeNs 3aKpbiTvs Asuratens SWC
o KTVBALWA BXO/1a KOHLIEBOTO BbIK/IOYaTeNA OTKPbITAA BUraTens
Sb A SWo
[nata oXXVAAET OCyLLECTBNEHMA MOHOTO MaHeBpa «OTKPbITIS-
oer 3aKPbITUA, He MPEPBaHHOTO MPOMEXYTOUYHBIMI OCTaHOBKaMI,
YTOObI MOy UMTB KPYTALLMIA MOMEHT, HEOGXOAVIMbIVA 1A IBVPKEHVIA.
BHUMAHME! O6Hapy»eHve NpenaTCcTBUA He BKIOYEHO
f_ OcHosHas sepcus MO Er0 1 OwwnbKa TeCTMPOBaHMA GOTOINEMEHTOB IMpoBepyTb coefiviHeHMe GOTONEMEHTOB U/VM YCTAHOBKY JIOTVIKMA
SERE b—[ uErs Plodefe ] Erd2 OwwnbKa TeCTUPOBAHNA KPOMKN MpoBepuUTb coeiMHEHNE KPOMOK W/UN YCTaHOBKY NIOMUKI
=
npoBepuUTbL coeaHeHVe GOTOINEMEHTOB N/VUNK YCTaHOBKY
‘ Er33 OwwnbKa TeCTUPOBaHNA GOTOSNEMEHTOB NP OTKPLITUN TAPAMETDOR/ MMM
IN° Bcex maHeBpos (x 100) NpoBepPUTL CoefjiHeHNe GOTOINIEMEHTOB /UM YCTaHOBKY
N ErO4 OuwnbKa TeCTMPOBaHUA GOTOINEMEHTOB NPY 3aKPbITUN napameTpos/norukit
A Er05 OLwmbKa TeCTUPOBaHA KPOMKY Ha MofuMHeHHOM ABuratenie |[poBepuUTb COeANHEHUE KPOMOK 11/W YCTaHOBKY NapameTpos/
«slave» (coegnHeHMe NPOTNBOMNOCTABNEHHDBIX CTBOPOK) NOTUKMN
N° paguo-KomaHz 8 namaT1 Er0b OwmnbKa TeCTUPOBaHNs KPOMKM 8k2 MpoBepuTh coefiiHeHNe KPOMOK 11/ NV YCTaHOBKY MapameTpoB/NIoruKM
R rErotESP o< Er07 OwmbKa TeCTUPOBaHUSA KPOMKM MpoBepuTb COeAVHEHE KDOMOK U/UN1 YCTaHOBKY NapameTpoB/Noriku
=
Er0B OwwnbKa 3aKpbITUA KPOMKM MpoBepuTh CoeaMHEHE KDOMOK W/UNK YCTaHOBKY NapameTpoB/noruku
_ - [lpoBepnTb NOAKIOYEHNA K ABUraTeNto
[ Er iH*  |Owwn6Ka TecTMpOBaHNA annapaTHbIX CPeACTs NnaTb - Mpobnembl annapaTHblx CPEACTB Ha nnaTe (CBAKUTECH CO
CNY>KOO0MN TEXHUYECKON NOMOLL{M)
ERSHA VI3meHeHe HanpaBneHyA n3-3a NpenaTcTera - Amperostop | MposepuTb, eCTb M NPENATCTBYA Ha MaplipyTe
Er4H* Tennosas 3awuta TMopoxpaath OxIaXaeHIA aBTOMATUYECKON YCTaHOBKM
o BEPVTL COEMIHEHVE CO BCIOMOTaTenbHbIMM NprGopami /i
%
ErSH Ouinbka KOMMYHVKaLVV C yRaneHHbIMI YCTPOMCTBaMM PACLIMPUTENbHBIMI MaTaMM C NOCIeA0BATENbHBIM CORAVHEHMEM
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

1) OCHOBHDbIE MOJIOEHUA

WcnonHutenbHblil 6nok DEIMOS ULTRA BT A nmeeT WNpOKUiA AranasoH BapuaHToB

YCTaHOBKM 6narofiapa MakcMmasibHO H3KOMY PacrofioxeHuIo 3ybuaToro Koneca,

CBOEI KOMMNAKTHOCTU 1 BO3MOXHOCTM PETYTINPOBKU BbICOTbI U IyOUHbI PAaCTONOXKEHMUA.

Perynunpyembli1 21eKTPOHHBbI OrpaHNYMTENb MOMEHTA rapaHTMPYeT 3aLUTy OT CMATHA.

ABapuiiHoe py4yHoe ynpas/fieHne BbINOMHAGTCA OYEHb NIerko C MOMOLLbIO pblyara

Pa3bnoKMPOBKU.

OcTaHOB KOHTpPONMPYyeTCA NOJNIAPN3OBAHHBIMU MAarHUTHBIMUA KOHEYHbIMU

BbIK/IlOYaTENAMM.

WnT ynpasnenna MERAK noctaesnaeTtca n3rotosmtenem co CTaHAApPTHbIMU

HacTpoiikamu. JTtlobble M3MeHeHNA BHOCATCA C MOMOLLbIO BCTPOEHHOTO AVCIENHOrOo

nporpammaTopa unv nocpeAcTBOM yHMBEPCaIbHOro NMopTaTUBHOIO NporpaMmaTopa.

[MonHocTbio nopgaepxmBaeT npoTokonbl EELINK 1 U-LINK.

OCHOBHble TEXHUYECKMNe XapaKTepUCTUKN N3AeNUA:

-PerynvupoBaHue 1 ABuratens H1U3KOro HanpsxxeHna

-O6Hapy»eHune NpenaTcTBrN

-PaspenbHble Bxoabl 4nA NnpefoxpaHuTenen

-KoHdurypmpyemble ynpasnsioLye BXoabl

-BCTpOeHHbII pagnonpuemMHNK C HEMPEPbIBHO M3MEHAWNMCA KOAOM C
KNOHMPOBaHVeM TPAaHCMUTTEPOB.

MnaTa cHabXeHa KNEMMHON NaHenblo BbIABVXHOMO Tuna Ana 6onee ygobHoro

TEXHUYECKOro 06CNYXMBaHWA UK 3aMeHbl. [1ocTaBnAETCA C PAJOM YCTaHOBMEHHbIX

nepemMblyeK B Lienax obneryeHns MOHTa)KHbIX pPaboT. [epemMblukn YCTaHOBMEHbI HA

cnepyowme Knemmbl: 70-71, 70-72, 70-74. EcAn 3T KNeMMmbl yXe NCNONb3yoTcA,

CHVMWTE COOTBETCTBYIOLLME NEPEMbIYKU.

NMPOBEPKA

Mepepn BbINONHEHNEM KaXKAOrO LKA OTKPbITAA 1 3aKpbiTvA wnt MERAK BbinonHaeT
KOHTPOJb (MPOBEPKY) pene XoAa v NpefoXpaHnTeNIbHbIX yCTPONCTB (GOTO3N1eMeHTOB).
B cnyyae HenpaBuabHOro GyHKUMOHMPOBAHYA NPoBepbTe PaboTy NOACOEANHEHHDBIX
YCTPOWCTB U KabesbHbIX COeUHEHNIA.

2) TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKIN

ABUTATEJ1b
400 600
MuTtanne 110-120V 50/60Hz 110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)
[euratenb 24V —- 24V —-
MNoTpebnsemas mowHocTb | 50W 70W

MakcumanbHoe 3HaueHune O,)SA (230V~)-1A(110V 0,)5A (230V~)-1A(110V

noTpebseMOro Toka

M

(S&E\)glabrg 6uaToro Koneca 4nm (14 3y6bes) 4 (14 3y6es)
CKOpOCTb CTBOPKM

(standard) 12 m/MnH 12 M/MUH

MakcmmanbHbI BeC
CcTBOpKM-standard**

Mogynb 3y6uaToro Koneca

4000N (=400kg) 6000N (~600kg)

(6bicTpOE 4 mm (18 3y6beB) 4 mm (18 3y6beB)
CKOPOCTb CTBOPKM
(6bICTPOE) 16 M/MUH 16 M/MUH

MakcmmanbHbIl BeC
CTBOPKMU -6bICTpOE**

MakcmmanbHoe 3HayeHmne
KpYTSALLEro MOMeHTa

3000N (=300kg) 3600N (=360kg)

20Hm 30Hm

ONEeKTPOHHbIN ONEeKTPOHHbIN

Peakuus Ha ypap orpaHuumTenb orpaHuymTenb
MOMEHTa MOMEHTa
Cma3ka Ha Becb cpok|Cmaska Ha Becb CPOK
Tun cmaski CITY>KObl CITY>KObl
MexaHunyeckoe|MexaHuuyeckoe
PyuHoe ynpaBneHue pa3bnokupoBaHue | pa3bnoknpoBaHue
pblyarom pblyarom
Tun akcnnyaTaumu VIHTEHCUBHbIN VIHTEHCVBHbIN
BydepHble 6aTapen N i
(HononHUTENbHO) 2 6atapen 12B 1,2 A-u |2 6atapen 12 B 1,2 A-y
Ig“gﬂgpawpa OKPYXQIOWEN | 51 0°C 1o+ 55°C | oT-20°C 0 + 55°C
CTeneHb 3alunThbl 1P44 1P44
YpoBeHb Wwyma <70 gbA <70 gbA
Bec ynpasnsatowero ~ ~
ychovchsa 7 Kr (=70 H) 7 kr (=70 H)
Pa3mepbl Cm. Fig. | Cm. Fig. |
BJIOK YMPABJIEHUA
M3onauna cetn/Hnskoe —
HanpsKeHMe > 2MOhm 500V ===
Pabouas Temnepatypa -20/+55°C

Tepmunyeckas 3awuTa
[nanekTpuyeckas NpoYHOCTb
MrnTaHne AONONHUTENbHBIX

MNporpammHoe obecneyeHmne
ceTb/6uT 3750 B~ 3a 1 MUHYTY
24 B~ (makc. nornoweHue 0,5 A)

YCTPONCTB 24 B~6e30nacHoro HanpaxeHus
KOHTaKT, 3anuTbiBaembii 24 B~ H. P.

AUX0 (1'A maKc.)

AUX 3 KoHTakT H.P. (24 B~/1 A makc.)

lNpegoxpaHuTenu Cwm. Fig. G

BcTpoeHHbIin .
paguonpuemHuk Rolling-Code

3afjaHu1e napameTposB 1
onuun

yacTtoTa 433,92 MIy

KK-grcnneit/yHrBepcanbHblvi NOPTaTUBHBbIV
nporpammaTop
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Konnuectso KoMoGUHaLmin

MaKcmmanbHoe KonmyecTso
NPOrpamMmrpyembix
YCTPOUCTB
pafvoKoynpasneHus

4 munnnapga

63

(*) paboTa ¢ ApYrvM HaNpsXXeHem NUTaHKA NPeAoCTaBAAETCA MO 3anpocy.
** He npeayCcMOTPeHbI MUHVIMATIbHbIE UV MAaKCMaTIbHble Pa3Mepbl A4S YpaBsemMon
uacTy, KOTOPas MOXeT GbITb UCMOMb30BaHa

BapuaHTbl nCnonb3yembix NepefaTynKoB: ( _ )
Bce nepepgatumkn ROLLING CODE coBmecTuMbI € @ (€R Ready)

3) YCTAHOBKA TPYBb (Fig. A)

OneKTprYECKoe yCTPONCTBO MOATOTaBVBAIOT COMNACHO AeCTBYIOWNM CTaHAAPTaM A

anekTpuyeckux ycrponcts CEl 64-8, IEC364, BOKyMeHTy 0 rapMOHM3aLMmn CTaHAAPTOB
HD384 1 apyrvm HauMoHanbHbIM CTaHAAPTaM.

4) YCTAHOBKA ®UIKCATOPOB ABUTATENA (Fig. B)

- MoproToBKka KOTNOBaHa, B KOTOPOM 3a/IMBalOT LIeMEHTUPOBaHHYIO NowagKy noa
NANTY OCHOBAHWA C YTOMIEHHBIMY aHKEPHBIMU BONTaMy ANA KpenneHua pegyKkropa
B cbope, ¢ cobnoaeHnem pasmepoB, yKasaHHbIX Ha Fig. B.

5) YAANEHUE 3ALWUTHOIO KAPTEPA Fig.C

- Pa3BuHTWTBL ABa crneymanbHbix ¢poHTanbHbIX BUHTa (FIG. C - rif.1)

- TonkHyTb, Kak nokasaHo Ha pucyHke (FIG.C - rif.2 - rif.3), utobbl oTUENNTL KapTep oT
nByx 3aaHux 6nokos (FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B).

- MopHaTb kapTep (FIG.C - rif.4).

6) MOHTAX ABUTATENA (Fig. D)

7) MOHTAX Y3J10B TPAHCMUCCUU Fig. E - E1
PekomeHyemble TUMbl 3ybuaToii penku (puc.))

8) LlEHTPOB)KA 3YBYATOU PEMKN OTHOCUTEJIbHO 3YBYATOIO KOJIECA (Fig.
K-L1-M

OMACHOCTb! - Onepauus cBapKku [OMKHA BbIMONHATLCA O06YyUYE€HHbIM
nepcoHanom C MCNoJsib30BaHNEM MHAUBUAYANbHbIX CPEACTB 3alUThl,
npeaycMoTpeHHbIX NpaBuiammn TexHnkn 6esonacHoctu (Fig. L).

9) KPEMJIEHUE CKOBb KOHLIEBbIX BbIK/TIOYATEJIEU FIG.F

KpenneHne KOHLeBbIX BbiKNlouaTenen:

- CuennTb CKOBY KOHLIEBOro BblK/oyaTena C 3y6uaTol peiikoi, Kak nokasaHo Ha
pucyHke FIG.F nos.1.

- MpuKpenuTb KOPOBKY MarHUTHOrO KOHLIEBOTO BbiK/loUaTensa K CKkobe KOHLEeBOro
BbIKJTIOUATENA C MOMOLLbIO MOCTaBIEHHBIX B KOMI/IEKTE BUHTOB U FraekK, Kak nokasaHo
Ha puicyHKe F nos.2 - F nos.3.

- MNMpuviKpennTb CKOBY KOHLIEBOrO BbiKNtoYaTens K 3y6uaTon peiike, 3aBUHTUB ABa
POHTaNbHBIX BUHTA, NOCTAaBNsiEMbIX B KOMMekTe, FIG.F nos.4.

Npw ncnonb3oBaHum 3y6yaTbix peek CVZ 1 CVZ-S nprMeHATb pacnopHble AeTanu, Kak
NoKasaHo Ha pucyHke FiG.J nos.1

MpaBbit KOHLEBOW BbIKNOYaTENb:

-Tp1KpennTb NPaBbIii MarHUTHbI KOHLIEBOW BbiKtoUaTeb Nof Ha3BaHmem" R’ obpalyan
BHVIMaHVie Ha TO, YTobbl CO6M0AANOCh MaKCUManbHOe PacCTOsHVE MeXAY KOPOOKOiA
MarHWTHOTO KOHLIEBOTO BbIK/ouaTeNs 1 y3n1oM KOHLEeBOro Bbikntovatens, FIGF.
JleBblll KOHLEBOW BbIK/TIOYATENb:

-MpunKpennTb NEeBbIN MarHUTHBIN KOHLIEBOW BbIKNIOUaTeNb NOA Ha3BaHeM L, obpaLasn
BHVMaHMe Ha To, YToObl CO6NI0AAN0Ch MakcMMarnbHOe PacCTosHME MEXAY KOPOOKOiA
MarHMTHOro KOHLEBOTO BbIK/lOUaTeNA 1 Y310M KOHLeBOro Bbikntoyatens, FIG.F.

BHumaHue. Mpn cmeHe KOHOUrypauum normyeckon GyHKLMM C NpaBOCTOPOHHEro
OTKPbITUA Ha JIEBOCTOPOHHEE HEJlb3A MEeHATb MECTaMV CKOBbI KOHLIEBOTO BbIK/IOUATESs.

10% MEXAHUYECKUE CTOMOPBI (Fig. N)

OMACHOCTb!-BopoTagomkHbio6opyaoBaTbcAMEXaHNYeCKMMMCTONoOpamm
KaK ANnA oOTPbIBaHUA, TaK M ANA 3aKPbITUA, BO N36eXaHne BbIXo/a BOPOT 3a
npepenbl BepxHeil Hanpaensaowei. OHY fOMKHbI 6bITb HAEKHO NPUKPENJIeHbl
K FPYHTY Ha HECKOJIbKO CAaHTUMETPOB Aja/iblle TOYKN KOHLIeBOrO BblK/oYaTens.

npmmeqaume: AKTMBHaA KPOMKa A0/ KHa yCTaHaB/NBaTbCA Tak, YyTO6bI OHA He
aKTnBMpoBasacb MeXxaHN4YeCKumMun ctronopamn.

11) PYYHAA PA3BJIOKUPOBKA (cm. PYKOBOZCTBO MO 3KCMAYATALUUU -Fig. 3-).
BHumanwme! He ponyckaetcsa ocraHoBKa ctBopkun BopoT CMPUMEHEHUEM CUJ1bI,
Torpa Kak cnegyet CONPOBOXKAATD ee aoBMKeHMe Ha BceMm NyTu.

12) NOACOEAVHEHUE KITIEMMHOW KOPOBKMW, Fig. G - P

MponycTnTb COOTBETCTBYIOWME dNeKTpuyeckre Kabenu ($pasoBblil, HyneBow
N 3a3emnieHuns) yepes Kopoba v 3adMKCcMpoBaTb pPasfiiyHbie KOMMOHEHTHI
aBTOMaTUYECKOro 060pyAoBaHYA B NpefHa3HauYeHHbIX A1 STOro TOYKax, OCyLecTBAASA
npoknaaKy Kabens B COOTBETCTBUM C YKa3aHWAMU M CXemMaMi, NMpUBEAEHHbIMK B
COOTBETCTBYIOLUVX PYKOBOACTBAX. TpUcoeanHnTL HasoBbI NPOBOA, HYIEBOI U NPOBOA
3a3emneHus (obazatenbHo). CeTeBon Kabenb 6r0KMpyeTcs B CneynanbHOM KabesibHoM
3axume (PUC.P-no3.P1) n B kabenbHoi mydte (PUIC.P-no3.P2), nposBop 3asemneHus
C v3onuMpyoLLeil 060M0UYKON KEeNTO-3eN1EHOTO LiBeTa AO/MKEH MOACOEAUHATLCA K
COOTBETCTBYIOLLEeMY 3axKuMy ana nposopos (PUC. P-no3.S), n(poBOAHNKM O4eHb HU3KOro
HanpAXKeHUA NPOorMyCcKalTCA Yepes crneuranbHyto KabenbHyto mydty (PUC.P nos.P3).

MNPEAYMPEXAEHUA - Mpu BbiNONHEHUM KabenbHbIX MOAKMOUYEHWU Y MOHTaxa
9N1eKTPoo6oPyAOBaHNA PYKOBOACTBYATECH AEWCTBYIOWMUMN HOpMamu 1 Y.
[pOBOAHUKYN, K KOTOPbIM MOAAeTcA MUTaHUe C PasHbiM HanpsXXeHWeM, [OSIKHbI
6bITb Gr3NYECKM pas3aeneHbl Unu Hagnexalum obpasom N3oNNPOBaHbI C MOMOLLbIO
[ONOJSTHATENbHOW U30NALMM TONUMHOW He MeHee T MM.

lNpoBopa y Knemm AOmkHbI ObiTb 3aKperyieHbl JOMOMHUTENbHBIMA NPUCNIOCOBEHUAMY,
HarpviMep,xoMyTamut. Bce coequHyTenbHble KabenJomKHbI MPOXOAUTL BAAIMOT PaANaTOPOB.

12.1) NOKAJIbHbIE KOMAH/bI Puc.G

Mpw BbIKNOYEHHOM AVCTIIIEe MPU HAXKaT KHOMKM + MOJAAETCA KOMaHAA Ha OTKPbITYE,
anpwv HaXaTny KHOMKM — NOAAeTCA KOMaHAA Ha 3akpbiTue. Mpu gasbHeLLEM HaXKaTUK
3TVX KHOMOK NPV NOABWMMXHOW aBTOMaTVKe nopaetca komaHaa CTOM.

13) NPEAOXPAHUTEJIbHbIE YCTPONCTBA

MpumeyaHne: NCNonb3oBaTb TONbKO NMpefoOXpaHUTesIbHble YyCTPOMCTBA
NPUEMHBIX YCTPONCTB CO CBOGOAHO M3MEHAIOLMM COCTOSAHNE KOHTaKTOM.
13.1) NPOBEPEHHbIE YCTPOWCTBA Fig. U

13.2) NTOACOEANHEHUE 1 MAPbl HENPOBEPEHHbBIX ®OTO3JIEMEHTOB FIG. H
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

3AXUM Onpepgenexue OnucaHne
L DA3A %
N HEVTPASTD HanpsxeHve nutaHna ogHodasHoe 220-230V 50/60 Hz
jg;; PRIM TRASF MopakntoueHne nepBryHON 06MOTKM TpaHchopmaTopa, 220-230V
MuTanve nnatobl:
P13 SECTRASF 24 B~ BTopuyHas o6moTka TpaHchopmatopa
10 MOT +
CoepunHenue peuratens 1
1 MOT -
KoHour: pI/IEyeMbIVI Bbixog AUX 0 — Ymonuanne MUTAIOLLAA NAMMA.
20 AUX 0 — KOHTAKT, 2-N AL(VIO AHAN/ CUTHANbHAA TAMIMA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ YnpasneHue JJAMIbl OCBELLEEHWA/

3AMUTBIBAEMBI 24 B (H.P) Ynpasnexve JJAMIbI 30HbI/ CBET HA NECTHWLIE/ ABAPUMHbIN CUTHAJT OTKPbITbIX BOPOT/ MUTAIOLLIAS
21 (MAKC. 1A) JNAMOA/ SNTEKTPO3AMOK C 3ALLEENTKOW/ MATHUTHDIV SIEKTPO3AMOK/ TEXOBCJTYKMBAHWE / MUTAIOLLIAA

JAMMNA W TEXOBCTYKMBAHWE. CmoTpuTe Ta5J1VIH¥ “Kondurypauws sbixogos AUX".

Ko I/IRI}I)I/IEyeMbIVI BbIxog AUX 3 - Mo ymonuaHuio Bbixog 2-I0 PAOVIOKAHAJIA.

26 AUX 3 - CBOBOHbI KOHTAKT 2-V1 PAOVIOKAHAT/ CUTHANbHASA TAMIMA OTKPbITbIX BOPOT SCA/ YnpasneHue JJAMIMbI OCBELLEHWSA/
H.P) (M 24B 1A YnpasneHwve JIJAMIbl 30HbI/ CBET HA IECTHULIE/ ABAPUMHbIV CUTHAJT OTKPbITbIX BOPOT/ MUTAKOLLIAA
(HP) (Makc. ) JNIAMMA/ SNIEKTPO3AMOK C 3ALLEETKOW/ MATHUATHbBIV SNIEKTPO3AMOK/ TEXOBCITYXXUBAHWE / MUTAIOLLIAA
27 JIAMIA U TEXOBCITYKUBAHWE. CmoTpuTe Tabnuuy “KoHdurypauymsa sbixogos AUX".
JP10 KoHueBble BblKntoyaTenu MNopcoeavHeHMe y3na KOHeYHbIX BbiKNlouaTenen
50 24 B-

Bbixoa NUTaHWA AONONHUTENBHOMO 0GOPYAOBAHNA:
51 24 B+

Bbixoa NUTaHUA NPOBEPEHHDBIX NPE[OXPAHNTENBHBIX YCTPONCTB (TPaHCMUTTEP GOTOINIEMEHTOB 1 TPAHCMUTTEP
52 24 B 6e30MacHOro Hanps»keHus + YYBCTBUTENBHOW KPOMKM).
BbIXoA aKTMBEH TONbKO BO BPEMsA BbIMONHEHNA LMKIA MaHEeBpa.

- 60 O6wuin curHan O6wwuin curdan exogos IC T u IC 2
= KoHourypupyembiii ynpasnsaiowui xog 1 (HP) - Mo ymonuanuio START E (CTAPT E).
[ 61 IC1 START E/ START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E CmoTtpuTe Tabnuuy "KoHpurypauwms ynpasaaiowmx BXoaos".
% KoHdurypupyembiii ynpasnsiowui exog 2 (HP) - Mo ymonuanuto PED (MELLL).
> 62 IC2 START E/ START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
CmoTpuTe Tabnuuy "KoHdurypauusa ynpasnsawoLmx BXo[os".
70 O6wWwuin curHan O6wwmin curHan sxopos STOP, SAFE 1 n SAFE 2
71 STOP KomaHnpaa npepbisaeT maHesp. (H3).

Ecnv He ncnonb3yeTcs, OCTaBbTe NePemblYKy BCTaBAEHHON.

KoHpurypupyembint Bxoa 6e3onacHocTu 1 (H3) - [To ymonuanuto PHOT (OOT).

PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

TEST/BAR 8K2 OP/BAR CL/ BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
a6nuuy "KoHdurypauma Bxonoe besona

72 SAFE 1
CmoTpuTe T " CHOCTW",
73 FAULT 1 Bxop npoBepKu NpefoXpaHUTENbHbIX YCTPOWCTB, MOAKMIOUYEHHbIX K SAFE 1.

KoHurypupyembiii Bxoa 6e3onacHocTu 2 (H3) - Mo ymonuaHumio BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

74 SAFE2 TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Cmotpute Tabnuiy "KoHndurypauma sxonos 6esonacHoctu’
75 FAULT 2 Bxopa npoBepKu NpefoXpaHUTENbHbIX YCTPOWCTB, NOAKAIOYEHHbIX K SAFE 2.
g Bxop aHTeHHbI.
I Y AHTEHHA Mosb3yMTeCh aHTEHHOM, HACTPOEHHOI Ha YacToTy 433 MIL,. [lnA NOAKIOYEHNS aHTEHHbI-NPUEMHMKA UCMONb3YiiTe KoaKCUanbHbIN
g Kkabenb RG58. Hannume meTannnuecknx Macc pAafoM C aHTEHHOI MOXeT co3[aBaTh MoMexy paauonpuemy. B cnyuae cnaboro
< # SHIELD CWrHa/a TPAHCMUTTEPA NEPEMECTITE AHTEHHY B O0Iee NOAXOAALEE MECTO.

KoHdurypauus aos AUX

Jloruka Aux= 0 - Bbixog 2-TO PAAVIOKAHATIA.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeyeHve 1 cek. Npu BKAOYEHWN 2-r0 panokaHaa.
Jlorka Aux= 1 - Bbixog MHOAVNKATOPHOW JIJAMIMOYKW OTKPbITbIX BOPOT SCA.
KoHTaKT 6yAeT 3aMKHYT BO BpEMA OTKPbITUA 1 NPV OTKPLITON CTBOPKE, ByAeT MpepbiBUCTBIM NPV 3aKpbITVK, ByAeT Pa3oMKHYT Npu 3aKpbITO CTBOPKE.
Jlornka Aux= 2 — Bbixog ynpasnexua JJAMIbl OCBELLEHWA.
KOHTaKT ocTaeTca 3aMKHYT B TeyeHme 90 ceKyHf nocse nocsiefHero MaHeBpa.
Jlornka Aux= 3 — Bbixog ynpasnexua JJAMIbl 30HbI.
| KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT, OKa COBEPLIAETCA MaHEBP.
JNoruka Aux= 4 - Bbixog CBETA HA IECTHULIE.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeueHve 1 ceKyHAbl B HaYane MaHeBpa.
Jlornka Aux= 5 - Beixo ABAPVUINHOTO CUTHAJIA OTKPbITbIX BOPOT.
KOHTaKT OCTaeTcs 3aMKHYT, EC/IM CTBOPKA OCTAHETCA OTKPbITa B TeYEHME BPEMEHMW, B [1Ba Pa3a 6OJbLIETO MO CPABHEHMIO C YCTaHOBIEHHbIM TCA.
Norvka Aux= 6 — Bbixoa ana MUTAIOLLIEV TAMIbI.
KOHTaKT OCTaeTcsA 3amMKHYT BO BPEMS [BUKEHUA CTBOPOK. _
TNoruka Aux= 7 - Bbixog ans SJIEKTPO3AMKA C 3ALLENKOW.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeYeHue 2 CeKyH/ NPY KaXJoM OTKPbITUN.
JNoruka Aux= 8 - Bbixog anad/IEKTPOMATHUTHOIO 3AMKA.
KOHTaKT OCTaeTCA 3aMKHYT NPW 3aKPbITbIX BOPOTaX.
JNorunka Aux= 9 — Bbixog TEXOBC/TY XMBAHUE.
KOHTaKT 0CTaeTcs 3aMKHYTbIM NPU JOCTVXKEHWM 3HAYEHNA, 33a[JlaHHOTO B NapameTpe “Texo6cNyK1BaHMe", A/1A CUrHaNIM3aLmMmn 3anpoca TEX00CNyK1BaHUA.
Jlornka Aux= 10 - Bbixog MUTAIOLLIAA TAMIMA I TEXOBCITY XUBAHUE.
KOHTaKT 0CTaeTcsl 3aMKHYTbIM BO BPEMSA OBUXKEHUSA CTBOPOK. Mpy AOCTUXEHNM 3HAUEHNS, 3ajaHHOTO B NapameTpe , TexobcnyxmBaHue', No 3aBepLueH MaHeBpa, NPy 3aKpbIToi
Ha 10 g q aLny 2 Texo0cVKNB 3

aHY

MpumeyaHmne: Ecnu H1 ofnH BbIXOA He CKOHPUIyPMPOBaH KaK BbIXOA 2-r0 paAnoKaHana, 2-il paanoKaHan ynpaenseT OTKPbITUEM MeLlexofHOro npoxoaa.

KoHdurypaums ynp LLMX BXOAO0B

JNorvika IC= 0 - Bxop ckoHGuUryprpoBaH Kak Start E (CtapT E). Pa6ota cornacHo norvike SEEP-bY-5EEP MauElMnk. HapyxHbiii cTapT gns ynpasneHus cemadpopom.

JNoruka IC= 1 - Bxoa ckoHurypupoBsaH Kak Start | (Crapr I). Pa6ota cornacHo norvike SEEP-bY-5EEP MouEMnk. BHyTpeHHWin cTapT Ans ynpasneHns cemaGopom.

JNoruka IC= 2 - Bxop ckoHpuryprpoBaH kak Open (OTKpbITb).
KomaHpga ocylecTBnseT oTKpbITUe. ECI KOHTaKT BXOJa OCTaHETCA 3aMKHYT, CTBOPKM OCTalOTCA OTKPbITbI 1O Pa3MblKaHUA KOHTaKTa. [py pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBToMaT/yecKas
yCTaHOBKa 3aKpblBaeTcA nocne ncreyeHvs Bpemenn TCA, ecnm oHo 6bio BKOUEHO.

Joruka IC= 3 - Bxop ckoHuryprpoBaH kak Close (3akpbiTb).
KomaHga ocyLecTnser 3akpbiTue.

Joruka IC= 4 - Bxon ckoHuryprpoBaH Kak Ped (Mewwexog. npoxop).
KomaHga ocylecTBAseT YacTUHOE OTKPbITUE A1A newwexoaHoro npoxoga. Pabota cornacHo noruke SEEP-bY-5EEP MauElMnt.

Jloruka IC= 5 - Bxon ckoHuryprpoBaH Kak Timer (Taimep).

PaboTaeT Takxe, Kak open, HO 3aKpbiTUe 06eCNeUnBaETCs faXKe NPU OTCYTCTBIM CETEBOTO NUTAHUS.

Joruka IC= 6 - Bxop ckoHpurypmposaH kak Timer Ped (Taiimep newexof. npoxopaa).

KomaHpa ocylecTBseT YacTVYHOE OTKPbITUE AR NELIEXOQHOTO ngoxona. ECnn KOHTaKT BXOfja OCTAaHETCA 3aMKHYT, CTBOPKA OCTAeTCA OTKPbITa 1O Pa3MblKaHWA KOHTaKTa. Ecin
KOHTaKT Bxofja byaeT 3aMKHYT 1 byaeT BkloueHa komaHpaa Start E (Crapr E), Start | (Crapt I) unun Open (OTKpbITb), byaeT ocyLlecTBAeH NOAHbIA MaHEBP, YTOObI 3aTeM BEPHYTbCA K
OTKPbITVIO INA MeLeX0oIHOro Npoxo/a. 3aKpbiTue obecneynBaeTca aaxe Npu OTCYTCTBIAY CETEBOIO NUTaHUA.
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Jloruka SAFE= 0 - Bxon ckoHdurypuposaH Kak Phot, poToanemeHT HenposepeHHbix (*) (Fig. U, nos. 1).
lMo3BONAET NOAKNIOUNTD YCTPOWCTBA, HE OCHALLEHHBIE JOMONHUTENbHBIM MPOBEPOYHbBIM KOHTAKTOM. B Clyuae 3aTeMHeHA GOTO3EMEHTbI aKTUBHbI, Kak MPU OTKPbITWW, TaK 1 Npu B
3aKpbITUK. 3aTeMHeHWEe $OTOINEMEHTA NPU 3aKPbITUM MHBEPTUPYET ABVKEHME TOMbKO NOC/E 0CBOGOXKAEHUA PpoTOINEMEHTA. EC/IM HE MCMONb3YeTCs, OCTaBbTE NEPEMbIYKY BCTABIEHHOW.

3aKPbITUW MHBEPTUPYET ABMKEHME TONbKO MOC/1e 0CBOOOXKAEHNA GOTOdNEMEHTA.

Jornka SAFE= 1 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Phot test, npoBepeHHbi poToanemeHrt. (Fig. U, nos. 2).
BkiouaeT npoBepKy $pOTO1EMEHTOB C HaualoM MaHeBpa. B ciiyuae 3aTeMHeHNA GpOTO3NIEMEHTbI aKTUBHbI, Kak NPU OTKPbITUW, TaK 1 NP 3aKpbITUK. 3aTeMHeHMe GOoTO3NeMeHTa Npu

Jloruka SAFE= 2 - Bxoa ckoH$urypupoBsaH kak Phot op, poTosnemeHT fieficTByeT TONbKO Npu OTKPbITUK HenposepeHHbIx (¥) (Fig. U, nos. 1)
Mo3BonAeT NOAKIOUNTL YCTPONCTBA, HE OCHALLIEHHbIE JOMOJIHNTEbHBIM NPOBEPOYHbLIM KOHTAKTOM. B Cllyuae 3aTeMHeHUA NcKntoYaeTca paboTa poTosieMeHTa Npu 3akpbiTuu. B pase
OTKPbITUA GIOKMPYET ABWKEHME Ha BpemaA 3aTeMHeHVA GoTosnemeHTa. EC/Iv He MCMosib3yeTcs, OCTaBbTe NePEMbIYKY BCTaBIEHHO.

Jlorvka SAFE= 3 - Bxop cKoHOMrypupoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHblil ¢oToINEMEHT [eliCTBYET ToNbKo Npu oTKpbiTiK (Fig. U, no3. 2).
Bk/ioyaeT npoBepKy $pOTOINEMEHTOB C HaYasIoM MaHeBpa. B ciyyae 3aTeMHeHNA UCKIoYaeTcA paboTa GpoToNemMeHTa NPy 3aKPbITUM. B dase oTKpbITUA 6NOKMPYET ABIXKEHIE Ha BpeMs 3aTeMHeHIsA $OToINeMeHTa.

Jloruka SAFE= 4 - Bxoa ckoHurypupoBsaH kak Phot cl, oTosanemeHT feiicTByeT TonbKo npu 3aKpbiTun HenposepeHHbix (*) (Fig. U, nos. 1)
lMo3BonAeT NoAKIOUNTb YCTPONCTBA, HE OCHaLLEHHbIe AOMONHUTE/IbHLIM MPOBEPOYHBIM KOHTAaKTOM. B criyuae 3aTeMHeHnA ncknovaeTca pabota potoanemeHTa npu oTkpbitui. Ha
3Tane 3aKkpbiT!A GYHKLMA HEMeIeHHO MHBepTUpYeTcA. ECnn He ncnonb3yeTca, OCTaBbTe NePeMbIUKY BCTaBIEHHON.

Jlornka SAFE= 5 - Bxop ckoHuryprposaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbI GoToIneMeHT felicTByeT ToNbKo npu 3akpbitn (Fig. U, nos. 2).
B/itouaeT nposepKy GOTO/IEMEHTOB € Hauanom MaHeBpa. B ciiyyae 3aTemMHeHViA 1CKiouaeTca pabota $poTodnemMeHTa npu oTKPbITVV. Ha STane 3akpbiTvia GYHKLYA HEMEAIEHHO NHBEPTUPYETCA.

cek. Ecnm He ncnonb3yeTcs, OcTaBbTe nepemMblyKy BCTaBJEHHOW.

Jlorvka SAFE= 6 - Bxop ckoHGUryprposaH Kak Bar, uyBcTBuTeNbHAA KPOMKa HenposepeHrHbix (¥) (Fig. U, nos. 3)
lMo3BonAeT NOAKMIOUNTb YCTPOWCTBA, HEe OCHALLIEHHbIE AOMOMHNUTENbHBIM MPOBEPOYHBIM KOHTAaKTOM. KOMaHAa U3MeHsAeT HanpaBieHne ABVXKEHVA Ha MPOTUBOMOJIOXKHOE B TeueHue 2

Jlornka SAFE= 7 - Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas yyBcTBUTENbHaA Kpomka (Fig. U, nos. 4).
BkntoyaeT npoBepKy YyBCTBUTENbHbIX KDOMOK C Ha4anloM MaHeBpa. KomaHaa 3MeHAET HanpaBaeHne ABUKEHVA Ha MPOTUBOMOIOXKHOE B TeYeHMe 2 CeK.

KomaHpaa nsmeHsaeT HanpasieHne ABUXKEHNA Ha NPOTUBOMOJIOKHOE B TeYeHue 2 Cek.

Joruka SAFE= 8 - Bxop ckoHdurypuposaH Kak Bar 8k2 (Fig. U, no3. 5). Bxoa ana §e3VICTl/IBHOl7I Kpomkum 8K2.

asTomatuku (CTOM) (Puic. D, nos. 3).

Noruka SAFE=9 Bxop CKOH¢I/II'ypI/IpOBaH Kak Bar Oop, YyBCTBUTENIbHAA KPOMKa C I/IHBEpCVIeI;I, AKTUBHOW TONbKO npwv OTKPbITUX, NPV BKNIOYEHNN BO BPEMA 3aKPbITUA, BbINOTHAETCA OCTaHOBKa
3)

OﬁeCI‘Iel«II/IBaeTI'IOJ:[KH}OLIeHI/IeyCTpOVICTB, He OCHALLEeHHbIX AOMONTHUTENIbHBIM MPOBEPOYHbIM KOHTaKTO‘l‘VLCpa6aTbIBaHVIe Ha3Tane OTKPbITVA BbI3bIBAET IHBEPCMIO ABVKEH WA Ha 2 ceK,cpaﬁaTblaaHme
Ha STane 3aKpbITUA BbI3blBAaeT OCTAaHOBKY. ECNn He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe nepemMbl4Ky BCTaBNE€HHOW.

OCTaHOBKa aBTOMaTVKN M) (Puc. D, nos. 4).

Norvka SAFE=10 Bxop ckoH NrypupoBaH Kak Bar op test, npoBepeHHan YyBCTBUTENbHAA KPOMKa C VIHBEpCI/IeIZ, AKTVBHOW TONBKO NPW OTKPbLITUK, NP BKNIOYEHUW BO BPEMA 3aKPbITUA, BbINONMHAETCA
(CT

BKH!OLIaeTI'IDOBeJ)Ky YyBCTBUTENbHbIX KDOMOK C HaYaioM MaHeBpa. CpabaTblBaHMe Ha 3Tane OTKpbITUA BbI3bIBa€T IHBEPCUIO ABUKEHWA Ha 2 cek, cpabaTtbiBaHMe Ha Tane 3aKkpbITVA BbI3bIBAET OCTAHOBKY.

ocTaHoBKa aBTomaTuky (CTOM) (Puc. D, nos. 5).

Jlornka SAFE=11 Bxop ckoH mrmeposaH kak Bar 8k2 op, uyBcTBUTENbHAA KpOoMKa 8k2 C MHBEpCKHEN, akTUBHOW TOSTbKO MPY OTKPbITHK, NPW BKOYEHUV BO BPEMSA 3aKPbITYSA, BbINONHAETCA
(

CpabaTblBaHe Ha 3Tane OTKPbITKA Bbi3biBaeT MHBEPCUIO ABUXKEHUA Ha 2 ceK, cpabaTbiBaHWe Ha dTane 3aKPbITUA Bbi3blBaeT OCTAHOBKY.

Noruka SAFE=12 Bxop CKOH

ocTaHoBKa aBToMaTukm (CTO! nc. D, nos. 3).

mrgpmposaﬂ KaK Bar cl, uyBcTBMTeNbHaA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHON TONbKO MPW 3aKPbITUM, MPK BKIOUYEHUN BO BPEMA OTKPbITUA, BbINOMHAETCA
) (

ObecneumnBaeT NnogkoyeHne yCTpOVICTB, He OCHaLLeHHbIX 4ONONHNTENIbHBbIM MPOBEPOYHbIM KOHTAKTOM. Cpa6aTbu§aHme Ha 3Tane 3aKkpbITUA Bbi3blBaeT MHBEPCUIO ABUKEHNA Ha 2 CeK,
CcpabaTbiBaHNE Ha 3Tane OTKPbITUA Bbl3bIBAET OCTAHOBKY. EC/IM HE NCMONb3YEeTCs, OCTaBbTe NepeMblYKY BCTaBIEHHON.

BbINOJHAETCA OCTaHOBKa aBToMaTuKkm (CTOM) (Puc. D, nos. 4).

BbI3bIBaeT OCTAaHOBKY.

JNorvka SAFE=13 Bxop ckoHGUrypmpoBaH Kak Bar cl test, ns)osepeHHaﬂ YyBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONBKO MPW 3aKPbITUK, NP BKITIOYEHUN BO BPEMSA OTKPbITUS,

Bkniouaet NPOBEPKY YyBCTBUTEJIbHbIX KDOMOK C Ha4yalOM MaHeBpa. CpaﬁaTblsaHme Ha 3Tarne 3aKpbiTVA Bbi3blBAET UHBEPCUIO ABMPKEHUA Ha 2 CeK, Cpa6aTbIBaHI/IE Ha 3Tane OTKPbITUA

0CTaHoBKa aBToMaTuKM (C nc. D, nos. 5).

JNorvika SAFE=14 Bxop ckoHUrypripoBaH Kak Bar 8k2 cl, uyBcTBMTENbHaA KpomKa 8k2 € IHBEPCUEN, aKTVBHOW TONBKO NP 3aKPbITUW, MPY BKITIOUEHUW BO BPEMSA OTKPbITUS, BbINONHAETCA
TOM)(

CEaﬁaTblBaHVle Ha s1ane 3aKpbiTiiA Bbl3blBAET NHBEPCUIO ABVIXKEHNA Ha 2 cek, CEa6aTbIBaHVIE Ha 3Tane OTKPbITA Bbi3bIBAET OCTAHOBKY.

(¥) Ecnn ycTraHaBnvBaloTCcA ycTponcTea Tuna“D” (cornacHo onpepenexuio ctaHpapta EN12453), coegHeHHble B HeNpoOBEepPeHHOM peXXnme, NpeanmncbiBaTbh
npoBefeHne 06:A3aTeNIbHOro Texo6cNyXKMBaHUA C NepPUOANYHOCTbIO, MO KpaliHel mepe, pa3s B noiroga.

14) AOCTYN K YNPOLWEHHOMY MEHIO: PUC.1
14.1) AOCTYN K MEHIO: FIG. 2
14.2) MEHIO MAPAMETPOB (PRr A7) (TABJINLLA “A” NAPAMETPbI)

14.3) MEHIO TOTMYECKUX OYHKLWIA (LoG ic) (TABJIULA “B” TOTUYECKUE
OYHKLIM)

14.4) MEHIO PAAVO (- Rd io) (TABJIULLA “C” PAQUO) |
- BAXHOE NMPUMEYAHME: NEPBbIY COXPAHEHHbIV B MAMATU NEPEAATYMNK
HEOBXOAMMO OTMETUTb B KAYECTBE INTABHOIO (MASTER).
B cnyyae nporpammumpoBaHus Béu]ytm%lo, nepBoMy TPaHCMUTTEPY Ha3HauyaeTcA
KNIOYEBOW KOO MPUEMHOIO YCTPOWMCTBA; maHHbIA Kog Heobxoaum Ansi Toro,
4TO6bI 06€CNeYNTb BO3MOXXHOCTb laNIbHENLLEro KTOHUPOBaHUA PAAVOTPAHCMUTTEPOB.
Kpome Toro, BcTpoeHHoe 6opToBoe npuemHoe ycTpolictBo Clonix obecneuviBaeT
BbINOJIHEHWE HEKOTOPbIX BaXKHbIX NePeAoBbIX GYHKLNIA:
« KnoHupogaHue rnaBHoro TpaHcmmTTepa (rolling-code nnm gpukcnmposaHHbIi Kopg).
« KnoHupoBaHve Ans 3aMeHbl TPaHCMUTTEPOB, YKe NMOAKIIOYEHHbIX K
NPYEeMHOMY YCTPONCTBY.
+ YnpaBneHue 6a3oi JaHHbIX TPAHCMUTTEPOB.
« YnpaBneHue cMcTeMon NpueMHbIX yCTPONCTB.
[inA ncnonb3oBaHMA 3TUX NepefoBbIX GYHKLMI CMOTPUTE PyKOBOACTBO
No YHVBepcanbHOMy NOpTaTUBHOMY NpOrpammaTopy, a Takxe ,ObLee
PYKOBOACTBO NO MPOrpPamMMMPOBaHIIO MPUEMHbIX YCTPONCTB".

14.5) MEHIO 3ABOACKUX HACTPOEK (JEFRLLE)
Bo3BpaluaeT 610K ynpaBneHns K 3HaueHVAM, 3afaHHbIM no ymonyaHuto (DEFAULT). Mocne
nepe3sarycka HeO6XoAMMO BBECTW HOBbIE aBTOMAaTUYeCKVe HacTpoliku (AUTOSET).

14.6) MEHIO A3bIK (5P-AchE)
Mo3BonseT 3aaatb A3bIK AUCNeA NporpamMmmaTopa.

14.7) MEHIO ABTOMATUYECKON HACTPOWMKMU (RltaSEE)

« 1A poCTUXKeHNA HannyYLwero pesynbTaTa PeKoMeHAyeTCA BbINOMHATL aBTOMATYECKyIo
HaCTPOIKy, Koraa ABUraTeNn HaxohATCA B COCTOAHWM NOKOA (TO eCTb, He neperpeTbl
BC/1e/ACTBIIE 3HAYNTENIbHOIO KONMYECTBa NOC/Iej0BaTeIbHO BbINOHAEMbIX MaHEBPOB).

« HauaTb onepauuio aBTOMaTUYeCKON HACTPONKY, BOMAA B CNeLMaibHOe MEHIO.

+ Mocne Haxatna knaeuiwm OK otobpasntca cooblueHnme . .., 6BNoK ynpasneHus
ynpaenseT MaHeBPOM OTKPbITWA, 3a KOTOPbIM ClieyeT MaHeBp 3aKpbITWA, BO Bpemsa
KOTOPOroaBTOMaTNYeCK HaCTPaBaeTCA MUHIMabHOE 3HaUeHe KpY TALLLEro MOMeHTa,
HeobxoAMMOoe AnsA ABMXKEHNA CTBOPKN.

KonnuyectBo MaHeBpOB, HEOOXOAUMBIX ANIA aBTOMATUYECKOW HACTPOWKM, MOXET
BapbuposaTb OT 1 go 3.

BsTon dpase cnepyet nsberatb cpabaTbiBaHKA GOTOINEMEHTOB, a TakKe UCMONb30BaHUA
komaHp MYCK (S]YART), cTon (gTOP) 1 gucnnes.

IMpn oAHOBPEMEHHOM HaXaTuW KHOTOK + 11 — Ha 3TOM 3Tane aBTomaTuKa bnokupyetca
11 OCYLLECTBNIATCA aBTOMATYeCKan HacTpolKa ¢ oTobpaxeHuem KO.

Mo OKoHYaHWM 3Toi onepauun 610K yHHaBﬂeHMﬂ aBTOMaTUYeCKN yCTaHOBUT
ONTUMAIbHbIE 3HAYEHUA KPY TALLErO MOMEHTa. [1poBepbTe X 1, BClyyae HEOGXOAMMOCTY,
fameume X, Kak onm1caHo B NporpaMmmmnpoBaHuu.

BHUMAHUE! NMpoBepbTe, 4TO6bI 3HAYEHMNE CUMbI MMITYNbCa, N3MepeHHOoe
B TOUKaX, MpeAyCcMOTPeHHbIX cTaHAapTom EN12445, 6bin0
MeHbLue npefycMoTpeHHoro ctaHaapTom EN 12453.
Cuna nmnynbca moxeT 6bITb yMeHbWEHa NyTeM UCNONb30BaHNA
AedopmMmpyembix KPOMOK.

HMMaHue!!Hastane3apaHnA aBToMaTUYECKNX HAaCTPOEK GYHKLMA OGHapyKeHnA
NpenATCTBNIA He BK/OYEHA, NOITOMY MOHTa)XKHUK [JO/KEH KOHTPONMpoBaTtb
ABVKEHNE aBTOMaTUYeCKOW YCTaHOBKM U He AonycKaTb NPUGAMKeHNa K Heil
NN HaXOXAEHWNA B paAnyce ee feiiCTBUA NloAeln N NpeaMeToB.

14.8) NOCNEAOBATEJIbHOCTb NMPOBEPK YCTAHOBKU
1. BoinonHuTb onepaumio ABTOMATUYECKOW HACTPOUKN (*)
2. MpoBepuTb yaapHble Cibl: ecnn cobntopatoTca npeaens (**), nepentu K nyHKTy 10,
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B MPOTMBHOM Cilyyae

3. [pn He06XOANMOCTU CKOPPEKTUPOBATb NapaMeTpbl CKOPOCTY U YYBCTBUTENIBHOCTA
(cuna): cm. Tabnuuy napameTpos.

4. CHoBa NpoBepuTb yAapHble Cuibl: ecin cobniofatoTca npegensl (¥¥), nepentn K
nNyHKTy 10, B MPOTUBHOM Cilyyae

5. [PUMEHNTb NAaCCUBHYIO KPOMKY

6. CHOBa NpoBepuUTb yAapHble CUnbl: ecnn cobniofatotcs npepenst (¥*), nepentn K
NyHKTY 10, B MPOTUBHOM CJlyyae

7. MpUMeHNTb YyBCTBUTENbHbIE K AaBMEHUNIO UAWN 3NeKTPOUYYBCTBUTENbHbIE
npefgoxpaHuTesibHble yCTPONCTBA (HanprMep, akTUBHYIO KPOMKY) (**)

8. CHoBa NpoBepuUTb yaapHble CUMbl: ecnn cobntofaloTca npeaensl (**), nepentn K
nNyHKTY 10, B MPOTUBHOM CJlyyae

9. PaspelunTb [jBUXeHMe NPNBOAA TONbKO B pexume «[pucyTcTeme yenoseka»

10. Y6enutbcsa, 4To Bce Nprbopbl 0O6HAPYKEHUA NPUCYTCTBUA Ha y4acTKe NPOBEAeHsA
onepauyuit ucnpasHo paboTatoT

(*) Mepep ocyLiecTBNEHNEM aBTOMATUYECKO HACTPOKIN y6eanTbCA, 4To BCe paboTbl
MO MOHTaXy ¥ NMPUHATAI0 HEOBXOAMMbIX Mep 6e30MacHOCTU GblNN BbINOHEHDI B
COOTBETCTBUM C NPeAnUCaHNAMN UHCTPYKLMIA MO YCTaHOBKe, COAepXKalynxca B

YKOBOACTBE MO MexaHu3aLuu.

(**E)B 3aBMCUMOCTM OT aHafiM3a PUCKOB, B JIIOOOM Cllyyae, MOXET BO3HUKHYTb

HeobX0[MMOCTb MPYMEHUTb YyBCTBUTENbHbIE MPEAOXPaHUTENbHbIE YCTPOWCTBA

14.9) MEHIO CTATUCTUKU

Mo3BonsaeT oTo6pa3nTb Bepcuio nnatbl, obLee KONMYECTBO MaHEBPOB (B COTHAX),
KOIMYECTBO 3amnucaHHbIX B MamATb paguoynpasneHnin u nocnepHne 30 owmnbok
(nepBble 2 Lndpbl YKasbiBAIOT Ha MONIOXKEHME, MOCNeAHME 2 - Ha KOA ownbKm). Owmnb-
Ka 01 - 3To camas HeflaBHAA OLMOKa.

14.10) MEHIO NMAPONA (PRS5Lar d)

o3BonAET yCTaHOBUTL Naposb ANA NPOrpaMmMmnpoBaHna nnatbl no cetu U-link».
Mpw noruke “YPOBEHb 3ALLWTbI", 3agaHHom Ha 1,2,3,4, 3anpalunBaeTca naponb Ans
[0CTyna K MeHIo nporpammmpoBsaHua. Mocne 10 HeyaauHbIX NOMbITOK NOAPAA nepes
BbIMOSIHEHMEM HOBOW MOMbITKM HEO6XOAMMO NOAOKAATL 3 MUHYTbI. B 3TOT nepuog
npwu Kamqqgaﬁ“nonbwke [ocTyna Ha ancnnee otobpaxaetca “BLOC”. Maponb no ymon-
YaHmto - .

15) COEQAUHEHUE C PACLUIMPUTEJNIbHbIMU TMJIATAMU N YHUBEPCAJIbHbIM
MOPTATUBHbIM MPOrPAMMATOPOM BEPCUU > V1.40 (Fig. Q) CmoTpuTe cneum-
anbHoe PyKOBOACTBO.

BHUMAHME! HenpaBunbHaAa HacTpoilka MOXET NMPUYMHUTDL yuiep6 niopam,
)KNBOTHbIM UMM NpeaMeTam.

16) AONOJIHUTEJIbHbIE MOAYJIN U-LINK
CmoTpuTe pykoBogcTsa ans mogynein U-link

16.1) PA3ABVXHbIE MPOTUBOMOJIOMHbIE CTBOPKU (PUC. R)

CM. MHCTPYKUMK Ha mogynm U-link.

MPUMEYAHWE: Ha nnate, 3afaHHoii Kak Slave (MopuvHeHHas), BXxoa Kpomku (Kpomka/
TectupoBaHue

KpomKu / Kpomka 8k2) fonkeH KoHGUrypupoBaTbca ToNbKo Ha SAFE2.

17) UBSMEHEHUME HANMPABJIEHNA OTKPbITUA HA OBPATHOE (Puc. S)

18) BOCCTAHOBJIEHUE 3ABOACKUX HACTPOEK (Puc.T)

BHV/IMAHME! Mpu 3Tom 610K ynpaBneHus BO3BPALLAETCA HA 3aBOACKME HACTPOWKU U
CTUPAIOTCA BCe 3anMCaHHbIE B NamMATb PaaViOKOMaHAbI.

BHUMAHWE! HenpaBunbHas HacTpOMKa MOXET MPUUMHUTL YLLepb NIOAAM, *KNBOTHBIM
Wy npegmeTam.

- OTKntounTe HanpsaxeHue oT nnatbl (Puc. T nos. 1)

- PasomkHuTe Bxoa CTOM 1 HaXXMUTe ogHOBpPeMeHHO KHomKu — 1 OK (Puc.T nos. 2)

- Mopaiite HanpsaxeHWe Ha nnaty (Puc. T nos. 3)

- Ancnneir otobpaxaet RST, B TeueHne 3 ¢ nonTBebpnme knasuwent OK (Puc. T nos. 4)

- JoxanTecb OKOHYaHNA nlg)ouenypbl (Prc.T nos. 5)

- Mpouepnypa 3aBeplueHa (Puc.T nos. 6)
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

TABJIULIA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (FA-AM)

Mapametp MUH. | MaKc. flo Jinunbie | Onpepenenve OnucaHue
YMONMaHI0
Bpems
£ CF, 0 120 10 aBTOMAaTUYeCKOro Bpemsa oxungaHua nepes aBToMaTUYeCKM 3aKpbITUEM.
32KpbITyA [C]
ErFLORE Bpews ;
1 180 40 ocBoboxaeHUs Bpems 0cBO6OX/AEHNA KOHKPETHOM 30HbI OT AOPOXKHOrO TpaduKa, perynmpyemoro cemapopom.
cLrk 30Hbl cemadopa [c]
MpomexxyTok 3ameaneHna Npu OTKPbITUN [BUraTensa/ABuraTenei, BbIpaxkeHHbI B NpoLieHTax K
oPd ISt MpomexyTok obuiemy xony.
. . 1(*¥*¥) 50 10 3ameAneHna npu BHVIMAHMUE: Mocne nsmeHeHnA 3Toro napameTpa byaet He06X0AMMO COBEPLUNTD MOJHbIA MaHEBP
Sl'_ ol OTKPbITUM [%)] 6e3 npepbIBaHUIA.
BHUMAHME: c Hagnucblo "SET" Ha gucnnee He GyaeT BKOUeHO 06HapyXeHne NpenAaTCTBUIA.
MpomexyTok 3ameaneHna Npu 3aKpbITUY ABUraTeNA/fBUraTeNei, BblpaXKeHHbIN B MPOLEHTaX K
clLd ISt MpomexxyTok obLwemy xomy.
. . 1(*¥*¥) 50 10 3ameAneHna npu BHVIMAHMUE: Mocne nsmeHeHnA aToro napameTpa 6yaeT He0O6X0AMMO COBEPLUNTDL MNOJHbIA MaHEBP
Sl'_ old 3aKpbITiK [%] 6e3 npepbiBaHWii.
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha Aucnnee He 6yaeT BK o py penATcTBUIA.
MPOCTPaHCTBO CHUXKEHUA CKOPOCTM (MepexoA OT pabouelt CKOPOCTU K CKOPOCTU 3aMeJIeHIs), Kak Npun
d IS5k MpocTpaHcTBO OTKPbITUW, TaK 1 MPU 3aKPbITVN iBUraTeNA/aBUraTenei, BbipaXeHHOE B NPOLIeHTaX K obLuemy Xofy.
. 0 50 15 cHUxeHus ckopoctn | BHUMAHMUE: Mocne n 3TOro nap Tpa 6yaer Heo6 coBepwnTb N i
dEcEL [%] p 6e3 npep 7
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha ancnnee He 6yAeT BKNIOYEHO OGHapyKeHne NPenATCTBUIA.
PR-E (AL 10 99 20 YacTtuuHoe MPOMEXYTOK YaCTUUHOIO OTKPbITUA B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHUM K OBLLEMY OTKPBITUIO MOC/IE BKIOUEHNA
DPEn ’nﬂ oTKpbITHE [%] npviBoAa newexogHoro npoxopa PED.
Cuna, okasblBaeman CTBOPKOW/CTBOPKaMM Npu OTKPbITUK. [peAcTaBAAeT cobor NpOoLeHT
BblpabaTbiBaeMoii CWsibl, TOMUMO TOW, KOTOpaA bbina 3an1caHa B NaMATb BO BpeMA aBTOMaTUYeCKOw
HaCTPONKM (1 BNocneAcTBUM OGHOBIIEHA), MePef TeM Kak CreHepupoBaTh aBapUiAHbliA CUrHan
obHapy»KeHVA NPenATCTBUSA.
Cwna ceopkm/ MapameTp ycTaHaBNMBaeTCA aBTOMATUYECKM NPV aBTOMATNUYECKO HacTpoIKe.
oPForcE 1 99 50 CTBOPOK NpK f
oTKpbITUY [%]
BHMMAHME: Bnuset Hanpamyio Ha yaapHyto cuny: NpoBepuTb, 4To6bi €
YCTaHOBNEHHOI BeNNYNHOI co6nioaanuch AefcTByOWME CTaHAapTbl 6esonacHocty (*). Mpun
Heo6X0ANMOCTH, YCTAHOBMUTb 3aLUTHbIE CPeACTBa, NPeAoXp wue ot pas,
]
Cuna, oka3sbiBaeMasa CTBOPKOW/CTBOpKaMu Npwu 3akpbiTun. lMNpepctaBnaet cobon NpoueHT
BblpabaTbiBaeMoi CWsibl, TOMUMO TOI, KOTOpaA bbina 3an1caHa B NaMATb BO BpeMA aBTOMATUYeCKOW
HaCTPOMKM (1 BnocneacTBUM O6HOBNEHa), Nepef TeM Kak CreHeprpoBaTb aBapUiiHbIA CUTHan
Cuna cTBOpKN/ obHapy»KeHVA NPenATCTBUA.
cL S.FD" c E 1 99 50 CTBOPOK Nput MapameTp ycTaHaBnMBaeTCA aBTOMATUYECKM NPW aBTOMATUYECKO HaCcTPONKe.
3aKpbiTum [%] iﬁ
BHUMAHME: BnuseT Hanpsimyio Ha yAapHYIo cuny: NpoBepuUTb, YTOObI C yCTaHOBNEHHOMN
Benu4uHoi cobnioganuchb AeiicTBylowme cTaHAapTbl 6e3onacHocty (*). Mpun HeobxoaMmocTH,
YCTaHOBUTb 3alMTHbIE CPeACTBA, NPeAoXp wue ot pasa (**).
Cuna, Nnpon3BoarMasn CTBOPKOI/CTBOPKaMM NPU OTKPbITUM Ha CKOPOCTY 3aMeNeHuA.
MpepcraBnAeT cob6oii NPOLIEHT BbipabaTbiBae@MON CUbl, MTOMIUMO TOI, KOTopas 6bina 3anuncaHa
B NaMATb BO BPEMA aBTOMATUYECKOW HAaCTPONKY (1 BMOCNEACTBMN OOGHOBEHA), Mepes TeM Kak
DP Sl'. Ld CCV'T’;Z;LB:E;:/ CreHepupoBaTh aBapUiiHbIi CUrHan 0bHapyKeHA NPenATCTBUA. 5 5
. . 1 99 50 MapameTp ycTaHaBNMBaEeTCA aBTOMATUYECKN NPV aBTOMATNYECKO HaCTPOIKe.
FarcE OTKPbITUV NpK f
3amepgneHnu [%]
BHUMAHMUE: BnnseT Hanpamyto Ha yaapHyio cuny: lMpoBepuTb, 4To6bI C yCTAaHOBNEHHOI
Be/IYNHON cobniofanuch AeficTByIOWME CTaHAAPTbI 6e3onacHocTy (¥). Mpn Heo6xoauUMocTH,
dHOBUTb d ATHDIEC o Bd NDEOOXDJHAID ne O DA OJBIBdHWS
Cuna, Npov3BoAMMan CTBOPKOWN/CTBOPKaMM NPK 3aKPbITUW Ha CKOPOCTU 3aMeAneHuA.
MpepcraBnAeT cob6oii NPOLIEHT BbipabaTbiBaeMO CUbl, MTOMMO TOM, KOTopas 6bina 3anuncaHa
B NamATb BO BPEMA aBTOMATUYECKON HAaCTPOIKM (M BNOCNeACTBUM OOHOBNEHA), Nepef TeM Kak
Cuna cTBOpPKN/ CreHepupoBaTh aBapUiiHbI CUrHan obHapyKeHUA NPenATCTBUA.
cL S5 Ld CTBOPOK NpMU MapameTp yCTaHaBAMBAETCA aBTOMATUYECK! NP aBTOMATUUECKOI HaCTPOVIKe.
FarcE 1 99 50 3aKpbITUN NpK fi
3ameaneHnn [%] BHUMAHMUE: BanaeT HanpsaMyio Ha yAapHYI0 CUy: NPOBepuTb, YTo6bI €
yCT: Benun i1 cobniopannch aelicTBylowWme cTaHAapTbl 6e3onacHocTn
(¥). Mpn Heo6 ™, yCT Tb 3alUTHbIE CPe/CTBA, NpeoXpaHAIoWme oT
**)
MpoLEeHT OT MaKcManbHO AOCTUraeMol CKOPOCTY NPY OTKPbITUM ABUraTena/ABUraTenei.
CkopocTb npu BHUMAHME: Mocne n 3Toro Tpa 6yaer 6 coBepwnTbL N i
of SPEEd 15 99 99 OTKEbITV]M [‘;1] Bp 6e3 npep! 7 pa
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha aucnnee He 6yaeT BK o py penATCcTBUIA.
MpoLEHT OT MaKCMManbHO OCTUraeMoN CKOPOCTW NPU 3aKpbITUK ABUraTens/aAsuratenei.
) CkopocTb npu BHUMAHME: Mocne n 3TOro nag Tpa 6yaer 6 coBepwnTbL N i
ci SPEED 15 99 99 3aKpbITUK [%)] Bp 6e3 npep i
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha aucnnee He 6yAaeT BK! o py P TCTBUN.
CKopocCTb ABUraTens/apurateneil Npu oTKPbITUM 1 3aKPbITUM Ha STane 3aMe/JIeHUs, BbipaKeHHas B
(] npoLeHTax OT Makc1ManbHoi paboueil CKOpoCTy.
SLol 15 30 25 Cropocro B’:II/IMAHI/IE: Mocne n " aToro F: Tpa 6yaer coBepwnTb N 7
SPEEd 3ameaneHua [%] 6e3 npep. L
P PP
BHUMAHME: c Hagnucbio "SET" Ha Aucnnee He 6yaeT BK py npenATCcTBUNA.
lMporpammmpoBaHne
TR nkE- noporoBoro Mo3BonAeTt 3aaasaTb YACNO MaHEBPOB, NPV NPEBbILIEHNN KOTOPOrO CUrHaNN3MPyeTCa 3anpoc
0 250 0 Yyncna MaHeBpoB TexobCnyXmnBaHuaA Ha Bbixoae AUX, CKOHOUIypupoBaHHOM Kak “Texo6cnyxunBaHue” unm “Muraiowjan
ARRcE TexobcnyxvBaHuA [B | namna n TexobcnyxmnBaHme”
<oTHAX]

(*) B EBponeickom Coob6uiecTBe AOMKEH NpUMeHATbcA ctaHgapT EN12453 ana npegenos cunbl u ctaHaapt EN12445 gna cnoco60B nsmepeHus.
(*¥*) Cuna uMnynbca MOXKeT 6bITb yMeHbLUeHa NyTeM UCNo/Ib30BaHNA AehopMMpyemMbiX KPOMOK.

(**¥*) Ecnn paccuntaHHoOe 3HaYyeHne meHee 30 cM, OHO ycTaHaBnMBaeTcA Ha 30 cm.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

TABJIULIA “B” - MEHIO JIOTUYECKUX OYHKLUMN - (Lob ic)

- o 3anomMvHaHe
f",';,":l‘:(‘:f#:" OnpegeneHue - BBefIeHHON Oonuun
HaCTPOK
Bpems 0 JNornueckas GyHKUMA He BKMIOYEHa
EcHA aBTOMaTn4eckoro 0
3aKpbITUA 1 BknioyaeT GyHKLMIO aBTOMATNYECKOTO 3aKpbITNA
0 JNornyeckan GyHKLMA He BKlOYEHa
FRSE LS BbicTpoe 3aKpbiTne 0
1 3aKpbIBaeT Yepes 3 cek. nocsie 0CBO6OXKAEHNA GOTOSNIEMEHTOB, 10 OXWAAHUA 33iaHHOTO OKOHYaHWA TCA.
Bxoppbl, KOHPUryprpoBaHHble Kak
0 Start E, Start |, Ped, pa6oratot ¢ NoLlaroBoe ABMKeHNe
4-L1aroBo NOTUKON.
2LLIATA 3 WIATA 4 WWATA
3AKPbITO OTKPbIBAET
Bxoppl, KOHGUryprpoBaHHble
SEEP-RY- Kak Start E, Start |, Ped, pa6otaioT NPy OTKPBIBAET | OTKPbIBAET cTon
SLEP MowaroBoe gBuKeHMe 0 1 ¢ 3-warosow norukon. imnynsc 3AKPBITAN
Ha 3Tane 3aKpbiTUA MHBEPTUPYeT
N ] = ABUkEHIe. OTKPbITO 3AKPBIBAET | 3AKPbIBAET
nPu 3AKPbIBAET
OTKPbITUW CTON +TCA CTOM +TCA
Bxoppbl, KOHGUryprpPOBaHHble Kak
5 StartE, Start |, Ped, pa6oraiot ¢ T DE 4 | OTkPbIBAET | OTKPBIBAET | OTKPLIBAET
2-warosow noruko. Mpu Kaxxaom
MMNynbce HBEPTUPYET ABVKEHNE.
P,—E ALARD MpeAynpeanTenbHbiii 0 0 Mwratowasa namnoyka BKYaeTcA O4HOBPEMEHHO C 3anyCKOM ABuUraTensa/asuratenei.
N
curHan 1 MuratoLias namnouka BKlouaeTcs, IPUMEPHO, 3a 3 CEKyH[ibl A0 3arycka ABuraTens/gsuratenei.
0 MmnynbcHan pabota.
PaboTa B pexmme «nprcyTCTBYE YeNoBeKay.
Bxop 61 koHdurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetca kak CLOSE UP.
1 MaHeBp npoponkaeTca 0 Tex Nop, NoKa coxpaHAeTcA HaxaTtue Ha knasuwy OPEN UP nnn CLOSE UP.
) A BHUMAHME: npefoxpaHuTenbHble YCTPONCTBA HE BK/TIOYEHbDI.
hold-to-
MpucyTcTBue yenoseka 0 N
P ABapuitHan paboTa B peXuMe «pUCyTCTBIE YeoBeKa». OBbIHO MPOVUCXOANT NMMYIbCHAsA paboTa.
Ecnu nnate He yfaeTca NpoBecTy TeCTUPOBaHE NMPefoXPaHUTENbHBIX YCTPONCTB (GOTOSNEMEHT 1n
KpoMmKa, Er0x) 3 pa3a noapag, BKNtoYaeTcs paboTa B pexxnme «MprcyTCTBUA YenoBeKa» Ha 1 MUHYTY
nocne Toro, Kak 6yayT otnywjeHbl knasuwm OPEN UP - CLOSE UP.
2 Bxop 61 koHdurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koHdurypupyetca kak CLOSE UP.
A BHUMAHME: npu aBapumiiHoi1 pa6oTe B peXXuMe «npuCcyTCTBUA YeNloBeKa»
npeAoXxpaHUTesibHble YCTPOICTBA He BKJTIOYEHbI.
Bnokuposka 0 VIMnynbcbl BXOAOB, CKOHGUIypUpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, okasbiBatoT BO3AeCTBYIE BO BPeMsA OTKPbITHA.
bl oPEn MIMAYNbCOB Npyn 0
OTKpbITUMN 1 VIMnynbcbl BXOL0B, CKOHPUIYprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3blBaloT BO3[e/CTBIE BO BPEMSA OTKPbITUA.
Bnokuposka 0 VIMnynbcbl BXOAOB, CKOHGUIypUpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, okasbiBatoT Bo3geiicTBrie BO Bpems nay3bi TCA.
bl kcR MMNYNbCOB BO BpeMs 0
TCA 1 VimMnynbcbl BXOL0B, CKOHPUIYprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3biBaloT BofeicTaue BO Bpema nay3bl TCA.
Bnokuposka 0 VIMnynbcbl BXOAOB, CKOHGUIypUpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, okasbiBatoT BO3AeCTBIE BO BPeMsA 3aKPbITHA.
bl clLoSE MIMAYNbCOB Npyn 0
3aKpbITUN 1 ViMnynbcbl BXOAOB, CKOHPUIYprpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3blBaloT BO3[eiCTBIE BO BPEMSA 3aKPbITUA.
0 MoporoBoe 3HayeHve AnA cpabaTbiBaHVA 3aLUTbI JaTuMKa amperostop ocTaeTcA 3adpnKCPOBaHHbIM
Ha paHee 33JaHHOM 3HaYeHUW.
BroK ynpaBneHyis aBTOMATUUECKV, MPU KaxKAOM MycKe, OCyLLECTBIAET KOPPEKLMIO Mopora cpabatbiBaHus
aBaPUWIIHOTO CUrHaa HaXoXAEHIA NPENATCTBIA.
ic E DyHKumA Ice 0 MpoBepbTe, UTOObI 3HAUEHME CUIbI IMMYSTbCa, U3MePEeHHOE B TOUKax, MPeayCcMOTPeHHbIX CTaHAapTom EN12445,
1 6bI0 MeHbLLEe NPeayCcMOTPeHHOTo cTaHAapToM EN 12453, B cilyuae COMHEHMIN UCMONb3yiATe BCMOMOTaTesbHble
npefoXpaHnTENbHbIE MPUCTIOCOBNEHMS.
3Ta $yHKUMA NoNe3Ha, eCN YCTaHOBKM JOMKHbI OyAyT OCYLLECTBAATLCA MPY HASKYX TemnepaTypax.
BHUMAHME: nocne aktmBaLyn 370l GyHKLIN HEO6XOAMMO NPOBECTH C KOI HacTp
oPEn in N3meHeHne 0 CranpapTHas pa6ota (Cm. Fig. S, nos. 1).
abhEr HanpasneHus 0
d 'i‘ECt OTKpbITUA 1 MHBepTHpyeTCA HanpaBeHre OTKPbITUA MO CPaBHEHNMIO CO CTaHAApPTHON paboTtoin (Cm. Fig. S, nos. 2).
i
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

3anomuHaHve
rnyeckas o "
n y"‘:(el_f“ : OnpepeneHne e BBefeHHOI Onuyun
HaCTpOVKA
0 Bxop ckoHdurypupoBsaH kak Phot, potoanemeHT.
KoHurypauus sxoaa 1 Bxop ckoHurypumpoBaH kak Phot test, npoBepeHHbI $OTOINEMEHT.
6esonacHocTu SAFE 1. 0 .
SAFE n "7;" 2 Bxop ckoHurypumpoBaH kak Phot op, poToanemeHT fefcTBYET TONbKO NP OTKPbITUN.
3 Bxop ckoHuMrypripoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbI $OTOINEMEHT Je/iCTBYET TOSIbKO NPU OTKPbITUAN.
4 Bxop ckoHdurypumpoBaH Kak Phot cl, doToanemeHT feincTByeT TONbKO NpK 3aKPbITHN.
5 Bxop ckoHurypuposaH kak Phot cl test, npoBepeHHbI GOTOINEMEHT AeiCTBYET TONbKO NPY 3aKPbITUN.
6 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak Bar, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa.
7 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak Bar, npoBepeHHas UyBCTBUTEIbHAA KPOMKa.
8 Bxop ckoHurypmpoBaH kak Bar 8k2.
Kondurypauus sxopa o¥ Bxop CKOHdlzIVII'ypVIpOBaH Ka6K Bar OP, uyBCTBMTENIbHAA KPOMKa C WUHBEPCUEN, akTUBHOW TONIbKO Npwu
GAFE 2 6e3onachocri SAFE 2. 6 OTKpbITUN. [PV 3aKpbITUN 06eCcneynBaeTcs OCTaHOBKA ABVXKEHUS.
74 10% Bxop ckoHduryprposaH kak Bar OP TEST, npoBepeHHas YyBCTBUTEIbHAA KPOMKa C UHBEPCUEN, aKTVBHON
TOMBKO MPY OTKPBITUW. [P 3aKPbITUN BbINONHAETCA OCTAaHOBKA [BUKEHNSA.
1% Bxopn ckoHdurypuposaH Kak Bar OP 8k2 yyBcTBUTENbHAA KPOMKA C HBEPCHEN, aKTUBHOW TONBbKO Npwu
OTKPbITUW. [PY 3aKPbITUN BbINONHAETCA OCTAaHOBKA [ABUXKEHUA.
12% Bxop ckoHdurypmpoBaH Kak Bar CL, uyBCTBMTENbHAA KPOMKA C MHBEPCWEN, aKTUBHOW TOMbKO Mpu
3aKpbITUK. [1p1 OTKPBITVN BbINOMHAETCA OCTAHOBKA ABVXKEHUSA.
13% Bxop ckoHduryprposaH Kak Bar CL TEST, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCMEN, aKTVBHOIN TONBKO Npu
3aKpbITUW. [Tp1 OTKPBITWN BbINOMHAETCA OCTAHOBKA ABUXKEHUA.
14% Bxop ckoHuMrypupoBaH Kak Bar CL 8k2, uyBCTBMTeNIbHaA KPOMKa C MHBEPCHEN, aKTUBHOM TOMIbKO Npu
3aKpbITUW. NPV OTKPBITVN BbIMONHAETCA OCTAaHOBKA [ABVXKEHUA.
0 Bxop ckoHdurypmpoBaH kak Start E (Crapt E).
KoHdurypauns
. \ ynpasnstoLero exoaa 0 1 Bxop ckoHdurypupoBaH Kak Start | (Crapt I).
w o
'g: 2 Bxop ckoHdurypmposaH kak Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHdpurypmpoBaH kak Close (3akpbiTb).
Kondurypauus 4 Bxop ckoHdurypmpoBaH kak Ped (Mewwex. npoxon).
c 2 ynpasnmlocu;ero Bxona 4 5 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak Timer (Taiimep).
62 6 Bxop ckoHdurypumpoaH kak Timer Pedonale (Taiimep neluexogHoro npoxopa).
0 Bbixoa ckoHdUrypupoBaH Kak 2-1 paaviokaHan.
1 Bbixop ckoHMrypupoBaH Kak SCA, cUrHanbHas laMmnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.
RuH O Bbl':::g’:a’;;f";:_n 6 2 BbIxoA CKOHOUIypypOBaH Kak yrnpaBieHne nammbl OCBELeHUs.
3 Bbixoa CKOHOMIypuypoBaH Kak yrnpasieHne namnbl 30Hbl.
4 Bbixoa CKOHOUIypypoBaH Kak CBET Ha NeCTHULE.
5 BbIxoa ckoHUrypupoBaH Kak aBapuiiHbIA CUrHan.
6 BbIxoa ckoHUrypupoBaH Kak MuratoLan namna.
Kondurypauns 7 BbIxoa ckoHGUrypupoBaH Kak 3aMOK C 3aLLeNkon.
RuH 3 Bbixopa AUX 3. 0
26-27 8 BbIxoa ckoHGUrypupoBaH Kak MarHUTHbIA 3aMOK.
9 BbIxoa, CKOHGUrypupoBaHHbIN Kak “Texobcny»KnBaHve”
10 BbIxoa, ckoHdUrypupoBaHHbIi Kak “Muratowas namna n TexobcnyxvBaHue”.
0 MpremHoe ycTpoiicTBo 6yAeT CKOHGUrypupoBaHo Ana GyHKUMOHMpPOBaHWA B pexkume rolling-code.
F IHEd He npuHUMAIOTCA KNOHbI C GUKCMPOBAHHBIM KO[OM.
DunKcnpoBaHHbIi Kop, 0 N
codf 1 MpremHoe ycTpoiicTBo 6yAeT CKOHGUIYPMPOBaHO AN GYHKLMOHUPOBAHUA B peXUMe

d)I/IKCI/IpOBaHHOFO kopa. MPUHMMAIOTCA KNOHbI C ¢MKCMPOBaHHbIM Koaom.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

JNlornyeckas
YHKLUA

OnpepeneHne

Mo
YMONHaHII0

Onuun

ProtEc-
Elon LE-

uEL

3apaHue ypoBHA
3awWuThbl

A - [1nA BocTyna K MeHio NporpaMmM1poBaHns naposb He TpebyeTca

B - MopknioyaeT coxpaHeHve B NaMATU NO Paauno YCTPONCTB pafmnoynpasieHns.

[laHHasA npolefypa NPOM3BOANTCA PALOM C LMTOM YNpaBieHUsA 1 He TpebyeT oCyLecTBIeHNA oCTyna:
- HaxumaTb nocnefoBaTenbHO Ha CKPbITYIO KNaBuLLy 1 o6bluHyto Knasuy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTa
paauoynpaBneHus, yxe COXPaHeHHOro B MaMATU B CTaHAAPTHOM PeXMMe C MOMOLLbIO MeHI0
paauoynpasneHua.

- B TeueHne 10 c HaxaTb Ha CKPbITYI0 KNaBuLly 1 06bluHyto Knasuuwy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTBa
paanoynpaBieHns, KOTOPOe AOMKHO ObITb 3aNMCcaHo B NaMATb.

MpremHoe ycTpoiiCTBO BbIXOANT U3 peXirMa NporpaMmMupoBaHuns yepes 10 ¢, 40 UCTeYeHNA 3Toro
BPEMEH MOXHO [106aBNIATb HOBblE AOMOJHUTENbHbIE YCTPONCTBA PaAMOyNpaBeHs, NOBTOPAA
npeAbIAYLLNA MYHKT.

C - MoaknioyaeT aBTOMaTUHECKMUIA BBOJ MO PaNO KNIOHOB.

[o3BonAeT KNoHam, reHepMPOBaHHbIM YHUBEPCaNbHbIM NPOrPaMMaTOPOM, 1 3aNPOrPaMMMPOBaHHbBIM
BOCMPOW3BeAeHNAM [J06aBNATbCA B NaMATb MPUEMHOrO YCTPONCTBA.

D - MopkntouaeT aBTOMaTUYECKMI BBOZ MO PajMo BOCNPON3BEEHNI.

Mo3BonAeT 3anporpaMM1MpPOBaHHbIM BOCMPOU3BEAEHVAM JOOABNATLCA B NAMATb MPYEMHOTO
ycTponcTBa.

E — OKa3blBaeTCcA BO3MOXKHbIM M3MEHWTb NapameTpbl naTthl no cet U-link

A - [1nAa pocTyna K MeHIo NporpamMmM1pOoBaHNA 3anpalunBaeTca naposb.
Maponb no ymonuaHwuio - 1234.
OcratoTcaA 6e3 V3MeHeHI No CpaBHEeHMIO € pexxmom 0 yHKuum B-C-D - E

A - ina pocTyna K MeHio NporpaMmMmMpoBaHunA 3anpalurBaeTca napornb.

Maponb no ymonyaxuio - 1234.

B — OTknioyaeTca coxpaHeHne B NaMATY MO Pano YCTPOWCTB pagnoynpasneHuns.
C - OTKntoyaeTcA aBTOMATUYECKMI BBOA NO PaANO KIOHOB.

OcraloTca 6€3 M3MEHEeHMI1 No CpaBHEHWIO € pexumom 0 pyHKumm D - E

A - Ina pocTyna K MeHIo NporpamMmmMypoBaHis 3anpallvBaeTca naposb.

Maponb no ymonuawuio - 1234,
B — OTKkniloyaeTcA coxpaHeHue B NamAT1 Mo Paavo yCTPONCTB PaanoynpasieHuns.
D - OTknioyaeTca aBTOMaTUYECKMIA BBOJ, MO Pafio BOCMNPOV3BeeHWIA.

Ocratotcs 6e3 U3MEHeHMi No cpaBHeHMIo € pexxumom 0 pyHkumm C — E

A - [1nAa pocTyna K MeHio NporpamMmM1poBaHnA 3anpalunBaeTca naposb.
Maponb no ymonuaxuio - 1234.
B — OTknioyaeTca coxpaHeHWe B NamMAT1 MO Paaro YCTPONCTB paanoynpasieHuns.
C - OTKntoyaeTcA aBTOMaTUUYECKMI BBOJ, MO PaANO0 KNOHOB.
D - OTkntoyaeTca aBTOMaTMYeCKnii BBOA NO Paano BOCMPOV3BeAeHUI.
E - OTkntouaeTca BO3MOXKHOCTb M3MEHUTb NapamMeTpbl naatbl no cetn U-link
YcTpoicTBa paanoynpasfieHNA COXPaHATCA B MaMATH TONIbKO NPW UCMONb30BaHU CreLyanbHOro
MeHIo “Pagmno”.
BAXHO: Takoii BbICOKMI ypoBeHb 6€30MacHOCTY NPENATCTBYET AOCTYMY CO CTOPOHbI HEXenaTebHbIX
KJIOHOB 11 BO3MOXHbIM pafjuornomMexam.

SEr AL
ModE

MocnepoBaTenbHbIN
pexum
(Onpepenser, Kak
KoHdUrypupyerca nnata
B CETEBOM COEjUHEHUN
BFT.)

CravpaptHasa SLAVE (MOAYNHEHHAS): nnata nonyyaet n coobLaeT KoMaHbl/ANarHoCTUKY/u np.

CrangaptHaa MASTER (ITTABHAS): nnata HanpasnseT komaHabl BktodeHus (START/CTAPT, OPEN/
OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/MELIEXOAHbIV MPOXO/, STOP/CTOMN) Apyrum nnatam.

SLAVE npoTrBOMOCTaB/IEHHbIX CTBOPOK B JIOKAJIbHOW CETW: MiaTa OTHOCUTCA K MOAYNMHEHHOMY TUMY
(slave) B ceT ¢ npoTBONOCTaBAEHHBIMU CTBOPKamMm 6e3 UHTenneKkTyanbHoro moayns. (fig.R)

MASTER npoT1BOMNOCTaBAeHHbIX CTBOPOK B JIOKaNbHOW CETU: NlaTa OTHOCUTCA K FIaBHOMY Tuny (ma-
ster) B ceTu c NPOTMBONOCTaBNEHHbIMU CTBODKamu 6e3 nHTennekTyanbHoro moayns. (fig.R)

AddrES5

Appec

NpeHTndunumpyet agpec ot 0 4o 119 nnatbl B 10KaNbHOM CETEBOM coeanHeHun BFT.
(cm. naparpad «AOMONHUTESTbHBIE MOOYITA U-LINK»)

EHP 11

Kondurypauymnsa
Bxoaa EXPI1 B
paclpuTenbHoON nnare
BXOA0B / BbIXOAOB
1-2

Bxop ckoHurypmpoBaH kak komaHga Start E (Crapt E).

Bxop ckoHuUrypmpoBaH Kak komaHga Start | (Crapr |).

Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Open (OTKpbITb).

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komaHga Close (3akpbiTb).

Bxop ckoHdurypmpoBaH kak komaHga Ped (Mewex. npoxog).

Bxop ckoHdUrypmposaH kak komaHga Timer (Taimep).

Bxop ckoHdurypupoBsaH kak komanga Timer Pedonale (Taiimep nelexogHoro npoxopa).

Bxop ckoHUrypmpoBaH Kak npeaoxpaHuTenibHoe ycTpoiicTeo Phot, poToanemeHT.

® ([N~ |lw(N

Bxop ckoHUrypunpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe yCTpoiicTeo Phot op, poToanemeHT aencteyet
TOJIbKO MNPV OTKPBITUN.

O

Bxop cKoHOMIryprpoBaH Kak npegoxpaHuTtensHoe ycTpoincTso Phot cl, poToanemeHT geicteyet
TOJBKO MPW 3aKPbITUN.

Bxop ckoHdUrypunpoBaH Kak npefoxpaHuTeNbHOe YCTPOCTBO Bar, uyBCTBMTENbHAA KPOMKa.

11*

Bxop ckoHGUrypmpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoincTBo Bar OP, uyBCcTBUTENbHAA KPOMKa C
MHBEPCVelt, aKTUBHOI TONbKO NPU OTKPLITUM, MPU 3aKPbITUM BbINOJIHAETCA OCTAaHOBKA ABVXKEHUA.

12*%

Bxop ckoHUrypupoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicteo Bar CL, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C
MHBEpCMel, akTVBHOW TOJIbKO MPW 3aKPbITVK, MPU OTKPbITUI BbIMOJHAETCA OCTAHOBKaA ABVIKEHNA.

Bxop ckoHdUryprpoBaH Kak npefioxpaHuTenbHoe ycTpoincTeo Phot test, npoBepeHHbIlt GoToaneMeHT.
Bxop 3 (EXPI2) paclwumpuTenbHO nnaTbl BXOJOB/BbIXOAOB aBTOMAaTUUECK/ KOMMYTUPYETCA Ha BXOA
NpPOoBepKM NpefoXpaHnTeNnbHbIX npucnocobnennin, EXPFAULT1.

14*

Bxop ckoHMryprpoBaH Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoincTBo Phot op test, npoBepeHHbI BKIIOUYEHHbIN
doToaneMeHT Ha OTKpbITUK. Bxop 3 (EXPI2) pacumpurTenbHOM nnatbl BXOA0B / BbIXOAOB aBTOMATUYECKN
NoAKIoYaeTca K BXOAY MPOBepPKM 3almnTHbIX ycTporncts, EXPFAULT1.

Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak npegoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTBo Phot cl test, npoBepeHHbI BKNIOUYEHHbIN
doToaneMeHT Ha 3aKpbITn. Bxoa 3 (EXPI2) pacumpurtenbHoii nnatbl BXOAOB / BbIXOAOB aBTOMATUYECKM
NOAKIIOYAeTCA K BXOAY NMPOBEPKM 3aLmUTHbIX ycTporncts, EXPFAULT1.

16*

Bxoa ckoHurypmpoBaH Kak npepoxpaHuTeNibHOe YCTPOWCTBO Bar, mpoBepeHHas UyBCTBUTENbHaA
Kpomka. Bxop 3 (EXPI2) paclumputenbHoi nnaTbl BXOAOB/BbIXOAOB aBTOMATUYECKN KOMMYTMPYETCA Ha
BXOJ NPOBEPKM NPefoXpaHUTeNbHbIX Npucnocobnexmnin, EXPFAULTT.

17*

Bxop ckoHOUryprmpoBaH Kak Kak NnpeaoxpaHuTenbHoe ycTponcTBo Bar OP test, npoBepeHHas
YyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCHEN, aKTUBHOW TOMbKO MPY OTKPbITHK, NPV 3aKPbITUK BbIMOMHAETCA
oCTaHOBKa ABweHuA. Bxopn 3 (EXPI2) pacwmputenbHoi nnaTbl BXOLOB/BbIXOAOB aBTOMAaTUYeCKu
KOMMYTUPYETCA Ha BXOJ, NPOBEPKMN NpefoXpaHuTeNbHbIX nprcnocobnennin, EXPFAULT1.

18*

Bxop ckoHdUryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHutenbHoe ycTpoincTBo Bar CL test, npoBepeHHas
YyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCHEN, aKTUBHOI TONbKO MPY 3aKPbITUK, NPW OTKPbITUN BbIMOMHAETCA
oCTaHOBKa ABweHuA. Bxopn 3 (EXPI2) pacwmputenbHoi nnaTtbl BXOLOB/BbIXOAOB aBTOMaTUYeCKu
KOMMYTUPYETCA Ha BXOJ, NPOBEPKMN NpefoXpaHuTeNbHbIX nprcnocobnennin, EXPFAULT1.
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PYKOBOACTBO MO YCTAHOBKE

3anomuHaHne
Jlornyeckasn o o
byHKUMA OnpepgenexHne e Baenerlviom Oonuun
HaCTPOMKA
0 Bxop ckoHdUrypmpoBaH Kak komanga Start E (Ctapt E).
1 Bxop ckoHurypumpoBaH kak komaHga Start | (Crapr |).
2 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak komanga Close (3akpbiTb).
4 Bxop ckoHdurypumpoBaH kak komaHza Ped (Mewwex. npoxog).
5 Bxop ckoHurypmpoBaH kak komanga Timer (Taimep).
KoHdurypauns N "
Bxona EXPI2 8 6 Bxop ckoHdurypupoBaH kak komanga Timer Pedonale (Taiimep netexogHoro npoxopa).
EHP I pacmpuTenbHoii nnate 0 7 Bxop ckoHUrypmpoBaH Kak npefoxpaHnTenbHoe yCTpoicTeo Phot, potosnemeHt.
BX0/10B / BbIXOA0B 8 Bxop ckoHUryprpoBaH Kak npefoxpaHnTenbHOe YCTpoiicTBo Phot op, poToanemeHT AencTeyeT
1-3 TONbKO MPY OTKPbITUN.
9 Bxop ckoHUrypumpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoiicto Phot cl, poTtoanemeHT fenctayet
TONbBKO MNP 3aKPbITUW.
10 Bxop CKOHGUIyprpoBaH Kak NpeaoxpaHnTeNibHoe YCTPOMCTBO Bar, uyBCTBUTENbHAA KPOMKA.
11% Bxopn cKOHGUIyprpoBaH Kak Kak npefoxpaHutenbHoe ycTpoincTBo Bar OP, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C
MNHBEPCMEN, aKTVBHO TONIbKO NPV OTKPLITAW, NPU 3aKPbITUY BbINOTHAETCA OCTaHOBKA ABUXEHNS.
12% Bxop CKOHOUrypupoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicTeo Bar CL, yyBCTBUTENbHAsA KPOMKa C
VNHBEPCMeN, aKTVBHOM TONIbKO NPV 3aKPbITVN, MPY OTKPbITU BbINOIHAETCA OCTaHOBKA ABVXEHVA.
0 BbIxoa ckoHUrypupoBaH Kak 2-i1 pagrioKaHan.
KoHdurypauns ] B SCA
Bxopa EXPO2 B bIXOZ, CKOHPUIYPMPOBaH Kak , CUrHaNIbHaA laMMoYKa OTKPbITbIX BOPOT.
EHPo | pacwmpuTenbHoi nnare 1 2 BbIxoa ckoHUrypupoBaH Kak ynpasneHue namrbl OCBELLEeHUA.
BX°H°B£ Bs"'x°A°B 3 BbIXOl CKOHPUIYPUPOBaH Kak yrpaBfieHue Namrbl 30HbI.
4 BbIxoa ckoHGUrypupoBaH Kak "cBeT Ha necTHuue".
5 BbIxoa cKOHGUIypupoBaH Kak aBapuiiHbIiA CUrHan.
6 BbixoA CKOHOMIyprpoBaH Kak M1raloLas namna.
Kondurypauymnsa -
Bxopa EXPO2 B 7 BbIxoA ckoHGUrypupoBaH Kak 3aMOK C 3aLLeNkon.
EHPal pacwmpuTenbHoii nnarte 1 8 BbIXOA CKOHOUIYPUPOBaH Kak MarHUTHbIN 3aMOK.
BXOAOBé B7b|xonos 9 BbIxoa, CKOHGUIypupoBaHHbIN Kak “TexobcnyKnBaHme”
10 Bbixoa, ckoHdUrypupoBaHHbIN Kak “Muratolas namna n TexobcnyxvBaHue”.
1 Bbixoa, ckoHUrypupoBaHHbIN Kak “YnpasneHue cemapopom nnatoit TLB
ErRFF Ic 0 lMpeaynpeauTenbHoe MUraHe NCKTIoYeHo.
MpeaynpeauTenbHoe
o - 0
L {LhE PrE'_ muraHue cemadopa 1 KpacHble muraiowyme namnoyKm, B TeueHne 3 ¢ B Hayane MaHespa.
FLASHh in
ErAFF ic 0 KpacHbiii CBET BbIKIOUEH MPU 3aKPbITbIX BOPOTAX.
L {OhE rEd | KpacHbiii Hemuratowmii
0
LAMP cemadop 1 KpacHbiii CBET BKIIIOUEH NP 3aKPbITbIX BOPOTAX.
ALLAYS on

* Bkniouen Tonbko Ha FW = 2.10

TABJINLIA “C” - MEHIO PAJUO - (-Ad i)

nc

OnucaHmne

Add SERArE

[06aBNTb KHOMKY NycK
accoummpyeT BblbpaHHyo KHOMKY ¢ koMmaHgow MYCK

Add cch

[06aBNTb KHOMKY 2 KaH
accoummpyeT BblGpaHHYI0 KHOMKY C yrpaBiieHiem No BTOPOMY pafroKaHasy. HyXHyIo KnaBuLly ¢ KOMaHAoi 2-ro pagnokaHana. Ecnn Hi ofuH BbIxod He
CKOHGUIypMpPOBaH KaK BbIXO 2-T0 pafnoKaHana, 2- paanoKaHan ynpasnaeT oTKPbITUEM NELLEX0AHOro NPOXoaa.

E-RSE B4

YAANEHUE CMTUCKA
é BHUMAHME! MNMonHocTbio yaanaeT n3 namAaT! NpMemMHUKa BCe PafUOKOMaH/bl, 3aHeCEHHbIe B NMaMATb 6510Ka.

cod rH

MpocmoTp Kofa npnemHuKa
BblBOAMUT KOA MPYIEMHMKA ANA KONMPOBaHUA PagrioKOMaHA,.

174
LN

ON = BkoyaeT BO3MOXHOCTb ANCTaHLIMOHHOTO MNPOrpaMM1poBaHna cxem Yepes pagunokomangy W LINK, npeasaputenibHO 3aHeCeHHyI0 B NaMATb.
QyHKLMA OCTaeTCA aKTVBHOW B TeUeHne 3 MUHYT OT MOCNeAHEro Haxatus pagrnokomaHabl W LINK.
OFF =OtkntoueHne GpyHKumn nporpammmpoarma W LINK.

DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600 - 49

~

UNMDDAd



VSTUP DO MENU Fig. 2

_1

*** \/lozeni hesla.

Pozadavek s logikou urovné ochrany nastavenouna1, 2, 3,4
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[ox] — B — [ ] —'-j
SkrE Zapnuti vstupu externiho startu START E
Skr ! Zapnuti vstupu interniho startu START |
oPEn Zapnuti vstupu OPEN
ctS Zapnuti vstupu CLOSE
PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
ENE Zapnuti vstupu TIMER
StoP Zapnuti vstupu STOP
Phot Zapnuti vstupu fotoburiky PHOT
PhoP Zapnuti vstupu fotoburiky pfi otvirani PHOT OP
Phel Zapnuti vstupu fotoburiky pfi zavirani PHOT CL
bAr Zapnuti vstupu bezpecnostni listy BAR
Zapnuti vstupu bezpecnostni listy na motoru slave
bAr @ (za%ojem’ kFl’c’i)eI pro?i sobg) Y
Aktivacevstupulisty BARsobracenim chodu AKTIVNIMPOUZE
i bRro PRI OTVIRANI nebo, pokud je bezpecnostni lista s funki testu
. 5 aktivni pouze pfiotvirani, aktivace pfidruzeného VStL’lpu FAULT
-—C Aktivacevstupulisty BARsobracenimchoduAKTIVNIMPOUZE
— R bRrc PRI ZAVIRANI nebo, pokud je bezpecnostni lista s funki testu
+/ T aktivni pouze pfizavirani, aktivace pfidruzeného vstupu FAULT
She Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
Sbo Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni u motoru SWO
Karta c¢ekd na provedeni kompletniho cyklu
E‘E oEL otevieni-zavieni, nepreruseného mezioperacnim
zastavenim, aby ziskala moment nutny pro pohyb.
POZOR! Neni ak%llvnl’ zjistovani prekazky.
Erd i Test fotobunék se nezdaril Zkontrolujte pripojeni fotobunék a/nebo nastaveni logiky
Erl2 Test bezpecnostni listy se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni bezpecnostnich list a/nebo nastaveni logiky
Er83 Test fotobunék otevieni se nezdafil zkontrolujte pripojeni fotobunék a/nebo nastaveni parametrd/logiky]
ErOH Test fotobunék zavieni se nezdafil zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo nastaveni parametrd/logiky |
ErOS '(stsltpkéjeezﬁle Iffr;g;]frgrgﬁysgb%otoru slave se nezdafil Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni parametri/logiky
+/- Er0b Test bezpecnostni listy 8k2 se nezdafil Zkontrolujte ptipojeni li§t a/nebo nastaveni parametri/logiky
Er07 Test bezpecnostni listy pfi otvirani se nezdaril Zkontrolujte pripojeni list a/nebo nastaveni parametri/program(
Er08 Test bezpecnostni listy pfi zavirani se nezdafil Zkontrolujte pripojeni list a/nebo nastaveni parametril/program
& 6P Chyba testu hardwaru karty - g:(gt;}térrgly t:rgxgﬁjerg Ii(arr?g Egr;gjte se s technickym servisem)
Er 3H* Obraceni sméru pro prekazku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné prekazky podél drahy
ErYH* Tepelny jisti¢ Pockejte na ochlazeni automatického systému
ErGH* Chyba komunikace se vzdélenymi zafizenimi zé(ggsréorl;#:)%?g%ml s pfislusenstvim a/nebo rozsifovacimi kartami
228 EC3L | vooni chyba kontrolydozoru e Zstakarty vpnout« zase spnout, Pokud problém  naddle
12 Chyba konzistence parametrii fidici jednotky (logika a ?giﬁg%lfﬂsienzc;g\l;zl#ilnﬂlslusna nastaveni. Karta bude i nadale pracovat
parametry) A Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty (Parametry a logika).
Er3 Chyba v parametrech D-track Kkje;?\gzkbﬁ:éapor%r\‘/z‘sltl ZIStrgjssettae standardnim D-track.
ErFD Chyba koncového spinace Zkontrolujte pfipojeni koncovych spinact
ErF Chyba Koncovy spinac stale aktivni po zahajeni pohybu | Zkontrolujte zapojeni koncového spinace, pfipojeni motoru
ErF3 chyba v nastaveni vstup( SAFE Zkontrolujte spravné nastaveni vstup SAFE
*H=01,...9ABCDEF

(PASSHEE-» [ — (050 — 11~ |- [ — (6030 — 21 = |~ (o] — (508 — [T * |~ [ — (830 — [21 - |~ [ — (P2
LN )
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NAVOD K INSTALACI

1) VSEOBECNE UDAJE
Pohon DEIMOS ULTRA BT A nabizi Siroké moznosti instalace diky mimoradné
nizké poloze pastorku, kompaktnosti pohonu a nastaveni vysky a hloubk
které ma k dispozici. Nastavitelny elektronicky omezova¢ momentu zarucuje
bezpecnost proti sevfeni. Ru¢ni nouzové ovladani se provadi velmi jednoduse
Eomoci odjistovaci packy.

oncovy dorazje kontrolovan polarizovanymi magnetickymi koncovymi spinadi.
Ovladaci panel MERAK se z vyroby doddva se standardnim nastavenim. Jakékoli
zména se musi provést pomoci zabudovaného programovaciho pfistroje s di-
splejem nebo pomoci univerzalniho programatoru palmtop.
PIné podporuje protokoly EELINK a U-LINK.
K hlavnim charakteristikdm patfi:
- Ovladani 1 nizkonapétového motoru
- Zjistovani prekazek
- Samostatné vstupy pro jisténi
- Konﬁgurovatelne ovladaci vstupy
- Zabudovany radiovy pfijimac plovouciho kédu s klonovéanim vysilaca.
Karta je vybavena svorkovnicivyjimatelného typu, aby idrZba nebo vyména byly
pohodInéjsi. Dodava se s Fadou propojenych mustk( pro usnadnéniinstalace na
misté. Propojovaci mustky se tykaji svorek: 70-71, 70-72, 70-74. Pokud se vyse
uvedené svorky pouzivaji, odstrarite prislusné propojky.

KONTROLA
Pfed provedenim kazdého cyklu otevfeni a zavfeni provede panel MERAK kontrolu
(provéreni) relé a bezpecnostnich zafizeni (fotobunky).

piipadé zavad v ¢innosti zkontrolujte spravnou c¢innost pfipojenych zafizeni a

zkontrolujte kabeldz.
2) TECHNICKE UDAJE

MOTOR
400 600
Napéjeni 550-330V 30/80Were) | 226330V 30/60 e
Motor 24V 24V —
Spotiebovany vykon 50W 70W

Max. spotifebovany proud

0,5A(230V~)-TA(110V~)

0,5A(230V~)-TA(110V~)

Modul pastorku (standard)

4 mm (14 zub()

4 mm (14 zub()

Rychlost kfidla vrat
(standard)

12 m/min

12 m/min

Max. hmotnost kfidla vrat
-standard**

4000N (=400kg)

6000N (~600kg)

Médulo pinhéo (rychle)

4 mm (18 zub)

4 mm (18 zub)

Veloc. folha (rychle) 15,5m/min 15,5m/min
Peso max. folha-rychle** 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)
Max. to¢ivy moment 20Nm 30Nm

Reakce na néraz

Elektronickyomezovac
momentu

Elektronickyomezovac
momentu

Mazani

Permanentnimazacituk

Permanentnimazacituk

Ru¢ni ovladani

Mechanické odjisténi
pomoci packy

Mechanické odjisténi
pomoci packy

Typ pouzivani

intenzivni

intenzivni

Vyrovnavacibaterie(doplrikova
vybava)

2 baterie 12V 1,2 Ah

2 baterie 12V 1,2 Ah

Podminky prostredi

od -20°C do +55°C

od -20°C do +55°C

Stuperni ochrany krytim

IP44

IP44

Hluk <70 dBA <70 dBA

Hmotnost: pohonu 7 kg (=70 N) 7 kg (=70 N)

Rozméry Viz Fig. | Viz Fig. |
RIDICI JEDNOTKA

Izolace sité - nizké napéti > 2MOhm 500V ===

Provozni teplota -20/ +55°C

Tepelna ochrana Softwarova

Dielektricka pevnost

sit/nn 3750 V~ po 1 minutu

Napdjeni pfislusenstvi

24 V~safe

24\~ (max. spotieba 0,5A)

AUX 0

Kontakt napajeny 24V~, spinaci
ax. 1A)

prijimac plovouciho kédu

(m
AUX 3 Spinaci kontakt (max. 24V~ /1A)
Pojistky Viz Fig. G
Zabudovany radiovy | kmitocet 433.92 MHz

Nastaveni parametr( a voleb

LCD displej/univerzalni programovaci palmtop

Pocet kombinaci

4 miliardy

Max.pocetdalkovychovladani

63

(*) Zvlastni napajeci napéti na zadost.

** K dispozici Zddné minimélni nebo maximalni rozméry pro fizenou ¢ast, kterd

muze byt pouzita

Verze pouzitelnych vysilaé¢a:
V§.es:h||1:,yvysilaéey plov%uciho kédukompatibilni's: @ ((€R-Ready)) .

3) PRIPRAVA VEDENI Fig. A
Elektrickou instalaci pfipravte v souladu s platnymi normami pro elektrické
instalace CEl 64-8, IECP3 4, harmonizaci HD384 a dalsimi narodnimi normami.

4) PRIPRAVA UPEVNENI MOTORU Fig.B

Podle rozmért uvedenych na Fig. B pfipravte vykop pro realizaci betonové desky
se zapusténymi kotevnimi Srouby pro zakladovou desku, kterou se upeviuje
jednotka reduk¢niho motoru.

5) ODSTRANENI KRYTU Obr. C

Vysroubujte dva predni Srouby (FIG. C - rif.1)

Zatlacte podle obrazku (FIG.C-rif.2 - rif.3) a uvolnéte kryt ze dvou zadnich Gchytl
(FIG.C- nf.3A e FIG.C - rif.3B).

Zvednéte kryt (FIG.C - rif.4).

6) MONTAZ MOTORU Fig. D

7) MONTAZ PRISLUSENSTVi POHONU Fig.E - E1
Doporucené typy hiebenové tyce (obr.J)

8) VYSTREDEN| HREBENOVE TYCE VUCI PASTORKU Fig.K-L1-M
NEBEZPECI - Svafovani smi provadét pouze osoby s pfislusnym
svareéskym oTra'vnénl'm a vybavené individudlnimi ochrannymi

prostiedky podle platnych bezpeénostnich predpisii Fig. L.

9) PRIPEVNENI KONZOL KONCOVYCH SPINACU FIG. F

Upevnéni koncovych spinaci:

+Konzolu koncovych spinacii pfipevnéte, jak je znazornénonaobrazkuFIG.F, bod 1.
- Pouzdro magnetickeho koncového spinace pfipevnéte na konzolu koncovych
spinaéﬁFpomoci Sroubl a matic v prislusenstvi, jak je zndzornéno na obrazku F,
bod 2 - F, bod 3.

+Konzolu koncovych spinacl pfipevnéte k hfebenové ty¢i pomoci dvou prednich
Sroubl v prislusenstvi podle obr. F, bod 4.

Pfi pouzivani hiebenovych ty¢i CVZ a CVZ-S poutzijte rozpérné podlozky, jak je
znazornéno na obrazku FIG. J, bod 1

Pravy koncovy spinac:

« Pravy koncovy spina¢ oznaceny jako “R” pfipevnéte s dodrzenim maximalni
vzdalenosti mezi pouzdrem magnetického koncového spinace a jednotkou
koncovych spinac¢li, FIG.F.

Levy koncovy spinac:

« Levy koncovy spinac¢ oznaceny jako “L’ pfipevnéte s dodrzenim maximalni
vzdalenosti mezi pouzdrem magnetického koncového spinace a jednotkou
koncovych spinacli, FIG.F.

Pozor. Béhem konfigurace ovladani z pravostranného na levostranné otvirani
neobracejte konzoly koncovych spinact.

1Q) PEVNE DORAZY Fig. N
NEBEZPECI-Branamusibytvybavenamechanickymidorazyjaknastrané
otevieni, tak na strané zavreni, aby nedoslo k vyjeti brany z horniho

vedeni pojezdu. A musi byt pevné pfipevnény k zemi, nékolik centimetri

za bodem elektrického zastaveni.

Poznamka: aktivni bezpecnostni lista N1 musi byt nainstalovana tak, aby
nemohla byt spusténa mechanickymi dorazy.

11) UCNi ODJISTENI (viz NAVOD K OBSLUZE - Fi
Pozor: Nestrkejte PRUDCE do kfidla vrat, ale
draze pojezdu.

12) PRIPOJENI SVORKOVNICE Fig. F-G

Po protazeni elektrickych kabel instalacnimi kanalky a po pfipevnéni jednot-
livych soucasti automatického systému ve zvolenych bodech se musi provést
jeg)lch pfigojeni podle udaju v elektrickych schématech v pfislusnych navodek k
obsluze. Pfivodnielektricky kabel se musiuchytitv kabelove priichodce (Obr.P bod
P1) av priichodce (Obr.P bod P2), ochranny vodi¢ (zemnici) s izolaci zZlutozelené
barvy se musi pfipojit do pfislusné svorky (Obr.P bod S), vodice nizkého napéti
se provlecou pres prislusnou kabelovou pruchodku (Obr.P boe P3).

.3-).
BOPROVAZEJTE je po celé

UPOZORNENI - Pii ptipojovani kabell a instalaci dodrzujte platné predpisy a
zasady spravnétechnické praxe.Vodice napajené riznym napétim se musifyzicky
oddélitnebo musibytvhodnéizolované sdodatecnouizolaciosilealespori T mm.
Vodice se musi pfipevnit pomoci dalsiho pfipevnéni v blizkosti svorek, napfiklad
paskami. Vsechny propojovaci kabely musi byt dostate¢né daleko od disipatort.
12.1) MISTNI OVLADANI Obr. G

PFi vypnutém displeji stisknuti tlacitka + ovlada otevfeni a tlacitka - zavfeni,
Dalsi stisknuti téchto tlacitek béhem cinnosti automatického systému zpUsobi
zastaveni. (STOP).

13) BEZPECNOSTNI ZARIZENI
Poznamka: pouzivejte pouze bezpecnostnizatizenis prepinacimkontaktem.

13.1) ZARIZENI S FUNKCI TESTU Fig. U

13.2) PRIPOJENI 1 PARU FOTOBUNEK BEZ FUNKCE TESTU FIG. H

14) VSTUP DO ZJEDNODUSENEHO MENU: OBR. 1

14.1) VSTUP DO MENU: FIG. 2

14.2) MENU PARAMETRY (PA-A7) (TABULKA “A” PARAMETRY)

14.3) MENU LOGIKA (Lol i) (TABULKA “B” LOGIKA)

14.4) MENU RADIO (- Ad {o) (TABULKA “C” RADIO) ; L

- DULEZITE UPOZORNENI: OZNACTE SI PRVNI VYSILAC ULOZENY DO
PAMETI NALEPKOU KLICE (MASTER) ) P

Prvni vysila¢ v pfipadé ru¢niho programovani ptifazuje KOD KLICE PRUIMACE;

tento kéd je nutny pro provedeni nasledného klonovani radiovych vysilact

dalkového ovladani.
Zabudovany palubni pfijimac Clonix kromé toho ma nékteré dulezité pokrokové
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| Svorka Definice Popis
L FAZE
o - ~ *
N NEUTRALNI Jednofazové napéjeni 220-230V 50/60 Hz
P31
P32 PRIM TRASF Pfipojeni primarniho obvodu transformatoru, 220-230V
Alimentazione scheda:
P13 SEKTRASF 24V~ Secondario trasformatore
) S 10 MOT + Pfipojeni motoru 1
= & 11 MOT - Po) :
20 ) . Konfigurovatelny vystup AUX 0 - Default MAJACEK.
AUX 0 - KONTAKT NAPAJENY 24V | 2. RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovladani PRODLEVA ZHASNUTI / Ovladani OSVETLENI
21 (spinaci) (MAX. 1A) OBLASTI/ QSVETLEN[ SCHODU/ POPLACH OTEVRE[\IE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/
ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM/ UDRZBA/ MAJACEK A UDRZBA. Viz tabulka “Konfigurace vystupt AUX".
. Konfigurovatelny vystup AUX 3 - Default vystup 2. RADIOVY KANAL.
26 AUX 3 - VOLNY KONTAKT (spinaci) | 2. RADIOVY KANAL/ KONTROLKA OTEVRENE BRANY SCA/ Ovladani PRODLEVA ZHASNUTI / Ovladani OSVETLENI
(max. 24V 1A) OBLASTI/ OSVETLENI SCHODU/ POPLACH OTEVRENE BRANY/ MAJACEK/ ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU/
27 ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM/ UDRZBA/ MAJACEK A UDRZBA. Viz tabulka “Konfigurace vystupt AUX"
h%. ’=
= E_ JP10 Koncovy spina¢ Pfipojeni jednotky koncového spinace
g )
50 24V- Napdieci vistun pislugenstyi
apéjeci vystup pfislusenstvi.
51 24V+ pajecivystupp
50 24 Vsafes Viystup napajeni bezpecnostnich zafizeni s funkci testu (vysila¢ fotobunék a vysila¢ bezpecnostni listy).
Viystup aktivni pouze béhem pracovniho cyklu.
60 Spole¢ny Spole¢né vstupy ICTalC2
' Konfigurovatelny ovladdaci vstup 1 (spinaci) - standardné START E.
3 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
E Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup(".
o Konfigurovatelny ovladaci vstup 2 (spinaci) - standardné PED.
62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
Viz tabulka "Konfigurace ovladacich vstup("
70 Spole¢ny Spolecné vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
7 STOP Povel prerusi cyklus. (rozpinaci)
Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.
Konfigurovatelny bezpecnostni vstup T (rozpinaci) - standardné PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Viz tabulka "Konfigurace bezpe¢nostnich vstupt".
73 FAULT 1 Kontrolni vstup bezpe¢nostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 1.
Konfigurovatelny bezpecnostni vstup 2 (rozpinaci) - standardné BAR.
74 SAFE 2 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP
TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
Viz tabulka "Konfigurace bezpeénostnich vstupu".
75 FAULT 2 Kontrolni vstup bezpecnostnich zafizeni pfipojenych k SAFE 2.
] v ANTENA Vstup antény.
& Pouzivejte anténu vyladénou na 433 MHz. Pro spojeni anténa - pfijimac pouzivejte koaxialni kabel RG58.
t # SHIELD Pfitomnost kovové hmoty za anténou muize rusit radiovy pfijem.V piipadé $patného vykonu vysilace posurite
< anténu do vhodnéjsiho bodu

Konfigurace vystupti AUX

Logika Aux= 0 - Vystup 2. RADIOVY KANAL.
Kontakt zlstane sepnuty na 1 s pfi zapnuti 2. rddiového kanélu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.
Kontakt zlistane sepnuty béhem otvirani a u oteviené brany, blikd béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.

Logika Aux= 2 - Vystup ovladani PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt zlistane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.

Logika Aux= 3 - Vystup ovladani OSVETLENI OBLASTI.
Kontakt zlistane sepnuty po celou dobu cyklu.

Logika Aux= 4 - Vystup OSVETLENI SCHODISTE.
Kontakt zlistane sepnuty po 1 sekundu od za¢atku cyklu.

Logika Aux= 5 - Vystup POPLACH OTEVRENA BRANA.
Kontakt zlistane sepnuty, pokud bréna zlstane oteviena po dvojndsobek nastaveného ¢asu TCA.

Logika Aux= 6 - Vystup pro BLIKAC.
Kontakt zlistane sepnuty béhem pohybu brany.

Logika Aux= 7 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK SE ZAPADKOU.
Kontakt zUstane sepnuty po 2 sekundy od kazdého otevreni.

Logika Aux= 8 - Vystup pro ELEKTRICKY ZAMEK S MAGNETEM.
Kontakt zlistane sepnuty pfi zaviené brané.

Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK.
P¥i dosazeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba z(istava kontakt sepnuty, aby se signalizovala potfeba tdrzby.

Logika Aux =10 - Vystup MAJACEK A UDRZBA.
Kontakt zistane sepnuty behem pohybu brany. Pokud se dosadhne hodnoty nastavené v parametru Udrzba na konci cyklu se zavienymi vraty, kontakt se 4 krat sepne na 10s a rozepne
avek udrzby,

Poznamka: Pokud zadny vystup neni konfigurovany jako Vystup 2. radiového kanalu, 2. radiovy kanal ovlada otevieni pro chodce.

Konfigurace ovladacich vstupti

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky S£EP-b4-5EEP MauElnk. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky S£EP-b4-5EEP MauElnk. Interni start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni. Pokud vstup zlstane sepnuty, brana zlistane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po dobé tca, pokud je zapnuty.

Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavreni.

Logika IC=4 - Vstup konﬁgurovany)ako Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MauElnk

Logika IC=5 - Vstup konﬁgurovanyJako Timer.
Cinnost obdobna cinnosti open, ale zavieni je zaru¢eno i po vypadku sité.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Dokud je vstup sepnuty, brana zlstane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo
Open, provede se kompletni cyklus a pa_k se provede otevieni pro chodce. Zavieni je zaruceno i po vypadku sité.
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Konfigurace bezpeénostnich vstupti

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika bez funkce testu (*) (Fig. U, pol.1)

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburky pfi
zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky. Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburka s funkci testu. (Fig. U, pol.2).

Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V piipadé zaclonéni jsou fotobunky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotobunky pii zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburiky.

Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburka aktivni pouze pfi otvirani bez funkce testu (*) (Fig. U, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V piipadé zaclonéni se vypne cinnost fotoburky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu
zastinéni fotoburiky. Pokud se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani (Fig. U, pol.2).
Zapne test fotobunék na za¢atku cyklu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani bez funkce testu (*) (Fig. U, pol.1)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne cinnost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.
Pokud se nepouziva, nechte zastré¢enou klemu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pii zavirani (Fig. U, pol.2).
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V piipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista bez funkce testu (*) (Fig. U, pol.3)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych ptidavnym kontaktem pro funkci testu. Povel obrati smér pohybu na 2 s. Pokud se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpe¢nostni lista s funkci testu (Fig. U, pol.4).
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Povel obréti smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 8 - Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 (Fig. U, pol.5). Vstup pro odporovou listu 8K2.

Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE=9 Vstup konfigurovany jako Bar op, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpGsobi zastaveni automatického
systému (STOP) (Obr. D, pol. 3).

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpUsobi zastaveni. Pokud se
nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE=10 Vstup konfigurovany jako Bar op test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpUsobi zastaveni
automatického systému (STOP) (Obr. D, pol. 4).

Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi otvirdni obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zplisobi zastaveni.

Logika SAFE=11 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zplsobi zastaveni automatického
systému (STOP) (Obr. D, pol. 5).
Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zpiisobi zastaveni.

Logika SAFE=12 Vstup konfigurovany jako Bar cl, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpUsobi zastaveni automa-
tického systému (STOP) (Obr. D, pol. 3).

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zptsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte zastréenou klemu.

Logika SAFE=13 Vstup konfigurovany jako Bar cl test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplsobf

zastaveni automatického systému (STOP) (Obr. D, pol. 4).
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi otevirani zpGsobi zastaveni.

Logika SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zplisobi zastaveni automatického
systému (STOP) (Obr. D, pol. 5).
Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpusobi zastaveni.

(*) Pokud se instaluji zafizeni typu,D” (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, predepiste povinnou udrzbu s intervalem alespon
jednou za pul roku.

funkce:

+  Klonovani vysilace master (Flovouci kdd nebo pevny kéd) . . e ) e

+ Klonovani pro vyménu vysilacii jiz viozenych do piijimace aktivni bezpecnostni listu) (**) ) L .

. Sprava databaze vysilacd, 8. Znovu zkontroluijte silu zafizeni: pokud jsou dodrZeny limity (**) pfejdéte k bodu

. Sprava komunity pfijimaca. 10, jinak S N

Pro pouzivéani téchto pokrokovych funkci odkazujeme na névod pro univerzéalni 9. Dovolte pohyb pohonu pouze v rezimu “Pfitomnost clovéka” P
programovaci palmtop a na Vieobecny postup pfi programovani piijimact. 10.  Ujistéte se, ze viechna zafizeni zjistujici pfitomnost v oblasti pohybu spravné

racuji
14.5) MENU DEFAULT (JEFRLLE) (*) I?Fed provedenimfunkceautoset se ujistéte, e jste spravné provedliviechny kroky
Uvede fidici jednotku na pfedem nastavené standardni (DEFAULT) hodnoty. Po montaze a zabezpeceni, jak je pfedepsano v upozornéni pro instalaci v navodu

obnoveni se musi provést nové automatické nastaveni (AUTOSET). k motorovému pohonu. ~ " o )

(**) Podle analyzy rizik vsak mlize byt nutné pouzit citlivé ochranné prvky
14.6) MENU JAZYK (L inDLR)
Umozni nastavit jazyk programovaci jednotky s displejem. 14.9) MENU STATISTIKY (5tAE)

UmoihuLe zobrazeni verze karéy, celkového poctu cykld (ve stovkach), poctu
o

14.7) MENU AUTOSET (AlULtoSEE) radiovych ovladani uloZzenych do paméti a poslednich 30 chyb (prvni 2 cislice
- Pro ziskani nejlepsiho vysledku se doporu¢uje provést autoset s motory v klidu ~ 0znacuji polohu, posledni 2 kéd chyby). Chyba 01 je nejnovéjsi.
(tj. nepfehfatymi znacnym poctem souslednych cyklG). ,
- Spusti operaci automatického nastaveni a prejde do prislusného menu. 14.10) MENU PASSWORD (PR55Lard) | o
. Jakmile se stiskne tlacitko OK, zobrazi se hlseni” ... ... ..., fidici jednotka ovladd ~ UmoZnuje zadat heslo pro programovani karty pomoci sité U-link!
cyklus otviraniapak cyklus zavirani, béhemnéhoz se automaticky nastaviminimélni S ,UROVNI OCHRANY" nastavenou na 1,2,3,4 se vyzaduje pro vstup do
otfebna hodnota momentu pro pohyb kfidla vrat. p(ogramgvaaho menu. Po 10 po sobé jdoucich nedspésnych pokusech se musi
Bo(‘jet cykli pottebnych pro autoset sé miize pohybovat od 1 do 3. pred dalsim pokusem pockat 3 minuty. Béhem této doby se pfi kazdém pokusu

g%f\ws%nstTéé% féée j<=i dlleZité zamezit zaclonéni fotobunék, a pouzivani poveld o vstup na displeji zobrazi,,LOCK". Standardni heslo je 1234.
, a displeje. . N . . _
Soudasné stisknuti tlacitek + a - béhem této faze zablokuje automaticky systém  15) SPOJENI S ROZSIROVACIMI KARTAMI A UNIVERZALNi PROGRAMOVACI
a ukondi autoset se zobrazenim KO. JEDNOTKOU PALMTOP VERZE > V1.40 (Fig. Q) Viz pfislu$ny navod k obsluze.
Poukoncenitéto operacefidicijednotka bude mitautomaticky nastavenéoptimalni ~ POZOR! Chybné nastaveni mize zpusobit $kody na osobach, zvifatech nebo vécech.
hodnoty momentu. Zkontrolujte je a pfipadné je upravte, jak bylo popsano v .

16) VOLITELNE MODULY U-LINK

rogramovani. € -
Vi k duly U-link
POZOR!! Zkontrolujte, zda hodnota sily zafizeni, méfena v bodech 1&-5%32{;6;@’\";&&&\ vﬁr;\T PROTI SOBE (Obr. R)
Epdle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453. Viz pokyny k modulu U-link.
ilu systemu Ize snizit pouzitim deformacnich list. POZNAMKA: Na karté nastavené jako Slave se vstup z bezpe¢nostni listy (Lista /

kazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického 17) OBRACENI SMERU OTVIiRANi (Obr.S)

Q Pozor!! BEhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani pre- ListaTest / Lista 8k2) konfiguruje pouze na SAFE2.
Systemu a zabranit osobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat vakénim

radiu automatického systému. 18) OBNOVENi TOVARNIHO NASTAVENI (Obr.T)
14.8) POSTUP PRO KONTROLU INSTALACE POZOR nastavi v fidici jednotce hodnoty prednastavené ve vyrobé a dojde
1. Provedte postup AUTOSET (¥). ke smazani viech radiovych dalkovych ovladani uloZzenych v paméti.
2. Zkolr(1trolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte k bodu 10, 5gbzc<’)Ré cglc\gbne nastaveni mize zpisobit Skody na osobach, zvifatech
jina b S
3. Pripadné upravte parametry rychlosti a citlivosti (sily): viz tabulka s parametry. -Vypnéte napdjeni karty (Obr.T bod 1). »
4. Znovu zkontrolujte silu zafiger%/i: pokud jsou dodrier¥y limity (**) pieﬁjéte k boydu - Otevfete vstup Stop a soucasné stisknéte tlacitka - a OK (Obr.T bod 2)
10, jinak - Zapnéte napajeni karty (Obr.T bod 3). . .
5. Pfipevnéte pasivni bezpe¢nostni listu - Na displeji se zobrazi RST, do 3 s potvrdte stiskem tlacitka OK (Obr.T bod 4)
6. Znovu zkontrolujte silu zafizeni: pokud jsou dodrzeny limity (**) prejdéte kbodu - Pockejte na dokonceni postupu (Obr.T bod 5)
10, jinak - Postup dokoncen (Obr.T bod 6)
7. Pripevnéte ochranné prvky citlivé natlaknebo elektrickd snimacizafizeni(napfiklad
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TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (PR-AI")

Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
Cas pro automatické | - . . .y
Ech 0 120 10 zavieni [s] Cas prodlevy pred automatickym zavienim.
FFLORE. « I .
ErFLlhE 1 180 40 Cas opusténi oblasti Cas opusténi oblasti zahrnuté do dopravy fizené semaforem.
clrk semaforu [s]
oPd 5k Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/{ pfi otvirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
.' e . 1(**%) 50 10 zpomaleni pfi POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
SI. oo otvirani [%] POZOR:V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani piekazky.
clLd ISt Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi zavirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
" e : 1(¥*%) 50 10 zpomaleni pfi POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
SLold zavirani [%] POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
Prostor pro zpomaleni motoru/d (pfechod z rezimové rychlosti na zpomalenou rychlost) jak pfi
d {SE. 0 50 15 Prostor pro otvirani, tak pfi zavirani, vyjadreny jako procento celkové drahy.
dEcEL zpomaleni [%] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
POZOR: V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
PArE IRY Castetné otevie-
kAL 10 929 20 Castecr}e otevre Prostor ¢astecného otevieniv procentech celkového otevieni, po sepnutiovlddanipro chodce PED.
oPEn inD nil%]
Sila vyvijena kfidlem/kiidly pii otvirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekéazku.
Sila kfidel brany pfi Parametr se zadava automaticky z autosetu.
oPForck 1 99 50 otvirani [%] Lo A .

POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpeénostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).

Sila vyvijena kiidlem/kiidly pfi zavirani. Predstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekazku.
Sila kfidel brany pfi Parametr se vklada automaticky z autosetu
cL5Forck 1 99 50 zavirani [%] T A .

POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).

“,Sila vyvijena kfidlem/kFidly pfi otvirani pfi zpomalené rychlosti. | ;
Predstavuje procento sily v&tsi, neZ je sila ulozena béhem autosetu (a nasledné aktualizovanou),
PGl Ld Sila kridla/kridel pfi Bred spusténim poplachu pro pfekazku.
or.aLua, 1 29 50 otvirani ve zpoma- metr se zadava automaticky z autosetu.

ForcE leni [%)] POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platt_né b,evzl!:ectry.(ag;li normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (¥*).

,Sila vyvijena kiidlem/kridly pfi zavirdni pfi zpomalené rychlosti. i ;
Predstavuje procento sily vétsi, nez je sila uloZzena béhem autosetu (a nasledné aktualizovanou),
1GGLd Sila kridla/kridel pfi Bred spusténim poplachu pro prekazku.
CL2dLu0. 1 99 50 zavirani ve zpoma- metr se vklada automaticky z autosetu
ForcE leni [%] POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platt.né b,evzlfeétq?g;li normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
Rvchlost bH otvirani Procentové hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi otvirani.
oPf SPEEd 15 99 99 4 [(’;] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
° POZOR: V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani piekazky.
) ) 3
Rvchlost bfi zavirani Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosédhnout motorem/motory pfi zavirani.
ci SPEEd 15 99 99 4 [5] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
° POZOR: V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani piekazky.
Rychlost motoru/{ pfi otvirani a zavirani ve fazi zpomaleni, vyjadiend v procentech maximalni
Rychlost zpomaleni | rezimové rychlosti.
) ]
SLol SPEEd 15 30 25 [%] POZOR: Po zméné parametru je zapotiebi kompletni cyklus bez preruseni.
POZOR:V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjistovani prekazky.
Progra{movar}l UmozZiuje nastavit pocet cyklu, po kterém se signalizuje potfeba udrzby na vystupu AUX, konfi-
j P yklG, p g jep Y na vystup
MR inkEnARCE 0 250 0 g;i?f;?gtg;ﬁj gurovaném jako Udrzba nebo Majécek a Udrzba
[stovky]

(*) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zptsob méieni.

(**) Silu systému lze snizit pouzitim deformacnich list.

(**%) Je-li vypoctena hodnota nizsi nez 30 cm, je nastavena na 30 cm.
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Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
Cas 0 Logika neni aktivni
Ech automatického 0
zavieni 1 Zapne automatické zavirani
0 Logika neni aktivni
FRASE LS, Rychlé zavieni 0
1 Zavfe po 3 sekundach od uvolnéni fotobunék pied ¢ekanim na ukonéeni nastaveného TCA.
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |,
0 Ped funguji s logikou 4 krok
guji s log : krokovy pohyb
2KROKY 3KROKY 4KROKY
ZAVRENA OTEVRE
CLEP-LY-GEEP Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, ZAVIRA SE OTEVRE OTEVRE SToP
- Krokovy pohyb 0 1 Ped funguiji s logikou 3 krokd. Impuls béhem
MouEMnk faze zavirani, obrati se smér pohybu. N - -
OTEVRENA ZAVRE ZAVRE
o ZAVRE
OTVIRA SE STOP +TCA | STOP +TCA
Vstupy konfigurované jako Start E, Start |, PO STOP OTEVRE OTEVRE OTEVRE
2 Ped funguji s logikou 2 krok. Pfi kazdém
impulsu se zméni smér pohybu.
0 Majéacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/t.
PrE-RLRA-T Navést poplachu 0
1 Majacek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/u.
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi PFitomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
1 Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
Cyklus pokracuje, dokud jsou stisknuta tlacitka OPEN UP a CLOSE UP.
Pfitomnost M P . A
A Zlofsmosi POZOR: bezpecnostni obvody nejsou aktivni.
hotd-to-rin dovéka 0 = e —
Cinnost nouzového ovladani v pfitomnosti ¢lovéka Obvykle impulsni ¢innost.
Pokud karta 3x za sebou provede netspésny test bezpecnostnich obvodt (fotoburika nebo lista, Er0x), za-
pne se aktivni ¢innost s Piitomnym ¢lovékem na dobu 1 minuty od uvolnéni tla¢itek OPEN UP - CLOSE UP.
2 Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
POZOR: v pfipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti clovéka nejsou aktivni bezpeénostni obvody.
- 0 | Is vstupa konfi ych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béh tvirani.
bl oPEn Blolst'uelr'n?u’lsy o mpuls vstupti konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem otvirani
pri otvirani 1 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem otvirani.
- 0 | Is vstupa konfi ych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béh TCA.
bl EcR Bloku{t?-;rcn:ulsy o mpuls vstupti konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped maji vliv béhem pauzy
pri 1 Impuls vstupti konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji vliv béhem pauzy TCA.
) . Blokuje impulsy o 0 Impulsy vstupd konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem zavirani.
bi clo5E ¥i zavirani
P 1 Impulsy vstupd konfigurovanych jako Start E, Start I, Ped nemaji vliv béhem zavirani.
0 Prah ucinku ochrany Amperstop zistane pevny na nastavené hodnoté,
Centréla provadi automaticky pfi kazdém startu kompenzaci prahu Gc¢inku poplachu piekazky.
icE Funkce Ice 0 Zkontrolujte, zda hodnota ucinné sily, méfena v bodech podle normy EN 12445, je mensi nez je uvedeno v
1 normé EN 12453.V pfipadé pochybnosti pouzijte pomocna bezpecnostni zafizeni.
Tato funkce je uzite¢na v ptipadé instalaci pracujicich pfi nizkych teplotach.
POZOR: po zapnuti této funkce se musi provést autoset.
aPEn in 0 Standardni ¢innost (viz Fig. S, pol. 1).
Obraceni sméru
obhEr Fi otvirani 0
& P 1 Obréti se smér otvirani vzhledem ke standardni ¢innosti (viz Fig. S, pol. 2)
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Logika Definice Default Zaskrtnou't Moznosti
provedené
0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
Konfigurace
b ,g tnih 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
SAFE | ezpecnostniho 0
vstupu SAFE 1. . « A Gl
72 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pii otvirani.
3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
4 Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
5 Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
6 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpec¢nostni lista.
7 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.
8 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2.
Konfigurace o¥ Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
GAFE 2 bezpecnostniho 6 P¥i zavirani dojde k zastaveni pohybu.
vstupu SAFE 2. o* Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
74 1 pouze pii otvirani. Pi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
1% Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpecnostnilistas obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfiotvirani.
P¥i zavirani dojde k zastaveni pohybu.
12% Vstup konfigurovany jako Bar CL, bezpe¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani.
P¥i otvirani dojde k zastaveni pohybu.
13% Vstup konfigurovany jako Bar CL TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pii zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu.
14% Vstup konfigurovany jako Bar CL8k2, bezpecnostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfizavirani.
P¥i otvirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vstup konfigurovany jako Start E.
Konfigurace -
l : ovladaciho 1 Vstup konfigurovany jako Start I.
c 0
vstu[;l: IC1. 2 Vstup konfigurovany jako Open.
3 Vstup konfigurovany jako Close.
Konfigurace 4 Vstup konfigurovany jako Ped.
ovladaciho L X
ic 2 vstupu IC 2. 4 5 Vstup konfigurovany jako Timer.
62 6 Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
Konf 1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
onfigurace po-
RUH O mocného vystupu 6 2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
AUX 0. 20-21
3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
5 Vystup konfigurovany jako poplach.
6 Vystup konfigurovany jako blikac.
Konfigurace
pomocného 7 Vystup konfigurovany jako zamek se zapadkou.
]
AUH 3 vystupu AUX 3. 0 , - .
26.27 8 Vystup konfigurovany jako zamek s magnetem.
9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba
10 Vystup nakonfigurovan jako Majacek a Udrzba.
0 Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
Nepfijimaji se klony s pevnym kédem.
F IHEd codE | Pevnyked 0 e

Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaji se klony s pevnym kédem.
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Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo
B - Zapne radiové ulozeni radiového délkového ovladace do paméti.
Tento rezim se provadi v blizkosti ovladaciho panelu a nevyzaduje pfistup:
- Stisknéte v poradi skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
ulozeného do paméti standardnim zptsobem pfes menu radio.
- Do 10 s stisknéte skryté tlacitko a normalni tla¢itko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se ma ulozit
do paméti.
0 Prijimac vystoupi z rezimu programovani po 10 s, do této doby Ize vlozit dal3i nova radiova ovladani
opakovéanim predchoziho bodu.
C - Zapina automatické bezdratové vkladani klond.
Umoznuje klondim vytvofenym pomoci univerzélniho programatoru a naprogramovanym Replay, aby se
pridaly do paméti pfijimace.
D - Zapina automatické bezdratové vkladani replay.
Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti pfijimace.
E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link
A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
1 Standardni heslo je 17234, . .
Zustavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D-E
( . M
ProkEck fon | Nastaveni urovné 0 A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
LEUEL zabezpeceni Standardni heslo je 1234.
2 B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
Z{stavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce D - E
A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
3 B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E
A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovlddani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratové vkladani klond.
4 D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
E - Vypne se moznost ménit parametry karty pres sit U-link
Radiova dalkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuzitim piislusného menu Radio.
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysoka Groven zabezpeteni zabraiuje pristupu jak nezadoucim klontim, tak
pripadnému existujicimu rddiovému ruseni.
0 SLAVE standardni: karta pfijima a sdéluje povely/diagnostiku/atd.
Sériovy rezim
1 MASTER standardni: karta vysila povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.
0
SEr AL MadE | (dentifikuje, jak se SLAVE kfidel proti sobé v mistni siti: karta je slave v siti s kfidly proti sobé bez inteligentniho modulu.
konfiguruje karta v 2 (fiig.R)
zapojeni sité BFT.
pol ) 3 MASTER kiidel proti sobé v mistni siti: karta je master v siti s kiidly proti sobé bez inteligentniho modulu.
(fig.R)
Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
AddrE55 Adresa 0 [ 1 | iz odstavec VOLITELNE MODULY U-LINK)
0 Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovlddani Start I.
2 Vstup konfigurovany jako ovladani Open.
3 Vstup konfigurovany jako ovladani Close.
4 Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.
5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
7 Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Phot, fotoburika.
8 Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
9 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
10 Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Bar, bezpe¢nostni lista.
Konfigurace 1% Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar OP, bezpe¢nostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
vstupu EXPI2 na pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
EHP 1 rozsifovaci karté 1 % Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL, bezpec¢nostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
vstup@/vystupt 1 pii zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu.
1-2 13% Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot test, fotoburika s funkci testu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupl/vystup( se automaticky prepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni, EXPFAULT1.
Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
14% Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich
zafizeni, EXPFAULT1.
Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
15% Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpe¢nostnich
zafizeni, EXPFAULT1.
6* Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Bar, bezpecnostnilista s funkcitestu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
1 vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpec¢nostnich zafizeni, EXPFAULT1.
Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar OP test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru
17% pohybu, aktivni pouze pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty
vstupl/vystupl se automaticky pfepne na vstup kontroly bezpec¢nostnich zafizeni, EXPFAULT1.
Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Bar CL test, bezpec¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru
18% pohybu, aktivni pouze pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu. Vstup 3 (EXPI2) rozsifovaci karty

vstup(/vystupl se automaticky prepne na vstup kontroly bezpecnostnich zafizeni, EXPFAULT1.
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11

Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
0 Vstup konfigurovany jako ovlddani Start E.
1 Vstup konfigurovany jako ovlddani Start I.
2 Vstup konfigurovany jako ovladani Open.
3 Vstup konfigurovany jako ovladani Close.
4 Vstup konfigurovany jako ovlddani Ped.
Konfigurace 5 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.
vstupu EXPI2 na 6 Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
0 P . .
EHP i@ rozswoevacll kart°e 0 7 Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Phot, fotoburika.
vstupt/vystupt
1-3 8 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.
9 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot cl, fotoburka aktivni pouze pfi zavirani.
10 Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista.
11* Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
1% Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL, bezpec¢nostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pii zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu.
0 Vystup konfigurovany jako 2. radiovy kanal.
Konfigurace - — ——
vstupu EXPI2 na 1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
EHPo | rozsifovaci karté 11 2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
vstupuliv;lstupu 3 Vystup konfigurovany jako povel osvétleni oblasti.
4 Vystup konfigurovany jako osvétleni schodisté.
5 Vystup konfigurovany jako poplach.
6 Vystup konfigurovany jako blikac.
Konfigurace . o . .
vstupu EXPI2 na 7 Vystup konfigurovany jako zamek se zépadkou.
EHPa? rozsifovaci karté 11 8 Vystup konfigurovany jako zamek s magnetem.
vstupuév;lSt“Pu 9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba.
10 Vystup nakonfigurovan jako Majacek a Udrzba.
11 Vystup konfigurovany jako Rizeni semaforu s kartou TLB.
ErRFF i 0 Pocate¢ni blikani vypnuté.
Pocatecni blikani
L {Ghe PrE- o or 0 o B}
FLASh InG 1 Blikajici cervena svétla, 3 s, na zacatku cyklu.
(& i
EFRFF ic L IGRE] . 0 Cervené svétlo nesviti pfi zaviené brané.
Cerveny semafor
rEd LAMP Y 0 .
ALLAYS on 1 Cervené svétlo sviti pfi zaviené brané.
N1

* Aktivni pouze na FW =2.10

TABELLA “C” - MENU RADIO (rAd /o)

Logic Popis
Pridat tlacitko Start
Rdd SERrE spoji pozadované tlacitko s povelem Start
Pridat tlacitko 2ch
Rdd Zch Spoji pozadované tlacitko s ovlddanim 2. rddiového kanalu. Pokud zadny vystup neni konfigurovany jako Vystup 2. radiového kandlu, 2. radiovy
kanal ovlada otevieni pro chodce.
Odstranit seznam
EFASE EY POZOR! Uplné odstrani z paméti prijimace vsechna radiovéa dalkova ovladani ulozena do paméti.
d rH Snimat kéd pfijimace
coa Zobrazi kéd pfijimace, nutny pro klonovani radiovych délkovych ovlddani.
ON = Zapne délkové programovani elektronickych karet pomoci vysilace W LINK ulozeného dfive do paméti. Toto zapnuti zlistane aktivni 3
ui minuty od posledniho stisknuti radiového ovladani W LINK.
OFF= Programovani W LINK vypnuto.

D811980 0010
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MENULERE GIRI$ Fig. 2
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I— jSantralyazlhm versiyonu
[ox]
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3
+/-

Bellege kaydedilmis radyo

manda sayisi

»|

> [ox] >

StrE START E dis start girisi etkinlestirilmesi
Skr i START | i¢ start girisi etkinlestirilmesi
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
ctS CLOSE girisi etkinlestirilmesi
PEd PED yaya girisi etkinlestirilmesi
£ TE TIMER girisi etkinlestirilmesi
StoP STOP girisi etkinlestirilmesi
Phot PHOT fotosel girisi etkinlestirilmesi
PhaoP PHOT OP acilmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
Phct PHOT CL kapanmada fotosel girisi etkinlestirilmesi
bAr BAR gtivenlik kenari girisi etkinlestirilmesi
bAF 2 |S|a\(Q motor Uzerinde BAR ?Uvenlik kenari %iri§i etkin-
estirilmesi (karsilikll diizenTenmis kanatlar baglantisi)
SADECE ACILMADA ETKIN tersinme ile BAR glvenlik|
ke kenari girisinin etkinlestirilmesi veya sadece acilmada

bRrc

etkintestedilm@hassas%uvenlikkenanola[akkonﬁgure
edilmis ise, Eslestiriimis FAULT tkinlestirilmesi
SADECE KAPANMADA ETKIN tersinme ile BAR gtivenlik]
kenarigirisinin etkinlestirilmesi veyasadece kapanmada
etkmt_estedllml§hassas%uvenhkkena_nola[ak onfigure

ilmis ise, Esl AULT girisinin etkin i

El

s o] [

Tuvohikd ap. kUKAwv (x 100))

Sbc SWC motor kapanma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Sbo SWO motor acilma limit svici girisi etkinlestirilmesi
Kart, hareket icin gerekli torku elde etmek icin ara
SEE stoplar ile kesilmeyen komple bir agilma-kapanma
manevrasi gerceklestirmeyi bekljyor.
DIKKAT! Engel algilama etkin degil
ErO 1 Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
Erle Guvenlik kenarlari testi basarisiz Givenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
Er03 Acilma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
ErO4 Kapanma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
EFOS Slave motor Uzerinde glivenlik kenari testi basarisiz  |Guvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik
T (karsilikli dizenlenmis kanatlar baglantisi) ayarlarini kontrol edin
Erd6 8k2 giivenlik kenarlari testi basarisiz aGyaVrlez?rvrlﬁ lf(eor:]atrrlglner}jl?nbaglant|5|nl ve/veya parametre/lojik
BT Giivenlik kenan agilma testi basarisiz Guvenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini
Er0B Guvenlik kenar kapanma testi basarisiz ngtelrglliédk_iennarlarmm baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarlarini
- Motora baglantilari kontrol edin
Er iH* Kart donanim test hatasi ~Kartta doaanim problemleri (teknik servise basvurun)
Er 3H* Engel sebebi tersinme - Amperostop Guizergah boyunca olasi engelleri kontrol edin
ErHH* Termik Otomasyonun sogumasini bekleyin
" ileiletic Aksesuar cihazlar ve/veya seri olarak baglanmis genisletme
ErGH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi Kartiari lle baglantiyt AN A 9 2 genis
E: ],a" E: :’,g Sistem stipervizyon kontrolii ic hatasl. Egmég?gﬂmgﬁgﬂsg ggg’\}ﬁ%zrj].enewmz. Problemin devam etmesi
X . Ok tusuna basildiginda algilanan ayarlar onaylanir. Kart, algilanan ayarlar
Er2 Santral parametreleritutarlilik hatasi (Lojiklerve Parametreler) | ile islemeye devam edecektir.
Kart ayarlarinin dogrulanmasi gerekiyor (Parametreler ve Lojikler).
; Ok tusuna basildiginda kart varsayilan D-track ile islemeye gececektir.
Er73 D-track parametrelerinde hata A B?r autoset yagp||maS| gerekiygr $ ye gec
ErFD Limit svici hatasi Limit svi¢ baglantilarini kontrol edin
ErF i Limit svi¢ hatasi hareket basladiktan sonra daima etkin|Limit svi¢ baglantilarini, motor baglantilarini kontrol edin
E-F3 SAFE girislerinin diizenlenmesinde hata SAFE girislerinin dogru diizenlenmis olduklarini kontrol edin

*H=01...9ABCDEF

[PRSSEard)- [ox] — (05 — [T * |- (o] — [0s) — [BT 7 |- [0 — @508 — [T 7 - [od — {520 — [T © |- [ — [P
N )
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KURMA KILAVUZU

1) URUNUN GENEL CERCEVESI

Pinyon dislisinin oldukca asagida yer alan konumu, akttiatoriin derli toplu sekli
ve yukseklik ve derinlik ayarlarinin yapilabilmesi sayesinde DEIMOS ULTRA BT A
aktliatoru cok degisik montaj isteklerine uyabilir. Ayarlanabilen elektronik tork
sinirlayicl, ezilme tehlikesine kar§|gl’jvenli%igarantieder.AciIdurumda elleserbest
birakma manevrasi, bir levye araciligi ile btk kolaylikla uygulanir.

Durdurma, polarize manyetik limit svicleri tarafindan kumanda edilir.

MERAK kumanda paneli, Uretici tarafindan standart ayarlama ile tedarik edilir.
Her tlrlu degisiklik, entegre ekranl programlayici araciligi ile veya tiniversal avug
ici programlayici araC|I|?(| ile ayarlanmalidir.

EELINK ve U-LINK protokollerini tamamen destekler.

Baslica ozellikler sunlardir:

- Alcak gerilimde 1 motor kontroli

- Engel algilama

- Guvenlik duizenleri icin ayn girisler

- Konfigire edilebilir kumanda girigleri

- Verici klonlamali rolling-code entegre radyo alici.

Kart, bakim islemlerini veya degistirmeyi daha kolay kilmak icin ¢ikarilabilir tip
bir klemens kutusu ile donatilmistir. Kurucunun isini kolaylastirmak icin, bir dizi
onceden kablajlanmis jumper ile tedarik edilir. Jumper'ler yandaki klemenslere
iliskindir: 70-71, 70-72, 70-74. Yukarida belirtilen klemensler kullanildiginda,
iliskin jumper’leri ¢ikarin.

TEST

MERAK paneli, her agma ve kapama devrini gerceklestirmeden &nce, mars
rolelerinin ve glivenlik diizenlerinin (fotoseller) kontroliind (testini) gerceklestirir.
Kotuislemelerhalinde bagh diizenlerin diizenliisledigini ve kablajlarrkontrol edin.

2) TEKNIK VERILER

MOTOR
400 600
Gl kaynagdi 110-120V 50/60Hz 110-120V 50/60Hz
220-230V 50/60 Hz(*) | 220-230V 50/60 Hz(*)
Motor 24V — 24V —=
Cekilen gli¢ 50W 70W

Cekilen maksimum akim 0,5A(230V~)-1A(110V~) | 0,5A(230V~)-1A(110V~)

(Psltr;yr?dna?é§h5| modld 4mm (14 dis) 4mm (14 dis)

Kanat hizi (standard) 12m/dak 12m/dak

Kanatmaxagirligi-standard** | 4000N (=400kg) 6000N (~600kg)

Pinyon dislisi moduli (hizhi) | 4mm (18 dis) 4mm (18 dis)

Kanat hizi (hizh) 15,5m/dak 15,5m/dak

Kanat max agirhgi-hizh** 3000N (=300kg) 3600N (=360kg)

Maksimum tork 20Nm 30Nm

Darbeye karsi reaksiyon Elektronik tork|Elektronik tork
sinirlayici sinirlayici

Yaglama Daimi gresli Daimi gresli

Manuel manevra Levyeli mekanik

Levyeli mekanik
serbest birakilma

serbest birakilma

Kullanim tipi Yogun

2 akd, beheri 12V 1,
2Ah

Yogun
2 akd, beheri 12V 1,
2Ah

Tampon akdler (opsiyonel)

Ortam sartlan -20°C ile + 55°C|-20°C ile + 55°C
arasinda arasinda
Koruma sinifi P44 P44
Guraltt <70dBA <70dBA
isletme mekanizmasiagirhgi | 7kg (=70N) 7kg (=70N)
Boyutlar Bakin Fig. | Bakin Fig. |
SANTRAL
Sebeke/alcak gerilim yalitimi | > 2MOhm 500V ===
isleme sicakligi -20/+55°C
Termik koruma Yazilm

Dielektrik sertlik Sebeke/bt 3750V~ 1 dakika boyunca

Aksesuar beslemesi %ﬁvjs(gfgp‘ max emme)
N.O. 24V ~ besili kontak

AUX 0 (1A max)

AUX 3 N.O. kontak (24V~ /1A max)

Sigortalar Fig. G

Built-in Rolling-Code radio- | rrakans 433.92MHz

receiver

Setting of parameters and

options LCD ekran/Universal avugici programlayici

N° of combinations 4 milyar

60 - DEIMOS ULTRA BT A 400 - DEIMOS ULTRA BT A 600

Max. n° of remotes that can

be memorized 63

(*) Istek tizerine 6zel voltajlar olabilir.
** Kullanilmast miimkiin olan yénlendirilen kisim icin minimum veya maksimum
oOlcller dngdrilmemistir

Kullanilabilir verici versiyonlari:

€R-Read
(( ea y)) ile uyumlu tiim ROLLING (ATLAYAN) CODE vericiler.

3) BORULARIN HAZIRLANMASI Fig.A

Elektrik tesisatini, ylrlrlikteki CEl 64-8 ve HD384'e uyan IEC364 hiikiimlerine
gore ve elektrik tesisatlari icin ylrirlikte bulunan ulusal standartlari referans
olarak alarak hazirlayin

4) MOTOR SABITLEME HAZIRLIGI Fig.B
- Fig.B'de belirtilen dlclilere uyarak, rediiktor grubunun sabitlenmesi amaciyla
taban plakasininankorajcivatalariningémilecegibeton dokilecek bir ukurkazin.

5) KAPLAMA KARTERI CIKARILMASI Fig.C

- Iki 6zel 6n vidayi ¢oziin (FIG. C - rif.1)

- Karteri, iki arka ufak bloktan (FIG.C - rif.2 - rif.3) ¢c6zerek ¢ikarmak icin, resimde
(FIG.C - rif.3A e FIG.C - rif.3B) belirtildigi gibi itin.

- Karteri yukari kaldirin (FIG.C - rif.4).

6) MOTOR MONTAJI Fig.D

7) TRANSMiSYON AKSESUARLARININ MONTAJI Fig.E- E1
Tavsiye edilen kremayer tipleri (fig.J)

8) PINYON DiSLiSINE GORE KREMAYERIN HiZALANMASI Fig.K -L1-M
TEHLIKE- Kaynaklama islemi ehliyet sahibi ve yiiriirliikteki giivenlik
standartlari tarafindan ongdriilen kisisel koruyucu donanimlar ile

onatilmis kisi tarafindan gerceklestirilmelidir Fig.L.

9) LIMIT SVICLERI BRAKETLERININ MONTAJI FIG.F

Limit svicinin sabitlenmesi:

- Limit svici braketini FIG.F ref.1'de gosterilmis oldugu gibi kremayere kancalayin.
«Manyetiklimit svicikutusunu, F ref.2 - F ref.3 sayili resimde gosterilmis oldugu gibi,
birlikte tedarik edilmis olan vidalar ve somunlarla limit svici braketine sabitleyin.
« Limit svici braketini, birlikte tedarik edilmis olan iki 6n vidayi vidalayarak kre-
mayere sabitleyin FIG.F ref. 4.

CVZ ve CVZ-S kremayerlerini kullanirken resim FiG.J1 ref/de gosterilmis oldugu
gibi simleri kullanin.

Sag Limit svici:
-“R"olaraktanimlanan Sag manyetik limit svicini, manyetik limit svicikutusuile limit
svi¢grubuarasindaki maksimum mesafeye uymaya dikkat ederek sabitleyin, FIG.F.
Sol Limit svigi:
«“L"olarak tanimlanan Sol manyetik limit svicini, manyetik limit svici kutusuile limit
svi¢grubuarasindaki maksimum mesafeye uymaya dikkat ederek sabitleyin, FIG.F.

Dikkat. Lojik konfiglirasyon sag acilmadan sol acilmaya degistirildiginde, limit
svici braketlerinin yerini degistirmeyin.

kapi gerek acilma gerekse kapanmada mekanik durdurma takozlari
ile donatilmis olmalidir. Bunlar, elektrikle durdurma noktalarinin birkag
santimetre 6tesinde sikica yere sabitlenmelidir.

10) KAPI STOPLARI Fig.N
TEHLIKE - Kapinin iist kilavuzdan disariya ¢tkmasini 6nlemek igin

Not:aktif glivenlik kenariN1 mekanikstoplartarafindan etkin kilinamayacak
sekilde kurulmalidir.

11) ELLE SERBEST BIRAKMA (Bakin KULLANIM KILAVUZU -Fig.3-).
Dikkat Giris kapisinin kanadini SIDDETLI SEKILDE itmeyin; tam tersine tiim
parkuru boyunca kaymasina YARDIM EDIN

12) TERMINAL KUTUSU BAGLANTISI Fig. G - P

Uygun elektrikli kablolar ufak kanallara gegirildikten ve otomasyon sisteminin
cesitli komponentleri 6nceden belirlenmis noktalarda sabitlendikten sonra,
ilgili kullanim kilavuzlarinda belirtilen talimatlar ve semalar uyarinca bunlarin
baglanmasina gecilir. Sebeke kablosu, 6zel kablo kenedinde (FIG.P-rif.P1) ve kablo
gecitlastiginde (FIG.P-rif.P2) bloke edilmelidir; sari/yesil renkliyalitici kiliflikoruma
(toprak) konduktord, 6zel kablo tutucuya (FIG.P-rif.S) baglanmalidir; cok alcak
gerilimdeki kondiiktorler, 6zel kablo gecit lastiginden (FIG.P rif.P3) gegirilmelidir.

UYARILAR - Kablo cekme ve montajislemlerinde ylrirlikteki standartlara ve her
haltikarda iyi teknik prensiplerine uyulmasi gerekir. Farkli gerilimler ile beslenen
kondiiktorler, fiziksel olarak ayrilmali veya en az 1 mm'lik ek yalitim ile uygun
sekilde yalitilmahdir.

Konduktorler, klemenslerin yakininda ilave bir sabitleme 6ngoriilerek, 6rnegin
kenetler araciligi ile oynamayacak sekilde tespit edilmelidir. Butiin baglanti
kablolari, dagiticilardan uygun sekilde uzak tutulmalidir.

12.1) YEREL KUMANDALAR Fig.G

Kapali ekran ile + tusuna basilmasi bir Open komutu, - tusuna basilmasi bir Close
komutu verir. Otomasyon hareket halindeyken tuslara bir kez daha basilmasi, bir
STOP komutu verir.

13) GUVENLIK CIHAZLARI
Not: Sadece serbest anahtarlama kontakl alici giivenlik cihazlar kullanin.

13.1) TEST EDILMIS CIHAZLARFiG. F
13.2) TEST EDILMEMI$ 1 FOTOSEL CiFTi BAGLANTISI FiG.D
14) BASITLESTIRILMi$ MENUYE ERIiSiM : FIG.1

D81198000101_11
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Klemens Tanim Tarif
L FAZ
p Monofaz besleme 220-230V 50/60 Hz*
N NOTR
JP31
P32 PRIMTRAFO Primer trafo baglantisi, 220-230V
Kart besleme:
P13 SEKTRAFO 24V~ Sekonder trafo
10 MOT +
Motor 1 baglantisi.
1 MOT -
20 o AUX 0 konfigiire edilebilir ¢ikis - Varsayilan FLASOR. . . B ) B
AUX 0 - BESILI KONTAK 24V (N.O.) | IKINCI RADYO KANALI/ SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI 1SIGI Kumandasi/ BOLGE ISIGI/ MERDIVEN ISIGI
(1A MAX) Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT/ BAKIM/
21 FLASOR VE BAKIM. “AUX cikislarinin konfigiirasyonu” tablosunu referans alin.
2% AUX 3 konfigiire edilebilir ¢ikis - Varsayilan Cikis IKINCi RADYO KANALL, ) . ) }
AUX 3 - SERBEST KONTAK (N.O.) IKINCi RADYO KANALLI/ SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI/ KAPI 1SIGI Kumandasi/ BOLGE ISIGI/ MERDIVEN ISIGI
(Max 24V 1A) Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPISI ALARMI/ FLASOR/ KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT/ MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT/ BAKIM/
27 FLASOR VE BAKIM. “AUX cikislarinin konfiglirasyonu” tablosunu referans alin.
JP10 Limit svici Limit svici grubu baglantisi
50 24V-
Aksesuar besleme ¢ikisi.
51 24V+
52 24 Vsafet Test edilmis gtivenlik _cihazlan icin blfiﬂecmlesgklg (fotosel vericisi ve hassas gtivenlik kenari vericisi).
. 60 Ortak Ortak girigler IC 1 ve IC 2
'—.: Konfigire edilebilir kumanda girisi 1 (N.O.) - Default START E.
e 61 IC1 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
S "Kumanda girislerinin konfiglirasyonu" tablosunu referans alin.
E Konfigure edilebilir kumanda girisi 2 (N.O.) - Default PED.
x 62 IC2 START E / START | / OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
"Kumanda girislerinin konfigtirasyonu" tablosunu referans alin.
70 Ortak Ortak girigler STOP, SAFE 1 ve SAFE 2
Kumanda, manevrayi keser. (N.C.)
71 sToP Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.
Konfigire edilebilir gtivenlik girisi 1 (N.C.) - Default PHOT.
72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

TEST / BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Guvenlik girislerinin konfigiirasyonu" tablosunu referans alin.

73 FAULT 1 SAFE 1'e bagli glivenlik cihazlarinin test girisi.

Konfigire edilebilir gtivenlik girisi 2 (N.C.) - Default BAR.
PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP

74 SAFE2 TEST/ BAR 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL
"Guvenlik girislerinin konfiglrasyonu" tablosunu referans alin.
75 FAULT 2 SAFE 2'ye bagli guivenlik cihazlarinin test girisi.
c Y ANTEN Anten girigi.
9 433MHz'e ayarlanmis bir anten kullanin. Anten-Alici baglantisi icin RG58 koaksiyel kablo kullanin. Antenin yakininda
5 metal kitlelerin bulunmasi, radyo sinyallerinin alisini olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmasi
# SHIELD halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tastyin.

AUX cikiglarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - 2. RADYO KANALI cikisI.
Kontak, 2. radyo kanalinin etkinlestirilmesinde 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikisi.
Kontak, acilma esnasinda ve acik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikl, kapali kanat ile acik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikisi.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - BOLGE ISIGI kumanda cikit.
Kontak, manevranin tim siiresi boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 4 - MERDIVEN ISIGI cikist.
Kontak, manevra baslangicinda 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 5 - BAHCE GIRIS KAPISI ACIK ALARMI ¢ikisi.
Kanadin, ayarlanmis TCA'ya gore iki kat stire boyunca acik kalmasi halinde kontak kapali kalir.

Lojik Aux= 6 - FLASOR icin cikis.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir.

Lojik Aux= 7 - KLIPSLI ELEKTRIKLI KILIT iiin glklﬁ.
Kontak, her acilmada 2 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILIT i<;lin (;Ikli.
Kontak, bahce giris kapisi kapali oldugunda kapali kalir.

Aux=9 Lojigi - BAKIM CikisI.
Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikisi.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasiimasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini
bildirmek icin 10s boyunca 4 kez kaeanlr ve 55 boyu_nca acilir.

Not: Cikislardan herhangi biri 2. Cikis radyo kanali olarak konfigiire edilmemis ise, radyo kanali yaya girisini kontrol eder.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauEMnt. Trafik lambasi isletmesi icin dig start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MauE"nk. Trafik lambasi isletmesi iin i¢ start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfigiire edilmis giris.
Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin acilmasina kadar agik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca siiresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konfigtire edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigtire edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP MouElnk

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfiglre edilmis giris.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigtire edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanat, kontagin agilmasina kadar agik kalir. Girisin kapali kalmasi ve Start E, Start | veya Open kumandalarindan

birinin etkinlestirilmesi halinde, komple bir manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi agma yeniden diizenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.
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Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigiire edilmjf giris test edilmemis (*). (Fig. U, Ref. 1).
Ek'test kontag ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek acilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris. (Fig. U, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agiimada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece

fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece acllmada etkin fotosel olarak konﬁgKUre edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. U, Ref. 1).

Ek'test kontadi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi
boyunca hareketi bloke eder. Kullaniimadiginda jumper'i takili oirakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris (Fig. U, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselinislemesi devre disi birakilir. Acillma asamasinda, fotoselin kararma siresi boyunca hareketi bloke eder.

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak kont:l(qijre edilmis giris test edilmemis (*) (Fig.U, Ref. 1).
Ek'test kontagi ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, agilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.
Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 5 - Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris (Fig.U, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, acilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 - Bar, hassas guivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig.U, Ref. 3).
Ek'test kontad ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas EUvenIik kenari olarak konfiglre edilmis iri%(Fi . U, Ref. 4).
Manevra baslangicinda hassas guvenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris (Fig.U, Ref. 5). 8K2 rezistif kenar icin giris.
Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE=9Bar op olarak konfigiire edilmis giris, sadece aciimadaetkin tersinmeile hassas giivenlikkenari, kapanma sirasindaetkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gerceklestirir (Fig.D, rif. 3).
Ek test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Agilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma agamasinda mudahale
durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper’i takil birakin.

OP) gergeklestirir (Fig.D, rif. 4)

olur,

I(.é)%ik SAFE=10 Bar op test olarak konfigiire edilmis giris, sadece aciimada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini

Manevra baslangicindahassas gfjvenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Acllma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale

erceklestirir (Fig.D, ri

Lojik SAFE=11 Bar 8k2f0£) olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile glivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

apanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

erceklestirir (Fig.D, rif. 3).
Ek“tgest kgntagl ﬁ;
anale da Ma nedaen o

o] In

Ir. K

s

ilma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, k
Lojik SAFE=12 Bar cl olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtvenlik kenari, aciima sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

e donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kﬁlpanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
d d d d pe

Loji SFE:Barc testolarak kon:
(STOP) gerceklestirir (Fig.D, rif. 4).

neden olur,

aniimadiginda jum akili bira i _ ' _ '
gtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile test edilmis hassas glivenlikkenari, aciima sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini

Manevra baslangicinda hassas giivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda

Eergekle§tirir (Fig.D, rif. 5).

Lojik SAFE=14 Bar 8k2 cl olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile glivenlik kenari 8k2 , agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

apanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda mudahale durmaya neden olur.

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda

bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

14.1) MENULERE GIiRiS: FIG. 2
14.2) PARAMETRE (PR~ A7) MENUSU (TABLO “A” PARAMETRELER)
14.3) LOJIK (Lol ic) MENUSU (TABLO “B” LOJIKLER)

14.4) RADYO (rfAd {a) MENUSU (TABLO “C” RADYO) o

- ONEMLI NOT: BELLEGE KAYDEDILMIS BIRINCI VERICIYl, ANAHTAR
(MASTER) ISARETI ILE ISARETLEYIN. )

BIRINCI VERICI, ELLE PROGRAMLAMA HALINDE ALICININ ANAHTAR KODU'NU
tahsiseder; bukod, radyo vericilerin bir sonrakiklonlanmasini gerceklestirebilmek
icin gereklidir.

Ayrica Clonix entegre alici, birkag 6nemli ileri fonksiyonellige sahiptir:

« Master vericinin klonlanmasi (rolling-code (atlamali) veya sabit kod).

- Aliciya 6nceden girilmis vericilerin degistirilmesi icin klonlama.

« Vericilerin veri tabani yonetimi.

« Alci gruplari yonetimi.

Bu ileri fonksiyonelliklerin kullanimi icin, tniversal avugici programlayicinin
talimatlarini ve alici programlamalari genel kilavuzunu referans olarak alin.

14.5) DEFAULT (JEFRULE) MENUSU
Brengt de centrale terug naar de vooraf ingestelde DEFAULT-waarden. Na het
herstel is het noodzakelijk een nieuwe AUTOSET uit te voeren.

14.6) LiSAN (LARCUACE) MENUSU
Ekran programlama diizeneginde lisan ayarini yapmanizi saglar.

14.7) AUTOSET (AltoSEE) MENUSU

« Daha iyi bir sonug elde etmek icin autoset'in stiklinet konumundaki (yani art
arda yapilmis cok sayidaki hareketler nedeniyle asiri 1sinmamis) motorlar ile
gerceklestirilmesi tavsiye edilir.

« Ozel meniye giderek, otomatik bir ayarlama islemini baglatin.

« OKbutonuna basildiginda yandaki mesaj géruntdlenir“..........."; santral, bir agcilma
hareketini kumanda eder ve bunu bir kapanma hareketi izler; bu esnada kapinin
hareketi icin gerekli minimum tork degeri otomatik olarak ayarlanir.

Autoset icin gerekli manevra sayisi 1 ile 3 arasinda degisebilir.
Bu asama esnasinda fotosellerin kararmasini ve de START, STOP kumandalarinin
ve ekranin kullanilmasini énlemek énemlidir.
Bu asama esnasinda + ve - tuslarina ayni anda basilmasi, otomasyonu bloke eder
ve KO goriintileyerek autoset'ten cikar.
Bu iflemin sonunda kontrol santrali, optimal tork degerlerini otomatik olarak
gyar ar.Bunlari kontrol edin ve gerekmesi halinde programlamada belirtildigi gibi
egistirin.
DIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda 6lciilen carp-
ma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.
arrma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile
azaltilabilir.

DIKKAT!!EN12445 standardindabelirlenen noktalarda élgﬁlenéa(pma

tuvvetidzgerinin,EN12453standard|ndabelirtileninaltlndaol ugunu

ontrol edin.

14.8) KURMA KONTROL SIRASI

1. AUTOSET (*) manevrasini Pergeklestirin.

2. Carpma kuvvetini kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde 10'a
gidin, aksi takdirde

3. Gerekli olmasi halinde, hiz ve duyarlilk (kuvvet) parametrelerini uyarlayin:
Parametreler tablosuna bakin.
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4. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
10'a gidin, aksi takdirde

5. Pasif bir glivenlik kenari uygulayin.

6. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
10'a gidin, aksi takdirde

7. Basinca duyarli koruma mekanizmalarini veya elektro duyarli mekanizmalari
(6rnegin aktif glivenlik kenari) (**) uygulayin

8. Carpma kuvvetini tekrar kontrol edin: limitlere (**) uygun olmasi halinde madde
10’a gidin, aksi takdirde ,

9. Isletme mekanizmasinin hareket ettirilmesine sadece “Insan mevcut” modunda
izin verin

10. Manevra alaninda mevcudiyet algilama mekanizmalarinin hepsinin dogru
calistiklarini kontrol edin

(*) Autoset gerceklestirmeden 6nce bitiin montaj ve emniyete alma islemlerinin,
motorizasyon kilavuzunda yer alan kurma uyarilarinda belirtilenlere uygun olarak
dogru sekilde uygulanmli oldugunu kontrol edin.

(**) Risk analizlerine bagli olarak her hallkarda duyarli koruma mekanizmalarinin
uygulanmasi gerekli olabilir.

14.9) ISTATISTIKLER MENUSU (5tAE)

Kartin sirimind, toplam manevra sayisini (?/Uzluk), bellege kaydedilmis radyo
kumanda sayisini ve son 30 hatay1 goriintiilemeyi saglar (ilk 2 sayi pozisyonu,
son 2 say! hata kodunu belirtir). 01 sayili hata en yeni hatadir.

14.10) SIFRE MENUSU (PRS5Lord)

Kartin U-link agi yoluyla pro?(ramlanmaﬂ icin bir sifre ayarlanmasina izin verir.
1,2,3,4 olarak duizenlenmis “KORUMA SEVIYESI” lojigi ile programlama mentile-
rine erismek icin sifre tale[() edilir. 10 ardil basarisiz erisim denemesinden sonra,
yeni bir deneme icin 3 dakika beklenmesi gerekir. Bu suire esnasinda her erisim
denemesinde ekran “BLOC" goriintiiler. Varsayilan sifre 1234'tir.

15) GENISLEME KARTLARI VE SURUM > V1.40 UNIVERSAL AVUCICi
PROGRAMLAYICI ILE BAGLANTI (Fig. H) Spesifik kilavuza bakin.

DIKKAT! Hatal bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.

16) U-LINK OPSIYONEL MODULLER
U-link modiillerinin bilgilerini referans olarak aliniz.

16.1) KARSILIKLI YANA KAYAR KANATLAR (Fig.R)

U-link modaillerinin talimatlarini referans alin.

NOT: Slave olarak diizenlenmis kart tzerinde Giivenlik Kenari girisi (Guivenlik
Kenari / Glvenlik Kenari Testi/ Glivenlik Kenari 8k2) girisi, sadece SAFE2 lizerinde
konfigiire edilmelidir.

17) AGILMA YONUNUN TERSINMESI (Fig.S)

18) FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI (Fig.T)
DIKKAT Kontrol iinitesinifabrikada dncedenayarlanmis degerlere gerigetirir
ve bellekteki biitiin radyo kumandalar silinir.

DIKKAT! Hatali bir ayar kisilere, hayvanlara veya esyalara hasarlar verebilir.
- Kartin gerilimini kesin (Fig.T rif.1)

- Stop girisini acin ve - ve OK tuslarina ayni anda basin (Fig.T rif.2)

- Karta gerilim verin (Fig.T rif.3)

- Ekran, RST goruntiiler; 3s icinde OK tusuna basarak onay verin (Fig.T rif.4)

- Proseduriin sona ermesini bekleyin (Fig.T rif.5)

- Prosedur sona erdi (Fig.T rif.6)

D81198000101_11
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TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR-AI")

Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
$!

Otomatik kapanma . . . R

EcR 0 120 10 P Otomatik kapanma 6ncesi bekleme siiresi.
suresi [sn]

ErFLGRE Trafik lambasi
e ,""" - 1 180 40 bolgesini bosaltma | Trafik lambasi tarafindan diizenlenen trafige iliskin bolgenin bosaltilma siresi.
cirk siiresi [sn]
Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin agilmada yavaslama alani.
op y 9 ¢ yavas
oPd 5. 1(%%%) 50 10 Acilmada yavaslama | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
Lod alani [%] olacaktir.
atol DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada yavaslama alani.
op y $ P yavas|
cid {5kt 1(**¥) 50 10 Kapanmada DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
avaslama alani [%] | olacaktir.
Lol yavaslama al lacak
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Toplam strokun ytizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin gerek acilmada gerekse
d ISk kapanmada yavaslama alani (isleme hizindan yavaslama hizina gegis).
5 0 50 15 Yavaslama alani [%] | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
dEcEL olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
own . . . . - .
PArE lHl,: 10 99 20 Kismi ailmal%] PED yaya kumandasinin etkinlestiriimesinden sonra toplam agilmaya gore yiizde olarak kismi
aPEn inD acllma alant.
Acilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra glincellenmis) olan haricinde cekilen gti¢
yuizdesini temsil eder.
Acilmada kanadin/ | Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
oPForck 1 99 50 kanatlarin glic [%)] A . Y
DIKKAT: Darbe giicii lizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi onleyici glivenlik cihazlari kurun (¥*).
Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan glic. Bir engel alarmi olusturmadan énce,
P yg gug 9 §
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra glincellenmis) olan haricinde cekilen gti¢
Kapanmada ylizdesini temsil eder. )
el EEaraE 1 99 50 kanadmn/kanatlarin Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
gticti [%] L f \ DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (¥). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi onleyici giivenlik cihazlari kurun(**).
“Yavaslama hizinda agilmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan glg.
Bir engel alarmi olusturmadan &nce, autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra
Yavas! Kk glincellenmis) olan haricinde ¢ekilen glic yiizdesini temsil eder.
oPSLLd 1 99 50 aglrrrwzzzylfarzat/ Pajametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.

ForcE kanatlarin guc [%] A DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gésterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiiriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlar kurun (*¥).

“Yavaslama hizinda kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan guc.
H p Y9 gug
Bir engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra
Yavaslayarak glincellenmis) olan haricinde ¢ekilen gli¢ ylzdesini temsil eder.
C;‘.:SSI'_ L. 1 99 50 kapanmada kanat/ Pagametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
arck kanatlarin gica [%] | / f \ DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yiirurliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (¥). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi 6nleyici giivenlik cihazlari kurun(**).
Motor/motorlar tarafindan acilmada ulasiimasi miimkin maksimum hizin ytizdesi.
. DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
aP SPEE4 | 15 929 929 Acimadaki hiz[%] | oracaigr. 9ls P yap 9
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
dakih Motor/motorlar tarafindan kapanmada ulagiimasi miimkiin maksimum hizin yiizdesi.
Kapanmadaki hiz | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
cL SPEEd 15 29 29 [%] olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
aksimum isleme hizinin yiizdesinde ifade edilmis, yavaslama asamasinda acilmada ve
Maksi isl h ytizdesinde ifade edilmis, yavasl S da acilmad
Sl ol kapanmada motorun/motorlarin hizi.
Lou 15 30 25 Yavaslama hizi [%] | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
SPEEM olacaktir.,
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Bakim esigi manevra
n Varildiktan sonra, Bakim veya Flasor ve Bakim olarak konfigiire edilmis AUX ¢ikis tizerinde bakim
TR inkEnfncE 0 250 0 saylst Elrgzgi(rjakr]nlama yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
(***) Eger hesaplanan deger 30 cm'nin altinda ¢ikarsa, 30 cm ayarlanir.
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KURMA KILAVUZU

TABLO“B” - LOJIK MENUSU - (Lol ic)

Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
LcR Otomatik o 0 Lojik etkin degil
Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmay: etkinlestirir
0 Lojik etkin degil
FASE LS. Hizh kapanma 0
1 Ayarlanmis TCA'nin sonunu beklemeden 6nce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra kapatir
0 Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis
girisler 4 adim lojigi ile isler. Adim adim har.
2 ADIM 3 ADIM 4 ADIM
KAPALI ACAR
Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis AGCAR AGAR
SEEP-RY-SEEP Adim adim 0 1 girisler 3 adim lojigi ile isler. Kapanma KAPANMADA STOP
MauEMnk hareketi asamasi esnasindaki impals, hareketi ters
cevirir. ACIK KAPATIR KAPATIR
KAPATIR
ACILMADA STOP +TCA | STOP +TCA
Start E, Start |, Ped olarak konfigire edilmis STOP ACAR ACAR ACAR
5 S P, : SONRASI
girisler 2 adim lojigi ile isler. Her impalsta
hareketi ters gevirir.
. 0 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLRFT On alarm 0
1 Yanip sénen 1sik, motorun/motorlarin harekete gegmesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
0 impalsli isleme.
insan Mevcut isleme.
Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
1 Giris 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basili tutulduklari stirece manevra devam eder.
. DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.
holLd-to-rin Insan mevcut 0 - J
Emergency Insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.
Kartin, glivenlik diizenlerinin (fotosel veya giivenlik kenari, Er0x) testlerinde art arda 3 kez basarisiz olmasi halin-
de, OPEN UP - CLOSE UP tuslari serbest birakildiktan sonra 1 dakika boyunca etkin konumda kalan Insan Mevcut
isleme etkinlestirilir.
2 Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
Giris 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
DiKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.
Acilmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahiptir.
bl oPEn impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahip degildir.
b EcR TCA'da impalslan o 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahiptir.
L
bloke et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis girislerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahip degildir.
Kapanmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahiptir.
bl clLoSF impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahip degildir.
0 Stop ve geri hareket koruma mudahalesi esigi, ayarlanmis degerde sabit kalir.
Kontrol Unitesi, her harekete gegiste otomatik olarak engel alarminin miidahale esiginin dengelenmesini gerceklestirir.
.'CE Ice Fonksiyonu 0 EN12445 standardi cercevesinde dngoriilen noktalarda 6lctilen darbe glicli degerinin, EN 12453 standardinda
1 belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin. Stiphe halinde yardimci giivenlik cihazlarini kullanin.
Bu fonksiyon, dustk sicakliklar ile isleyen montaj tirlerinde faydahdir.
DIKKAT: Bu fonksiyon etkinlestirildikten sonra, autoset manevrasi gergeklestirilmesi gerekir.
aPEn In Agilma yénii ters o 0 Standart isleme (Bakin Fig. S, Ref. 1).

othEr dirEck.

cevirme

Standart islemeye gore agilma yoni ters cevrilir (Bakin Fig. S, Ref. 2)
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KURMA KILAVUZU

Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
SAFE 1 giivenlik 0 Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
CAFE | girisinin 0 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigire edilmis giris.
konfigiirasyonu. 2 Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigure edilmis giris.
72 3 Phot op test, sadece agilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigire edilmis giris.
5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
6 Bar, hassas gtivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
7 Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigire edilmis giris.
8 Bar 8k2 olarak konfiglre edilmis giris.
o% Bar OP olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas guivenlik kenari. Kapanmada
SAFE 2 giivenlik hareketin durmasi saglanir.
SAFE 2 gir.i.sinin 6 10% Bar OP TEST olarak konfigiire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glivenlik kenari.
konfigiirasyonu. Kapanmada hareketin durmasi saglanir.
74 1% Bar OP 8k2 olarak konfigtire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas giivenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanir.
2% Bar CL olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glvenlik kenari. Acilmada
1 hareketin durmasi saglanir.
13% Bar CL TEST olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
kenari. Acilmada hareketin durmasi saglanir.
14% Bar CL 8k2olarak konfigire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari. Agilmada
hareketin durmasi saglanir.
0 Start E olarak konfigire edilmis giris.
IC 1 kumanda N .
o girisinin 0 1 Start | olarak konfiglre edilmis giris.
i i .
konﬁguGr:lsyonu. 2 Open olarak konfigure edilmis giris.
3 Close olarak konfigtire edilmis giris.
IC 2 kumanda 4 Ped olarak konfiglire edilmis giris.
girisinin ] . S
ic 2 konfigiirasyonu. 4 5 Timer olarak konfigure edilmis giris.
62 6 Timer Pedonale olarak konfigtire edilmis giris.
0 2. Radyo Kanali olarak konfigtire edilmis cikis.
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis cikis.
AUX 0. 20-21 ¢ s 1P ¢ 9 5 61
RuH O cikisinin kon- 6 2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
figiirasyonu .
3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
4 Merdiven 15191 olarak konfigtire edilmis ¢ikis
5 Alarm olarak konfigtire edilmis cikis
6 Flasor olarak konfigure edilmis ¢ikis
AUX 3 cikiginin 7 Klipsli Kilit olarak konfigiire edilmis cikis
RuH 3 konfigiirasyonu. 0
26-27 8 Miknatisli kilit olarak konfigure edilmis ¢ikis
9 Bakim olarak konfigire edilmis ¢ikis
10 Flasor ve Bakim olarak konfigire edilmis cikis.
0 Alici, rolling-code (atlamali) modunda islemek igin konfigiire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez.
F IHEd codE Sabit Kod 0

Alici, sabit kod modunda islemek icin konfigure edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.
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KURMA KILAVUZU

Lojik

Tanim

Default

Yapilmig
ayarlamayi
isaretleyin

Secenekler

ProtEct lon
LELEL

Koruma
seviyesinin
diizenlenmesi

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilmez

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.

Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:

- Radyo mendsi araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna
ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.

- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s i¢inde basin.
Alici, 10s sonra programlama modundan cikar, bu siire icinde bir dnceki noktayi tekrarlayarak diger yeni radyo
kumandalari ilave etmek mimkiinddr.

C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Universal programlayici ile yaratilmis klonlarin ve programlanmis Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini
saglar.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Programlanmig Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.

E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mimkindur

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234't(r.
B - C-D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234'tur.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tr.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mentilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tir.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo menisu kullanilarak bellege kaydedilirler.
ONEMLI: Isbu yiiksek giivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen mevcut radyo parazit-
lerine erisimi 6nler.

SEr AL MaodE

Seri mod
(Kartin, BFT agi
baglantisinda nasil
konfiglre edildigini
belirtir.)

Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb.yi alir ve iletir.

Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara génderir.

SLAVE yerel sebekede karsilikli diizenlenmis kanatlar : Kart, akill modiilsiiz karsilikh diizenlenmis kanatli bir
sebekede slave'dir. (fig.R)

MASTER yerel sebekede karsilikl diizenlenmis kanatlar: Kart, akilll modilsiiz karsilikli diizenlenmis kanath bir
sebekede master'dir. (fig.R)

RddrESS

Adres

Lokal BFT agi baglantisindaki kartin 0 ile 119 arasi adresini belirtir.
(U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)

EHP 11

1-2 sayih giris/
cikis genisletme
kartindaki
EXPI1 girisinin
konfigiirasyonu

Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Open kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Ped kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Timer kumandasi olarak konfiguire edilmis giris.

Timer Pedonale kumandasi olarak konfigire edilmis giris.

Phot guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel.

Phot op giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel sadece agilmada etkin .

Phot cl guivenligi olarak konfigure edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.

Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas guivenlik kenari.

Bar OP givenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari,
kapanmada hareketin durmasi saglanir.

Bar CL guvenligi olarak konfiglre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari,
acilmada hareketin durmasi saglanir.

Phot test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, fotosel test edilmis. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi
(EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlar test girisine anahtarlanir.

Phot op test guivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece agilmada etkin. Giris/ gikis
genisletme kartinin 3 sayil girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

Phot cl test giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.Giris/ ¢ikis
genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanr.

Bar giivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis hassas gtivenlik kenar. Giris/ ¢ikis genisletme kartinin 3
sayili girisi (EXPI2), otomatik olarak EXPFAULT1, guivenlik cihazlan test girisine anahtarlanir.

17%

Bar OPtest guvenligi olarak konfiglre edilmis giris, sadece agiimada etkin tersinmeile test edilmis hassas gtivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik
olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine anahtarlanir.

18%

Bar CL test guivenligi olarak konfigire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
glivenlikkenari,agcilmada hareketin durmasi saglanir. Giris/ cikis genisletme kartinin 3 sayili girisi (EXPI2), otomatik
olarak EXPFAULT1, glivenlik cihazlari test girisine donusturdlir.
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KURMA KILAVUZU

Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Start E kumandasi olarak konfiguire edilmis giris.
1 Start | kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.
2 Open kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
3 Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
4 Ped kumandasi olarak konfigure edilmis giris.
1-3 sayili giris/ 5 Timer kumandasi olarak konfigire edilmis giris.
EHP 12 S‘lkE genijl(:(tme 6 Timer Pedonale kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
artindaki 0 - - - ST
EXPI2 girisinin 7 Phot guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel.
konfigiirasyonu 8 Phot op guvenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece acilmada etkin .
9 Phot cl guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.
10 Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas guivenlik kenari.
* Bar OP guvenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
" kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.
12% Bar CL gtivenligi olarak konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin hassas guivenlik kenari, agcilmada
hareketin durmasi saglanir.
0 2. Radyo Kanali olarak konfigire edilmis ¢ikis.
4-5 sayih giris/ — - " —
cikis genisletme 1 SCA, Bahge Giris Kapisi Agik Ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
EHPa | kartindaki 11 2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
EXPO2 cikisinin 3 Bolge Isigi kumandasi olarak konfigiire edilmis cikis.
konfigiirasyonu
4 Merdiven 1511 olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
5 Alarm olarak konfigtire edilmis cikis.
6 Flasor olarak konfigure edilmis cikis.
6-7 sayih giris/ — - —
cikis genisletme 7 Klipsli kilit olarak konfigtire edilmis cikis.
EHPal kartindaki 11 8 Miknatisli Kilit olarak konfigiire edilmis cikis.
EXPO2 cikisinin 9 Bakim olarak konfigure edilmis gikis.
konfigiirasyonu
10 Flasor ve Bakim olarak konfigtire edilmis cikis.
11 TLB karth Trafik Lambasi Yénetimi olarak konfigtire edilmis cikis.
ErFAFF ic . 0 On yanip sénme devre disl.
Trafik lambasi 6n
L {Ght snmesi 0
yanip sonmest 1 Manevra baslangicinda 3 saniye boyunca yanip sénen kirmizi isiklar.
PrEFLRSHh ink )
EFAFF ic L IGRE 0 Kapali giris kapist ile soniik kirmizi isiklar.
Sabit kirmizi
rEd LAMP 0
trafik lambast 1 Kapali giris kapist ile yanik kirmizi isiklar.
ALLAYS on paligirs kaprs e y hlar

* sadece FW=2.10

TABLO“C”- RADYO MENUSU (- Ad ia)

Lojik Tanim
Start tusu ekle
Add SERrE Arzu edilen tusu Start komutuna eslestirir
2ch tusu ekle
Add cch Arzu edilen tusu, 2. radyo kanal kumandasina eslestirir. Cikislardan herhangi biri 2. Cikis radyo kanali olarak konfigtire edilmemis ise, radyo kanali
yaya girisini kontrol eder.
Ligteyi Sil
E-ASE B4 ADIKKAT! Buttin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.
d rH Alici kodu okuma
B Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alici kodunu goérintuler.
ON = Onceden kaydedilmis bir W LINK vericisi araciligi ile kartlarin uzaktan programlanmasini etkinlestirir.
uK Bu etkinlestirme, W LINK radyo kumandasina son basiimasindan itibaren 3 dakika etkin kalir.

OFF=W LINK programlama devre disl.
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BFT Spa www.bft-automation.com
Via Lago di Vico, 44 ITALY

36015 Schio (VI)

T+390445696511

F +39 0445 69 65 22

SPAIN Wwww.bftautomatismos.com
BFT GROUP ITALIBERICA DE
AUTOMATISMOS S.L.

08401 Granollers - (Barcelona)

FRANCE www.bft-france.com

AUTOMATISMES BFT FRANCE
69800 Saint Priest

GERMANY www.bft-torantriebe.de

BFT TORANTRIEBSSYSTEME Gmb H
90522 Oberasbach

BENELUX

BFT BENELUX SA
1400 Nivelles

www.bftbenelux.be

—~BFT Automation UK Limited
Unit C2-C3, The Embankment Business
Park, Vale Road, Heaton Mersey,
Stockport, SK4 3GL

~BFT Automation (South) Limited
Enterprise House, Murdock Road,
Dorcan, Swindon, SN3 5HY

BFT SA - COMERCIO DE AUTOMATISMOS
E MATERIAL DE SEGURANCIA
3026-901 Coimbra

POLAND
BFT POLSKA SP.Z0.0.
Marecka 49, 05-220 Zielonka

www.bft.pl

IRELAND www.bftautomation.ie
BFT AUTOMATION LTD

Unit D3, City Link Business Park, Old
Naas Road, Dublin 12

CROATIA
BFT ADRIA D.O.O.
51218 Drazice (Rijeka)

www.bft.hr

CZECH REPUBLIC www.bft.it
BFT CZ S.R.O.

Praha

TURKEY  www.bftotomasyon.com.tr
BFT OTOMATIK KAPI SISTEMELERI
SANAY VE

Istanbul

RUSSIA
BFT RUSSIA
111020 Moscow

www.bftrus.ru

AUSTRALIA  www.bftaustral
BFT AUTOMATION AUSTRALIA
PTYLTD

Wetherill Park (Sydney)

m.au

U.S.A. www.bft-usa.com
BFT USA

Boca Raton

CHINA www.bft-china.cn
BFT CHINA

Shanghai 200072

UAE www.bftme.ae

BFT Middle East FZCO
ubai




